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Warnings

A

* For personal safety it is important to observe all instructions
herein and conserve this document for future consultation.

¢ This manual contains important safety instructions for instal-
lation. Incorrect installation procedures may lead to seriously
hazardous conditions.

¢ Partial reading of these instructions will not ensure that the
user exploits the characteristics of this product to the full.

1) Product description

The TT2N has been designed for control of a single phase asynchronous
motor, mains powered, used for the automations of awnings, rolling shut-
ters and similar devices; any other use is improper and strictly prohibited.
Installation must be carried out by qualified technical personnel in full
compliance with current legislation and electrical and safety standards.

This device complies with Part 15 of the FCC Rules and with RSS-210 of
Industry Canada. Operation is subject to the following two conditions: (1)
this device may not cause harmful interference, and (2) this device must
accept any interference received, including interference that may cause
undesired operation. Any changes or modifications made to this device
without the express permission of the manufacturer may void the user’s
authority to operate this device.
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The TT2N control unit enables the control of a single phase asyn-
chronous motor, mains powered, with connection types: Down,
Common, Up, used for the automation of awnings, rolling shutters
and similar.

The TT2N control unit incorporates a radio receiver that operates at
the frequency of 433.92 MHz with rolling code technology to guar-
antee optimal safety levels.

Each control unit can memorise up to 30 transmitters in the series
ERGO, PLANO and NICEWAY (figure 1), which enable the remote
control of the unit. In the 30 transmitters, a maximum of 3 VOLO S
RADIO climatic radio sensors can be memorised, for the automatic
control of the control unit according to weather conditions.

After each command the motor is powered for approx. 150 sec-
onds; this time interval can be modified (chapter 4.3 Work time).
During this interval, the electric limit switch in the motor stops move-
ment at the set position.

The control unit is equipped with an input “P/B” for control of the unit
also by means of and external pushbutton.

Memorisation and programming is possible via the transmitters or
direct via the programming pushbutton (figure 2) on the TT2N. The
user is guided through the various phases by means of led signals.

Note. The TT2N control unit can also manage other types of
transmitter and other operating modes; refer to chapter 4 “Further
Details”.

NICEWAY
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2) Installation

(Aa

¢ The product is subject to hazardous electric voltages

¢ The installation of the TT2N and automations must be
performed exclusively by technically qualified personnel,
in observance of current legislation and standards, and
according to these instructions. All connections must be
made with the system disconnected from the power supply.

e The TT2N control unit has been especially designed for
insertion in a junction box or wall box; its housing does

N

not feature any protection against water and only basic
protection against contact with solid parts. Never place the
TT2N in inadequately protected environments.

¢ Never open or perforate the TT2N housing; do not cut the
aerial cable under any circumstances: this is subject to
hazardous electric voltages!

2.1) Preliminary checks

e The power supply line must be protected by suitable magnetother-
mal and differential switches.

¢ A disconnection device must be inserted in the power supply line
from the electrical mains (the distance between the contacts must

k be at least 3.5 mm with an overvoltage category of Ill) or equivalent

system, for example an outlet and relative plug. If the disconnec-
tion device for the power supply is not mounted near the auto-

mation, it must have a locking system to prevent unintentional,
unauthorised connection.

/
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2.2) Electrical connections

AA

e Carefully follow all the connection instructions. If you have
any doubts do not make experiments but consult the rel-
evant technical specifications which are also available on
the web site: www.niceforyou.com. An incorrect connection
may be dangerous and cause damage to the system.

e The TT2N control unit does not feature any protection
against overload or short circuits on outlets. Adequate
overload protection should be envisaged on the power sup-
ply line, such as a fuse with the maximum values of 3.15 A.

N

fffffffff

SIS
v C aPBL N
Z|z|a|a!
o) D wt
2 |2
3| |a&
S| |dl
i
=
[2]]
I
I
1 M
T
l N/ =
\
i
FUSE -1
O —

2.2.1) Motor connection

The single phase asynchronous motor connection to the mains must
be via terminals 1-2-3 (Down, Common, Up). Down corresponds to
the key ¥ of the transmitters, Up to key A (direction of wind speed
sensor activation). After connecting, if the direction of motor rotation
is incorrect, exchange the connections of terminals 1 and 3.

Never connect more than one motor per control unit, if neces-
sary use the specific TTE expansion modules.

AN

2.2.2) Power supply

The electric power supply of the control unit must be connected by means of terminals 5 and 6 (Phase, Neutral). The TT2N control unit can
operate with either supply voltages of 120 or 230 V and frequency of 50 or 60 Hz.

AYZRRYZ

2.2.3) Step-by-step pushbutton

If required, a step-by-step pushbutton can be connected, which
when pressed activates a step with the sequence: Up- Stop-Down-
Stop. The pushbutton is connected between phase (L) and terminal
4 as shown in figure 3. If the pushbutton is pressed for more than
3 seconds, but less than 10, an up manoeuvre is always activated
(corresponding to key A of the transmitters). If the key is pressed
for more than 10 seconds, a descent manoeuvre is always activated
(corresponding to key V).

This function may be useful to synchronise several motors for the
same manoeuvre regardless of the current status.

AA

The pushbutton carries mains voltage and must therefore be
adequately protected and insulated.
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/2.2.4) Climatic sensors

A maximum of 3 VOLO S RADIO climatic radio sensors can be man-
aged by the TT2N control unit. A VOLO S RADIO sensor is memo-
rised in the same way as a normal transmitter (tables A1 or A2).
The levels of activation can be programmed directly on the VOLO S
RADIO sensor. Activation of the wind sensor has priority over those
of the sun or rain and inhibits all controls for 1 minute (transmitters,
step-by-step pushbutton, activation of sun and/or rain sensors).
For further information see the instruction manual for VOLO S
RADIO.

N

A

Activation of the wind speed sensor (wind) causes movement
in the direction corresponding to key A of the transmitters.

/
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3) Settings

To ensure that a transmitter can control the TT2N unit, the memorisation procedure must be performed as described in table A1. Memorisa-
tion and settings can be entered via the transmitters (paragraph 3.1) or directly via the programming pushbutton (paragraph 3.2).
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3.1) Settings via transmitters

A

e This chapter describes the memorisation procedures in
Mode |, used to control a single automation with the 3 keys
of the transmitters. Paragraph 4.2 describes the memorisa-
tion procedures in Mode Il, used to control an automation
with a single key, thus leaving the other keys free for control
of other automations.

¢ The key H corresponds to the central key of the transmitters
ERGO, PLANO and NICEWAY.

¢ All memorisation sequences are timed, which means they
must be completed within the set time limits.

e Settings via radio are possible on all receivers located
within the operating radius of the transmitter, and therefore
only the device required for the operation should remain
powered.

The user can check whether any transmitters are already memo-
rised on the TT2N control unit by simply checking the type of flash
sequence of the leds when the control unit is switched on.

Checking for memorised transmitters

e With transmitters that envisage several “groups”, the
relative group to associate with the control unit must be
selected before proceeding.

2 long flashes (total 1.5s) No transmitter memorised
2 short flashes (total 0.4s) | Transmitters memorised

When there is no transmitter memorised, the first can be memorised according to the following procedure.

Table “A1” Memorisation of first transmitter in Mode |
1. Connect the control unit to the power mains, confirmed by 2 long flashes. N NI
Sl X &
2. Within 5 seconds press and hold key B of the transmitter to be memorised 4 35
(for at least 3 seconds). Cul
3. Release key B on the first of the three flashes confirming memorisation. NIVEEE SN IEN
S SEAEN

If transmitters have already been memorised, others can be enabled as described in the following procedure.

Table “A2” Memorising other transmitters in Mode |

1. Press and hold key B of the new transmitter (for at least 5 seconds) confirmed by a New 5s
long flash, after which release. e N G

2. Slowly press key B three times of a previous and memorised transmitter. ol %3

3. Press the key B of the new transmitter, and release on the first of the 3 long flashes New L 2N é , 4 (\) 2 (\) 2
confirming memorisation. NG N

Note. If the memory is full (30 transmitters memorised) 6 long flashes are emitted and the transmitter cannot be memorised.

3.2) Settings via the programming pushbutton
To memorise a transmitter via the programming pushbutton proceed as described below.

Table “A3”
1. Press and hold the programming pushbutton (for at least 4 seconds).

Memorisation of a transmitter in Mode |

¥
Fed *

o

2. Release the programming pushbutton when the led illuminates. NIV N
oK e
3. Within 10 seconds press any key of the transmitter to be memorised for at least 4
3 seconds. €3
4. If the memorisation procedure is successful, the led emits 3 long flashes. \(5/ \d/ \(\)/
N N N

Note. If there are other transmitters to be memorised, repeat point 3 within a further 10 seconds; the memorisation phase terminates if no
new transmitters are received within a 10 second interval.

If memorised transmitters and settings need to be deleted, proceed as described below.

Table “A4” Deleting items from the memo Example
1. Press and hold the programming pushbutton. 4
— =
e
2. Wait for the led to illuminate, then wait for it to turn off, followed by a flashing sequence. N (\)ﬁ o
/TN
3. Release the pushbutton precisely on the third flash to delete only the memorised
transmitters or on the fifth flash to clear all memory contents oAy o4 4 \(‘)f\(‘)f 4
ra ry ' NN N ( NN ﬁl )
4. If the deletion procedure is successful, the led emits 5 flashes. S \(‘Di \(\)ﬁ e \(\)ﬁ
AN AN N N
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Further details

The TT2N control unit, in addition to the transmitters in the series ERGO, PLANO and NICEWAY, can recognise other types of transmitters
produced by Nice (paragraph 4.1 Compatible transmitters). Specific transmitter memorisation procedures also enable the association of each
transmitter key with a specific command (paragraphes 4.2.1 Mode | and 4.2.2 Mode ).

N/

4.1) Compatible transmitters
Table A5 specifies the transmitters and relative type of code that can
be used with the TT2N control unit.

Table “A5”

Coding Transmitters

ERGO1 - ERGO4 - ERGO6
PLANO1 - PLANO4 - PLANOG6 - PLANO TIME

FLOR |Rolling code| VOLO S RADIO
FLO1R - FLO2R - FLO4R
VERY VR

SMILO | Rolling code| SM2 - SM4

, FLO1 - FLO2 - FLO4
FLO Fixed code VERY VE

VERY

As transmitter codes are different and the control unit cannot recognise them simultaneously, the first memorised transmitter determines the
type of code and therefore the type of transmitters that can be subsequently memorised. After memorisation of the first transmitter, if the
type of transmitter needs to be changed, all transmitters will have to be deleted from the memory (table A4).

The type of code can be checked by the number of flashes emitted by the led on start-up.

Led flashes Code type of memorised transmitters
1 short flash (total 0.2s) o Transmitters with FLO code

2 short flashes (total 0.4s) o] Transmitters with FLOR code

3 short flashes (total 0,6s) ool Transmitters with SMILO code

2 long flashes (total 1.5s) oL Memory empty (no transmitter memorised)

/
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4.2) Memorising transmitters in Mode | and Mode i

Tables A1, A2 and A3 describe the memorisation of transmitters in Mode | where the transmitter is memorised in blocks and each key cor-
responds to a specific command (table A6). Mode | is used to control an automation with the 3 or 4 keys of the transmitters.

Transmitters can also be memorised on the TT2N control unit using Mode I, which enables more flexibility in terms of transmitter key use.
Transmitters can be memorised using both Mode | and Mode Il on the same control unit.

/
~
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4.2.1) Mode |

In Mode | the command associated with the transmitter keys is fixed
(table AB). In Mode | only one memorisation phase is performed for
each transmitter and only one memory location is occupied. During
memorisation in Mode | it is not important which key is pressed
on the transmitter.

Table “A6”: memorisation using Mode |

Key Command

Key A or 1 Up

Key B or 2 Stop

Key ¥ or 3 Down

Key 4 “Hold-to-run” Down

/
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4.2.2) Mode 1l

In Mode Il each key of the transmitter can be associated with one
of 6 possible commands (table A7); for example one automation
can be controlled with just one key memorised for the Step-by-step
command, while the other keys are left free for control of other auto-
mations. In Mode Il one memorisation phase is performed for each
key and each occupies one location in the memory. During memori-
sation used in Mode Il the specific key pressed is memorised. If
another key is to be assigned a command on the same transmitter,
a new memorisation phase must be performed for that specific key.

Table “A7”: memorisation using Mode Il

N° Command

Step-by-step (Up- Stop- Down Stop )
Up-Stop

Down-Stop

Stop

“Hold-to-run” Down

“Hold-to-run” Up

DO =

/
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4.2.3) Example of combined Mode | and Mode Il memorisation

The combination of memorisation procedures combining Mode | and Mode Il enables the creation of group commands as shown in the

example of figure 4.

e Transmitter T1 (Ergo1) memorised using Mode | on A1 and A2
commands the movements UP, STOP and DOWN simultaneously
of both A1 and A2.

e Transmitter T2 (Plano1) memorised using Mode | only on A3 com-
mands the movements UP, STOP and DOWN exclusively of A3.

e Transmitter T3 (Planotime) memorised using Mode | only on A4 com-
mands the movements UP, STOP and DOWN exclusively of A4.

e Transmitter T4 (WMO0OO1C) memorised using Mode Il (Step-by-
Step) commands A4 only.

=
>
W
S
>
w

1
5

9
)
»
)
)
)

e Transmitter T5 (WMOO03G) memorised using Mode | to command \ : 1 :
with group 1 on A1 and A2, with group 2 on A3, and with group ! M '
3 on A4, commands the movements UP, STOP and DOWN of A1 l; ____________

and A2, A3 or A4. T

e Transmitter T6 (Flo4R) memorised using Mode Il on A4 (keys 1 and
3) on A5 (key 2) and on A6 (key 4), commands the UP and DOWN
movements of A4, or opening of the garage door A5 or opening of °
the automatic gate AG.

A

e With a transmitter memorised using Mode Il some functions cannot be programmed if settings require activation of different
keys, for example key B and key A.
e With a transmitter memorised using Mode Il “multiple group” commands cannot be used.

To memorise a transmitter using Mode I, when the programming pushbutton is accessible, proceed as follows.

Table “A8” Memorisation using Mode Il with the programming pushbutton
1. Press the programming pushbutton the number of times corresponding to the required
command (1 = Step-by-Step, 2 = Up-Stop, 3 = Down-Stop, 4 = Stop, 5 = Hold-to-run 1-6 Etﬂ Etﬂ
Down, 6 = Hold-to-run Up).
2. Check that the led emits the number of long flashes corresponding to the required 16 \(‘Ji
command.
3. Within 10 seconds press the required key of the transmitter to be memorised for at ¥
least 3 seconds. Car? e
4. If the memorisation procedure is successful, the led emits 3 long flashes. N (5 RN (\) RN (5 ,
N N N

Note. If there are other transmitters to be memorised, for the same command selected in point 1, repeat point 3 within a further 10 seconds;
otherwise if the command is different, repeat point 1; the memorisation phase terminates if no new transmitters are received within a 10
second interval.

Memorisation of a new transmitter is simply, maintaining the same characteristics of the previous transmitter. The new transmitter memorised
in this way will inherit the characteristics of the old transmitter; in other words if the previous one was memorised using Mode |, the new one
will also operate in Mode |, and if the previous one was memorised in Mode I, the same key on the new transmitter will be associated with
the same command as the previous version. For memorisation, proceed as follows.

Table “A9” Memorising other transmitters with a previously memorised transmitter

1. Press and hold the key to be memorised of the new transmitter for at least 3 N 2 3 \(51 4
seconds, then release. ew s S

2. Press and hold the previously memorised key of the old transmitter for at least ol L 4 3 4
3 seconds, then release. S @

3. Press and hold the key to be memorised of the new transmitter for at least 3 New 2 3 4
seconds, then release. © Eﬁ S Eﬁ

4. Press and hold the previously memorised key of the old transmitter for at least ol L 4 3 4 \(‘)f\(‘)f\(‘)/—
3 seconds, then release. S NN TN

~
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4.3) Work time

The TT2N control unit enables entry of a work time, i.e. the maximum time for which the electronic board controls the motor to reach the
up or down limit switch; the factory setting or reset value after clearing the memory is approx. 150 seconds. If required, the work time can
be modified from a minimum of 4 seconds to a maximum of 240. The programming procedure is performed in “self-learning” mode, i.e. by
measuring the time required for the entire manoeuvre. With a transmitter or the external pushbutton, the motor must be activated through to
the least difficult manoeuvre, until the next manoeuvre is the most difficult, normally rewinding. It is recommended to program the work time
with a few seconds more than the time strictly needed for the manoeuvre (point 5 in table A10). The work time can be programmed either
with a transmitter memorised in Mode |, or with the programming pushbutton, but not with a transmitter memorised in Mode |1

(]



To program the work time with a transmitter in Mode |, proceed as follows.

Table “A10” Work time programming with a transmitter in Mode |
1. Press and hold the key B of a memorised transmitter for at least 5 seconds, 4 4
after which release. @ 5 @
2. Press key B again for at least 5 seconds, after which release. 4 NL NN LN
8s 5 (OO N)
3. Briefly press the key A (V) to start the manoeuvre and activate the time counter. vy 4 vy 4
DD ()
4. Wait for the motor to complete the manoeuvre and stop at the limit switch.
5. Wait a few more seconds and then briefly press the key B to stop the time counter. vy 4 NN NS

& (X&)
Note. If the user wishes to reset the factory time of 150 seconds, at point 3 s/he must press key B until s/he sees the first of 3 flashes
indicating programming has taken place.

To program the work time with the programming pushbutton, proceed as follows.

N
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Table “A11” Work time programming via the programming pushbutton
1. Press and hold the programming pushbutton. 4
2. Wait for the led to illuminate, then wait for it to turn off, followed by a flashing sequence, ldi o \(51 4
then release the pushbutton on exactly the first flash. /TN S G
3. After 4 short flashes the manoeuvre is started and the counter phase is activated. NIV NV RN VRN
/C\)\ /Q\ /C\)\ /Q\
‘///‘/___ > 1
4. Wait for the motor to complete the manoeuvre and stop at the limit switch.
5. Wait a few more seconds and then briefly press the programming pushbutton to stop 4
the time counter phase.
6. 3 long flashes confirm memorisation of the new work time. \(‘)f g \(\)ﬁ
N N N
4.4) Memorisation block \

If required, for example to increase security, the memorisation of new transmitters can be blocked. To check whether the block is active
(memorisation free) or not, proceed as follows.

Table “A12” Checking block status for memorisation of new transmitters Example
1. Press and hold the programming pushbutton (for at least 4 seconds). 4 4s
Col
2. Release the programming pushbutton when the led illuminates. NIV N
o .

3. Wait approx. 10 seconds then carefully observe the 2 flashes emitted by the led: 10s
- if the duration of each flash is different, there is no memorisation block; S \(\)ﬁ
N AN
- if the 2nd flash is longer that the first, the memorisation block is active. NIV \(51
YA RS AN

To enable or disable the memorisation block, follow the steps in the table below. The steps are the same for enabling or disabling memorisa-
tion; the first time it is blocked and the second time it is released, and so on.

Table “A13” Blocking or unblocking memorisation of hew transmitters Example
1. Press and hold the programming pushbutton (for at least 4 seconds). 4
@ 4s
2. Release the programming pushbutton when the led illuminates. ,\C‘)i 4 o
TN
3. Wait for the led to turn off, followed by 2 flashes. 10s
4. Briefly press the pushbutton exactly on the second flash. NV ISV, L 4
S(N) X o e
5. 2 flashes will follow:
- if the 2" is longer than the 1st, this means the block is active; NV \(51
/TN AN
- if the duration is the same, the block is not active. \(\)/7 \(\)ﬁ

~
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Disposal

N

As in installation, also at the end of product lifetime, the disassembly
and scrapping operations must be performed by qualified personnel.
This product is made up of different types of material, some of which
can be recycled while others must be disposed of. Seek informa-
tion on the recycling and disposal systems envisaged by the local
regulations in your area for this product category. Some parts of the
product may contain pollutant or hazardous substances which, if
disposed of into the environment, may cause serious damage to the
environment or physical health. As indicated by the symbol in figure
5, disposal of this product in domestic waste is strictly prohibited.

Separate the waste into categories for dis-
posal, according to the methods envisaged
by current legislation in your area, or return
the product to the retailer when purchasing a
new version. Local legislation may envisage
serious fines in the event of abusive disposal
of this product.

/

6) What to do if... a small troubleshooting guide!

N

No transmitter commands are executed, immediately after
powering up the control unit, and the leds do not flash.
Check that the control unit is correctly powered: there must be
mains voltage present between terminals 5-6. If power supply is
correct, there is probably a serious fault and the control unit must
be replaced.

The Step-by-step pushbutton does not activate the manoeu-
vre when pressed.

Check the electrical connection of the pushbutton: there must only
be supply voltage on the pushbutton input (between terminal 4 and
6) when the pushbutton is pressed.

After a radio command, the led emits 6 short flashes and no
manoeuvre is executed.

Transmitter timing is out of phase; the transmitter memorisation
procedure must be repeated.

After a command the led emits 10 flashes and then the
manoeuvre is executed.

The memorised parameter self-test procedure has detected a fault.
In this case, the entire memory must be cleared, and all transmitter
memorisation and programming procedures must be repeated.

It is not possible to program the work time according to the
procedure in table A10.

The work time cannot be programmed with transmitters memorised
using Mode Il; check that the transmitter has been memorised using
Mode I.

The motor is stationary, but at times the Step-by-step com-
mand needs to be given twice to start operation.

The programmed work time may be excessively long with respect
to the effective duration of the manoeuvre. Although the motor is
stationary at a limit switch, the control unit may consider the motor
still in movement from a previous command. In this case the first
command is interpreted as a Stop and the second as a movement
command. To eliminate this problem, ensure correct programming
of the work time (paragraph 4.3).

Transmitter memorisation not possible.

Check the number of led flashes during the memorisation proce-
dure; 6 long flashes indicate that the memory is full; 2 flashes, with
the second longer than the first, indicate that the transmitter memo-
risation block is active.

~

7) Technical specifications

Note. All technical specifications refer to a temperature of 20 °C.

TT2N control unit

Power supply

120 or 230 Vac, 50/60 Hz, limits: 100+255 Vac

Maximum motor power

500 VA for Vn = 230 V, 600 VA for Vn = 120 V

Operating temperature -20+55 °C

Dimensions / weight 40x18x32/20¢g

Protection rating IP20 (container intact)

Manoeuvre duration

4+240 s (factory setting approx. 150 s)

Radio receiver

Frequency 433.92 MHz

Code

FLO (fixed code), FLOR (rolling code), SMILO (rolling code)

No. of memorisable transmitters

30, including maximum 3 VOLO S RADIO climatic sensors.

Transmitter range

Estimated at 150 m in open space and 20 m inside buildings (*)

(*) The transmitter range is strongly influenced by other devices operating at the same frequency with continuous transmission, such as
alarms and radio headphones which interfere with the control unit receiver.

For purposes of improvements, Nice S.p.A. reserves the right to apply modifications to the product at any time when deemed
necessary, while maintaining the same functionalities and intended use.

(o]



CE DECLARATION OF CONFORMITY
Declaration in accordance with the following Directives: 2006/95/ EC (LVD), 2004/108/EC (EMC)

Note - The content of this declaration corresponds to that specified in the official document deposited at the Nice S.p.A. head-
quarters and, in particular, to the latest revised edition available prior to the publishing of this manual. The text herein has been
re-edited for editorial purposes. A copy of the original declaration can be requested from Nice S.p.A. (prov. of Treviso) ltaly.

Number: 247/TT2N Revision: 4 Language: EN
Manufacturer’s name: NICE s.p.a.
Address: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) ltaly

Person authorized to compile

the technical documentation: NICE s.p.a.

Type of product: Build-in motor control unit
Models: TT2N

Accessories:

The undersigned, Mauro Sordini, in the role of Chief Executive Officer, declares under his sole responsibility, that the
product specified above conforms to the provisions of the following directives:

¢ DIRECTIVE 1999/5/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of 9 March 1999 regarding radio equip-
ment and telecommunications terminal equipment and the mutual recognition of their conformity, according to the
following harmonised standards:

- Health protection standards: (art. 3(1)(a)): EN 62479:2010

- Electrical safety: (art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006+ A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

- Electromagnetic compatibility: (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013
- Radio spectrum: (art. 3(2)): EN 300 220-2 V2.4.1:2012

e DIRECTIVE 2006/95/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of 12 December 2006 regarding the
harmonisation of the laws of Member States relating to electrical equipment designed for use within certain voltage
limit, according to the following standards: EN 60730-1:2011

Oderzo, 1 July 2014
Ing. Mauro Sordini
(Chief cut,if Officer)
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Avvertenze

A

* Per la sicurezza delle persone & importante rispettare queste
istruzioni e conservarle per poterle consultare in futuro.

¢ Il presente manuale contiene importanti disposizioni per la
sicurezza dell’'installazione, installazioni non corrette possono
creare gravi situazioni di pericolo.

¢ Una lettura solo parziale di queste istruzioni non permettera
all’'utente di sfruttare al meglio le caratteristiche di questo pro-
dotto.

1) Descrizione del prodotto

La centrale di comando TT2N & adatta al controllo di un motore asin-
crono monofase alimentato a tensione di rete destinato ad automazioni
di tende, tapparelle e similari, ogni altro uso e improprio e vietato. L'in-
stallazione deve essere eseguita da personale tecnico nel pieno rispetto
delle leggi, normative elettriche e di sicurezza vigenti.

La centrale TT2N permette di comandare un motore asincrono
monofase alimentato a tensione di rete con collegamenti tipo: Disce-
sa, Comune e Salita, utilizzato per automazioni di tende, tapparelle
e similari.

La centrale TT2N incorpora un ricevitore radio che opera alla fre-
quenza di 433.92 MHz con tecnologia rolling code per garantire
elevati livelli di sicurezza. In ogni centrale € possibile memorizzare
fino a 30 trasmettitori della serie ERGO, PLANO e NICEWAY (figura
1), che permettono il comando a distanza della centrale. Tra i 30
trasmettitori possono essere memorizzati al massimo 3 sensori
climatici radio VOLO S RADIO che comandano automaticamente la
centrale in funzione della situazione climatica.

Dopo ogni comando il motore viene alimentato per circa 150
secondi, questo tempo & modificabile (paragrafo 4.3 Tempo lavoro);
durante tale tempo, il finecorsa elettrico presente nel motore ferma il
movimento in corrispondenza della posizione regolata.

Nella centrale € disponibile un ingresso “P/B” per comandare la
centrale anche con un pulsante esterno.

Le memorizzazioni e le programmazioni sono possibili attraverso i
trasmettitori oppure direttamente attraverso il pulsante di program-
mazione (figura 2) presente nella TT2N; una segnalazione luminosa
mediante led ne guidera le varie fasi.

Nota. La centrale TT2N pud gestire anche altri tipi di trasmettitori
ed altre modalita di funzionamento, vedere il capitolo 4 “Approfon-
dimenti”.

NICEWAY

VOLO S RADIO

o
N

2) Installazione

Aa

¢ |l prodotto é sottoposto a tensione elettrica pericolosa.

¢ L’installazione della centrale TT2N e delle automazioni deve
essere effettuata da personale tecnico qualificato, nel rispet-
to delle presenti istruzioni e delle norme e leggi esistenti sul
territorio. Tutti i collegamenti devono essere eseguiti senza
la presenza di alimentazione elettrica.

e La centrale TT2N é prevista espressamente per esse-
re inserita all’interno di scatole di derivazione o scatole

N

portafrutto; il suo contenitore non prevede nessuna pro-
tezione per 'acqua e solo una protezione essenziale per il
contatto con parti solide. E vietato porre la centrale TT2N in
ambienti non adeguatamente protetti.

* Non aprire e non forare il contenitore della centrale TT2N;
non tagliare per nessun motivo il cavo dell’antenna: & sot-
toposto a tensione elettrica pericolosa!

2.1) Verifiche preliminari
¢ La linea di alimentazione elettrica deve essere protetta da un ade-
guato dispositivo magnetotermico e differenziale.
e Sulla linea di alimentazione dalla rete elettrica € necessario inserire
un dispositivo di sconnessione dell’alimentazione (con categoria
k di sovratensione |l cioé distanza fa i contatti di almeno 3,5 mm)

oppure altro sistema equivalente ad esempio una presa e relativa
spina. Se il dispositivo di sconnessione dell’alimentazione non € in

prossimita dell’automazione deve disporre di un sistema di blocco
contro la connessione non intenzionale o non autorizzata.

/
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2.2) Collegamenti elettrici

AA

¢ Rispettare scrupolosamente i collegamenti previsti, in caso
di dubbio NON tentare invano, ma consultare le apposite
schede tecniche di approfondimento disponibili anche sul
sito: www.niceforyou.com. Un collegamento errato puo pro-
vocare guasti gravi o situazioni di pericolo.

La centrale TT2N non prevede nessuna protezione contro
i sovraccarichi o il corto circuito sulle uscite. Sulla linea di
alimentazione & necessario prevedere una protezione ade-
guata al carico; ad esempio se viene utilizzato un fusibile il
suo valore massimo sara di 3.15 A.

fffffffff

NSNS
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2.2.1) Collegamento motore

Il motore asincrono monofase alla tensione di rete deve essere
collegato ai morsetti 1-2-3 (Discesa, Comune, Salita). Discesa corri-
sponde al tasto ¥ dei trasmettitori, Salita al tasto A (direzione inter-
vento anemometro). Se dopo il collegamento, il senso di rotazione
del motore non fosse corretto occorre scambiare le connessioni dei
morsetti 1 e 3.

A

Non collegare piu di un motore per ogni centrale, eventual-
mente usare le apposite espansioni TTE.

AN

2.2.2) Alimentazione

L’alimentazione elettrica alla centrale deve essere eseguita utilizzando i morsetti 5-6 (Fase, Neutro). La centrale TT2N puo funzionare indiffe-
rentemente con valori di tensione di 120 0 230 V e frequenza di 50 o 60 Hz.

AYZERY4

2.2.3) Pulsante Passo-Passo

Se richiesto, € possibile collegare un pulsante con funzione di Pas-
s0-Passo, ad ogni pressione viene eseguito un passo con sequenza:
Salita-Stop-Discesa-Stop. Il pulsante va collegato fra fase (L) ed il
morsetto 4 come indicato in figura 3. Se il pulsante viene mantenuto
premuto per piu di 3 secondi, ma meno di 10, si attiva sempre una
manovra di salita (corrispondente al tasto A dei trasmettitori). Se il
tasto rimane premuto oltre i 10 secondi si attiva sempre una mano-
vra di discesa (corrispondente al tasto V).

Questa particolarita pud essere utile per sincronizzare piu motori
verso la stessa manovra indipendentemente dallo stato in cui si
trovavano.

AA

Sul pulsante é presente la tensione di rete quindi dovra esse-
re adeguatamente isolato e protetto.

AN/ AN

-
/2.2.4) Sensori climatici

La centrale TT2N gestisce fino ad un massimo di 3 sensori climatici
radio VOLO S RADIO. La memorizzazione di un sensore VOLO S
RADIO avviene come un normale trasmettitore (tabelle A1 o A2).

| livelli di intervento devono essere programmati direttamente sul
sensore VOLO S RADIO. L’intervento del vento & prioritario su quelli
del sole o della pioggia ed inibisce per 1 minuto tutti i comandi (tra-
smettitori, pulsante Passo-Passo, intervento “sole” e/o “pioggia”).
Per altre informazioni fare riferimento al manuale di istruzioni di VOLO
S RADIO.

N

A

Un intervento del’lanemometro (vento) provoca un movimen-
to nella direzione equivalente al tasto A dei trasmettitori.

/
~

3) Programmazione

Affinché un trasmettitore possa comandare la centrale TT2N & necessario eseguire la fase di memorizzazione come indicato in tabella A1.
Le memorizzazioni e le programmazioni sono possibili attraverso i trasmettitori (paragrafo 3.1) oppure direttamente attraverso il pulsante di

programmazione (paragrafo 3.2).
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3.1) Programmazioni con i trasmettitori

A

¢ In questo capitolo viene descritta la memorizzazione in
Modo |, adatta per comandare una sola automazione con
i 3 tasti dei trasmettitori. Nel paragrafo 4.2 & descritta la
memorizzazione in Modo Il adatta per comandare una
automazione anche con un solo tasto; cosi che gli altri tasti
rimangono liberi per comandare altre automazioni.

e |l tasto B corrisponde al tasto centrale dei trasmettitori
ERGO, PLANO e NICEWAY.

¢ Tutte le sequenze di memorizzazione sono a tempo, ossia
devono essere eseguite entro i limiti di tempo previsti.

* Le programmazioni via radio possono avvenire in tutti i rice-
vitori che si trovano nel raggio della portata del trasmettito-
re, &€ quindi opportuno tenere alimentato solo il dispositivo
interessato all’operazione.

E possibile verificare se nella centrale TT2N ci sono gia dei trasmet-
titori memorizzati; a questo scopo € sufficiente verificare il tipo di
lampeggio del led al momento dell’accensione della centrale.

Verifica dei trasmettitori memorizzati

. i s . ) . .
e Con trasmettitori cl.1e prt.evedono piu grupp.l , prlma di pro 2 lampeggi lunghi Nessun trasmettitore memorizzato
cedere alla memorizzazione occorre scegliere il gruppo al (totale 1,5s)
| iare | ntrale. 2 lam i i ' s . ) .
quale assoclare la centrale ampeggi brevi Vi sono gia trasmettitori memorizzati
(totale 0,4s)

Quando non ¢’e nessun trasmettitore memorizzato si pud precedere alla memorizzazione del primo con i seguenti passi.

Tabella “A1”

Memorizzazione del primo trasmettitore in Modo |

1. Collegare la centrale all’alimentazione di rete, si vedranno 2 lampeggi lunghi. N NI
Sl X &
2. Entro 5 secondi premere e tener premuto il tasto B del trasmettitore da memorizzare 4
. 3s
(almeno 3 secondi). Cul
3. Rilasciare il tasto B al primo dei 3 lampeggi che confermano la memorizzazione. NIVEEE SN N
e ©; ©¢

Quando uno o piu trasmettitori sono gia stati memorizzati, & possibile abilitarne altri con i seguenti passi.

Tabella “A2” Memorizzazione di altri trasmettitori in Modo |
1. Premere e tenere premuto il tasto B del nuovo trasmettitore (almeno 5 secondi) fino a 2 NIV
. . L Nuovo —= 56s ©O- —=
vedere un lampeggio lungo, poi rilasciare il tasto M. e N G
2. Premere lentamente per 3 volte il tasto B di un trasmettere vecchio e gia memorizzato. ) 4
Vecchio X3
3. Premere ancora il tasto B del nuovo trasmettitore, rilasciare il tasto B al primo dei 3 N 4 \éi 4 \(‘)f\(‘)/—
lampeggi lunghi che confermano la memorizzazione. Lovo N S N

Nota. Se la memoria & piena (30 trasmettitori memorizzati) si vedranno 6 lampeggi lunghi ed il trasmettitore non potra essere memorizzato.

3.2) Programmazioni con il pulsante di programmazione
Per memorizzare un trasmettitore attraverso il pulsante di programmazione precedere con i seguenti passi.

Tabella “A3”

Memorizzazione di un trasmettitore in Modo |

1. Premere e tener premuto il pulsante di programmazione (almeno 4 secondi). 4
fed %

2. Rilasciare il pulsante di programmazione quando si accende il led. NIV N

*/O* — O

™ e

3. Entro 10 secondi premere per almeno 3 secondi un tasto qualsiasi del trasmettitore 4

. —— 3s
da memorizzare.

4. Se la memorizzazione & andata a buon fine il led fara 3 lampeggi lunghi. \(‘)f \di \(\)ﬁ

N N N

Nota. Se ci sono altri trasmettitori da memorizzare ripetere il punto 3 entro altri 10 secondi; la fase di memorizzazione termina se per 10
secondi non vengono ricevuti nuovi trasmettitori da memorizzare.

Nel caso fosse necessario cancellare le memorizzazioni e le programmazioni € possibile seguire seguenti passi.

Tabella “A4” Cancellazione della memoria Esempio
1. Premere e tenere premuto il pulsante di programmazione. 4
ﬁﬂ

2. Aspettare che il led si accenda, poi aspettare che si spenga, quindi aspettare che N (‘)i o

inizi a fare dei lampeggi. /TN
3. Rilasciare il pulsante esattamente durante il terzo lampeggio per cancellare

solo i trasmettitori memorizzati o durante il quinto lampeggio per cancellare \(‘)E\(‘)g\ : E (\é:\é: 7 )

tutto il contenuto della memoria. . e
4. Se la cancellazione € andata a buon fine il led fara 5 lampeggi lunghi. \(5/ \(\)/ \(\)/ NIV \(\)/

AN AN N N

AN




4) Approfondimenti

La centrale TT2N, oltre ai trasmettitori della serie ERGO, PLANO e NICEWAY riconosce altri tipi di trasmettitori prodotti da Nice (paragrafo
4.1 Trasmettitori utilizzabil). Inoltre con opportune procedure di memorizzazione dei trasmettitori € anche possibile associare a ciascun tasto
del trasmettitore un particolare comando (paragrafi 4.2.1 Modo | € 4.2.2 Modo II).

N

/

4.1) Trasmettitori utilizzabili
Nella tabella A5 sono indicati i trasmettitori ed il relativo tipo di codi-
fica che possono essere utilizzati con la centrale TT2N.

Tabella “A5”

Codifica Trasmettitori
ERGO1 - ERGO4 - ERGO6
PLANO1 - PLANO4 - PLANOB - PLANO TIME
FLOR |Rolling code| VOLO S RADIO
FLO1R - FLO2R - FLO4R
VERY VR
SMILO | Rolling code| SM2 - SM4
) FLO1 - FLO2 - FLO4
FLO Fixed code VERY VE

VERY SM4 SM2

Poiché le codifiche dei trasmettitori sono diverse e la centrale non pud riconoscerle simultaneamente, il primo trasmettitore memorizzato
determina il tipo di codifica e quindi i trasmettitori che si potranno memorizzare in seguito. Se dopo la memorizzazione del primo trasmettitore
si desidera cambiare tipo di trasmettitori & necessario cancellare tutti i trasmettitori (tabella A4).

E possibile verificare il tipo di codifica verificando il numero di lampeggi eseguiti dal led al momento dell’accensione.

Lampeggi led Tipo di codifica dei trasmettitori memorizzati
1 lampeggio breve (totale 0,2s) ¢ Trasmettitori con codifica FLO

2 lampeggi brevi (totale 0,4s) 0 ¢/ Trasmettitori con codifica FLOR

3 lampeggi brevi (totale 0,65) &0 ¢! Trasmettitori con codifica SMILO

2 lampeggi lunghi (totale 1,5s) ¢ Memoria vuota (nessun trasmettitore memorizzato)

/
~

-
/4.2) Memorizzazione dei trasmettitori in Modo | e Modo Il

Nelle tabelle A1, A2 e A3 ¢ stata descritta la memorizzazione dei trasmettitori in Modo | dove il trasmettitore viene memorizzato in blocco
e ad ogni tasto corrisponde un preciso comando (tabella AB). Il Modo | & adatto per comandare una automazione con i 3 o 4 tasti dei tra-
smettitori.

Nella centrale TT2N ¢ possibile anche memorizzare i trasmettitori in Modo I, modalita che permette maggiore flessibilita per quanto riguarda
I'utilizzo dei tasti dei trasmettitori. Sulla stessa centrale si possono memorizzare sia trasmettitori in Modo | che in Modo Il

/
~

N
/

/
~

4.2.1) Modo |
In Modo | il comando associato ai tasti del trasmettitore e fisso
(tabella AB). In Modo | si esegue una unica fase di memorizzazione  Tasto Comando
per ogni trasmettitore e viene occupato un solo posto in memoria.  Tasto A oppure 1 Salita
Durante la memorizzazione in Modo | non ha importanza quale  Tasto B oppure 2 Stop
tasto viene premuto sul trasmettitore. Tasto ¥ oppure 3 Discesa
k Tasto 4 Discesa a “Uomo presente”
/4.2.2) Modo Il
In Modo Il & possibile associare ad ogni tasto del trasmettitore uno
dei 6 possibili comandi (tabella A7); ad esempio, con un solo tasto ~ N° Comando
memorizzato per il comando Passo-Passo € possibile comandare 1 Passo-Passo (Salita-Stop-Discesa-Stop)
una automazione e dli altri tasti possono restare liberi per il coman- 2 Salita-Stop
do di altre automazioni. In Modo Il si esegue una fase di memoriz- 3 Discesa-Stop
zazione per ogni tasto ed ognuno occupa un posto in memoria. 4 Stop
Durante la memorizzazione in Modo Il viene memorizzato il tasto 5 Discesa a “Uomo presente”
premuto. Se si desidera assegnare ad un altro tasto dello stesso 6 Salita a “Uomo presente”

trasmettitore un altro comando & necessaria una nuova memorizza-
k zione per quel tasto.

/
~
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4.2.3) Esempio di memorizzazione mista Modo | e Modo Il
Sfruttando opportunamente le memorizzazioni in Modo | e Modo Il € possibile creare dei comandi di gruppo come nell’esempio riportato in fig. 4.

e || trasmettitore T1 (Ergo1) memorizzato in Modo | su A1 e A2
comanda la salita, lo stop o la discesa simultaneamente sia di A1 Al A3 A4 AS
che di A2.

e || trasmettitore T2 (Plano1) memorizzato in Modo | solo su A3
comanda la salita, lo stop o la discesa solo di AS. !

e || trasmettitore T3 (Planotime) memorizzato in Modo | solo su A4 e S D : i = =
comanda la salita, lo stop o la discesa solo di A4. Do o ': : -

e || trasmettitore T4 (WMOO1C) memorizzato in Modo Il (Passo-
Passo) comanda solo A4.

e || trasmettitore T5, (WMOO0O3G) memorizzato in Modo | per coman-
dare col gruppo 1 su A1 e A2, col gruppo 2 su A3 e col gruppo
3 su A4, comanda la salita, lo stop o la discesa di A1 ed A2, A3
oppure A4.

e || trasmettitore T6 (Flo4R) memorizzato in Modo Il su A4 (tasti 1 e
3) su A5 (tasto 2) e su A6 (tasto 4) comanda la salita e la discesa di
A4, oppure I'apertura del portone da garage A5 oppure I'apertura
del cancello automatico AB.

A

e Con un trasmettitore memorizzato in Modo Il non € possibile effettuare la programmazione di alcune funzioni se in questa
programmagzione € richiesta la pressione di tasti diversi, ad esempio il tasto l ed il tasto A.
e Con un trasmettitore memorizzato in Modo Il non possono essere utilizzati i comandi di “gruppo multiplo”.

Per memorizzare un trasmettitore in Modo I, quando & accessibile il pulsante di programmazione, seguire i seguenti passi.

Tabella “A8” Memorizzazione in modo Il con il pulsante di programmazione
1. Premere il pulsante di programmazione un numero di volte pari al comando desiderato
(1 = Passo-Passo, 2 = Salita-Stop, 3 = Discesa-Stop, 4 = Stop, 5 = Discesa a “Uomo 1-6 Etﬂ Etﬂ
presente”, 6 = Salita a “Uomo presente”).
2. Verificare che il led emetta un numero di lampeggi lunghi pari al comando desiderato. 16 \(‘Ji
3. Entro 10 secondi premere per almeno 3 secondi il tasto desiderato del trasmettitore
da memorizzare. e
4. Se la memorizzazione € andata a buon fine il led fara 3 lampeggi lunghi. \(5/ \(5/ \(5/
N N N

Nota. Se ci sono altri trasmettitori da memorizzare, per lo stesso comando selezionato al punto 1, ripetere il punto 3 entro altri 10 secondi,
se invece il comando da associare € diverso ripetere il punto 1; la fase di memorizzazione termina se per 10 secondi non vengono ricevuti
nuovi trasmettitori da memorizzare.

E possibile memorizzare in modo semplice un nuovo trasmettitore mantenendo le caratteristiche del vecchio trasmettitore. Il nuovo trasmet-
titore cosi memorizzato ereditera le caratteristiche di quello vecchio, ossia se il vecchio era memorizzato in Modo |, anche il nuovo funzionera
in Modo |, se il vecchio era memorizzato in Modo Il anche il tasto del nuovo trasmettitore verra associato allo stesso comando di quello
vecchio. Per la memorizzazione seguire i seguenti passi.

Tabella “A9” Memorizzazione di altri trasmettitori con un trasmettitore memorizzato
1. Premere e tener premuto il tasto da memorizzare del nuovo trasmettitore per NUoV 2 36 (5 2 4
almeno 3 secondi, poi rilasciare il tasto. Hovo S N
2. Premere e tener premuto il tasto gia memorizzato del vecchio trasmettitore per ) L 4 4
) . , ) Vecchio ——= 3s
almeno 3 secondi, poi rilasciare il tasto. @
3. Premere e tener premuto il tasto da memorizzare del nuovo trasmettitore per 2 4
) . L Nuovo 3s
almeno 3 secondi, poi rilasciare il tasto. Eﬁ Eﬂ
4, Premere e tener premuto il tasto gia memorizzato del vecchio trasmettitore per Vecchio ¥ 35 4 - (\) N (\) N (\) A
almeno 3 secondi, poi rilasciare il tasto. ! NN TN

~

/

/

N

4.3) Tempo Lavoro

Nella centrale TT2N ¢ possibile programmare il tempo lavoro, ciog il tempo massimo nel quale la scheda elettronica comanda il motore
affinché raggiunga il finecorsa di salita o discesa; il valore di fabbrica o dopo una cancellazione della memoria & di circa 150 secondi. Se
si desidera, € possibile modificare il tempo lavoro da un minimo di 4 secondi ad un massimo di 240. La procedura di programmazione si
effettua in “auto apprendimento”, cioé misurando il tempo necessario per effettuare I'intera manovra. Con un trasmettitore o con il pulsante
esterno € necessario comandare il motore fino al finecorsa della manovra meno gravosa, affinché la prossima manovra sia quella piu gravosa,
solitamente il riavvolgimento. E consigliabile programmare il tempo lavoro qualche secondo in pili rispetto al tempo strettamente necessario
alla manovra (punto 5 in tabella A10). E possibile programmare il tempo lavoro sia con un trasmettitore memorizzato in Modo | sia con il
pulsante di programmazione, mentre non & possibile con un trasmettitore memorizzato in Modo .

~

/
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Per procedere alla programmazione del tempo lavoro con un trasmettitore in Modo | seguire i seguenti passi.

Tabella “A10”  Programmazione tempo lavoro con un trasmettitore in Modo | Esempio
1. Premere e tenere premuto il tasto B di un trasmettitore memorizzato per aimeno L 4 4
. o . 5s
5 secondi, poi rilasciare il tasto. Cad Ca?
2. Premere nuovamente il tasto B per almeno 5 secondi, poi rilasciare il tasto. ¥ 4 NL NN LN
8s g (909 )
3. Premere e rilasciare il tasto A (V) per iniziare la manovra e dare inizio alla fase di vy 4 vy 4
conteggio del tempo. = &9 ( v )
‘////___.'f 1
4. Attendere che il motore completi la manovra fermandosi sul finecorsa.
5. Attendere ancora qualche secondo quindi premere e rilasciare il tasto B per fermare vy 4 \(‘)i\ \ i\(‘)i
il conteggio del tempo. (X K)

Nota. Per ripristinare il tempo lavoro di fabbrica (150 secondi), al punto 3 premere il tasto B fino a vedere il primo di 3 lampeggi lunghi di
avvenuta programmazione.

Per procedere alla programmazione del tempo lavoro con il pulsante di programmazione seguire i seguenti passi.

Tabella “A11” Programmazione tempo lavoro con il pulsante di programmazione

1. Premere e tenere premuto il pulsante di programmazione. 4
2. Aspettare che il led si accenda, poi che si spenga, quindi aspettare che inizi a fare NIV NIV
X S S . -O- O ©-
dei lampeggi, rilasciare il pulsante esattamente durante il primo lampeggio. ZUN NS
3. Dopo 4 lampeggi corti parte la manovra ed inizia la fase di conteggio. WOy Y Y
7 TN 7 TN Z TN 7 TN

4. Attendere che il motore completi la manovra fermandosi sul finecorsa.
5. Attendere ancora qualche secondo poi premere e rilasciare il pulsante di 4 4
programmazione per fermare il conteggio del tempo.
6. 3 lampeggi lunghi confermano la memorizzazione del nuovo tempo lavoro. \(5/ \d/ \(\)/
N AN N

N
/

4.4) Blocco della memorizzazione
Se richiesto, ad esempio per aumentare la sicurezza, € possibile bloccare la memorizzazione di nuovi trasmettitori. Per verificare se il blocco
non & attivo (memorizzazione libera) oppure se il blocco é attivo seguire i seguenti passi.

Tabella “A12” Verifica dello stato di blocco della memorizzazione di nuovi trasmettitori Esempio
1. Premere e tener premuto il pulsante di programmazione (almeno 4 secondi). 4 4s
2. Rilasciare il pulsante di programmazione quando si accende il led. NIV N
o .

3. Attendere circa 10 secondi poi osservare con attenzione i 2 lampeggi che fara il led: 10s
- se i due lampeggi sono della stessa durata non c¢’e il blocco alla memorizzazione; S \(\)ﬁ
N N
- se il 2° lampeggio dura piu del primo c’e il blocco alla memorizzazione. NV \(51
TN N

Per bloccare la memorizzazione o per togliere il blocco seguire i passi della tabella seguente. | passi da fare sono gli stessi,sia per bloccare
che per sbloccare la memorizzazione; la prima volta si blocca poi si sblocca e cosi via.

Tabella “A13”  Blocco o sblocco della memorizzazione di nuovi trasmettitori Esempio
1. Premere e tener premuto il pulsante di programmazione (almeno 4 secondi). 4 4s
Cat
2. Rilasciare il pulsante di programmazione quando si accende il led. NIV
o .
3. Attendere circa 10 secondi ed aspettare che il led inizi a fare i due lampeggi. 10s
4. Premere il pulsante esattamente durante il secondo lampeggio ¢ rilasciare. NV ISV, L 4
SN &K 3 Gt
5. Seguiranno 2 lampeggi:
- se il 2° dura piu del 1° significa che il blocco ¢ attivo; NIV,
P NN
- se sono di durata uguale lo sblocco ¢ attivo. \(\)/7 \(\)ﬁ

AN
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5) Smaltimento

Come per l'installazione, anche al termine della vita di questo pro-
dotto, le operazioni di smantellamento devono essere eseguite da
personale qualificato. Questo prodotto € costituito da vari tipi di
materiali, alcuni possono essere riciclati altri devono essere smal-
titi; informarsi sui sistemi di riciclaggio o smaltimento previsti dai
regolamenti locali per questa categoria di prodotto. Alcune parti del
prodotto possono contenere sostanze inquinanti o pericolose, se
disperse potrebbero provocare effetti dannosi all’ambiente ed alla
salute umana. Come indicato dal simbolo di figura 5 € vietato gettare
questo prodotto nei rifiuti domestici.

N

Eseguire la raccolta separata per lo smalti-
mento secondo i metodi previsti dai regola-
menti locali, oppure riconsegnare il prodotto
al venditore al momento dell’acquisto di un
nuovo prodotto equivalente. Regolamenti
locali possono prevedere pesanti sanzioni
in caso di smaltimento abusivo di questo
prodotto.

/

6) Cosa fare se... cioe piccola guida se qualcosa non val

| trasmettitori non comandano e, subito dopo aver alimentato
la centrale, non si vede nessun lampeggio del led.

Verificare che la centrale sia correttamente alimentata: tra i morsetti
5-6 deve essere presente la tensione di rete. Se I'alimentazione &
corretta & probabile vi sia un guasto grave e la centrale dovra essere
sostituita.

L’attivazione del pulsante Passo-Passo non comanda la
manovra.

Controllare il collegamento elettrico del pulsante: sull'ingresso del
pulsante (tra morsetto 4 e 6) deve essere presente la tensione di rete
solo col pulsante premuto.

Dopo un comando via radio si vedono 6 lampeggi brevi e la
manovra non parte.

Il trasmettitore € fuori sincronismo, bisogna ripetere la memorizza-
zione del trasmettitore.

Dopo un comando si vedono 10 lampeggi, poi parte la mano-
vra.

L’autodiagnosi dei parametri in memoria ha rilevato qualche anoma-
lia. In questo caso e necessario effettuare una cancellazione totale
della memoria e ripetere la memorizzazione dei trasmettitori e le
programmazioni.

N

Non si riesce a programmare il tempo lavoro seguendo la
procedura di tabella A10.

Non & possibile programmare il tempo lavoro con trasmettitori
memorizzati in Modo I, verificare che il trasmettitore sia inserito in
memoria in Modo |.

Il motore é fermo, ma capita che sia necessario dare 2 volte il
comando di Passo-Passo per metterlo in moto.

Potrebbe essere che il tempo lavoro programmato sia eccessiva-
mente lungo rispetto alla durata effettiva della manovra. Sebbene
il motore sia fermo in corrispondenza di un finecorsa, la centrale
potrebbe considerare il motore ancora in movimento da un coman-
do precedente. In questo caso il primo comando viene interpretato
come uno Stop e il secondo come comando di movimento. Per eli-
minare il problema & sufficiente programmare correttamente il tempo
lavoro (paragrafo 4.3).

Non si riesce a memorizzare un trasmettitore.

Controllare il numero di lampeggi del led durante la procedura di
memorizzazione, 6 lampeggi lunghi indicano che la memoria & piena;
2 lampeggi, dove il secondo dura piu del primo, indicano che & attivo
il blocco della memorizzazione dei trasmettitori.

~

7) Caratteristiche tecniche

Centrale TT2N

Nota. Tutte le caratteristiche tecniche sono riferite alla temperatura di 20°C.

Alimentazione

120 0 230 Vac, 50/60 Hz, limiti: 100+255 Vac

Potenza massima motori

500 VA per Vn = 230 V, 600 VA per Vn =120V

Temperatura di funzionamento -20+55 °C

Dimensioni / peso 40 x 18 x 32 / 20g

Grado Protezione

IP20 (contenitore integro)

Tempo di durata manovra

4+240 s (di fabbrica circa 150 s)

Ricevitore radio

Frequenza 433.92 MHz

Codifica

FLO (fixed code), FLOR (rolling code), SMILO (rolling code)

N° trasmettitori memorizzabili

30, compresi un massimo di 3 sensori climatici VOLO S RADIO

Portata dei trasmettitori

Stimata in 150 m in spazio libero e 20 m se all’interno di edifici (*)

(*) La portata dei trasmettitori € fortemente influenzata da altri dispositivi che operano alla stessa frequenza con trasmissioni continue come
per esempio allarmi e radiocuffie che interferiscono con il ricevitore della centrale.

Allo scopo di migliorare i prodotti Nice S.p.A. si riserva il diritto di modificare le caratteristiche in qualsiasi momento e senza
preavviso, garantendo comunque funzionalita e destinazione d’uso previste.




DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA
Dichiarazione in accordo alle Direttive: 2006/95/CE (LVD), 2004/108/CE (EMC)

Nota - Il contenuto di questa dichiarazione corrisponde a quanto dichiarato nel documento ufficiale depositato presso la sede
di Nice S.p.a., e in particolare, alla sua ultima revisione disponibile prima della stampa di questo manuale. Il testo qui presente &
stato riadattato per motivi editoriali. Copia della dichiarazione originale pud essere richiesta a Nice S.p.a. (TV) I.

Numero: 247/TT2N Revisione: 4 Lingua: IT

Nome produttore: NICE s.p.a.

Indirizzo: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) ltaly
Persona autorizzata a costituire

la documentazione tecnica: NICE s.p.a.

Tipo di prodotto: Modulo comando motore da incasso

Modello: TT2N

Accessori:

Il sottoscritto Mauro Sordini in qualita di Amministratore Delegato, dichiara sotto la propria responsabilita che il pro-
dotto sopra indicato risulta conforme alle disposizioni imposte dalle seguenti direttive:

¢ Direttiva 1999/5/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 9 marzo 1999 riguardante le apparec-
chiature radio e le apparecchiature terminali di comunicazione e il reciproco riconoscimento della loro conformita,
secondo le seguenti norme armonizzate:

- Protezione della salute: (art. 3(1)(a)): EN 62479:2010

- Sicurezza elettrica: (art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006+ A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

- Compatibilita elettromagnetica: (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013
- Spettro radio: (art. 3(2)): EN 300 220-2 V2.4.1:2012

e Direttiva 2006/95/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 12 dicembre 2006 concernente |l
ravvicinamento delle legislazioni degli Stati membri relative al materiale elettrico destinato ad essere adoperato entro
taluni limiti di tensione, secondo le seguenti norme armonizzate: EN 60730-1:2011

Oderzo, 01 luglio 2014

Ing. Mauro Sordini
(Amministratore Pelegato)
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Recommandations

A

* Pour la sécurité des personnes, il est important de respecter
ces instructions et de les conserver pour pouvoir les consulter
dans le futur.

¢ Le présent manuel contient des dispositions importantes pour
la sécurité de linstallation; des installations non correctes
peuvent créer de graves situations de danger.

¢ Une lecture seulement partielle de ces instructions ne permet-
tra pas a l'utilisateur d’exploiter au mieux les caractéristiques
de ce produit.

1) Description du produit

La logiqgue de commande TT2N est indiquée pour le controle d’un
moteur asynchrone monophasé alimenté a la tension de secteur destiné
a I'automatisation de stores, volets roulants et similaires, toute autre
utilisation est impropre et interdite. L’installation doit étre effectuée par
du personnel technique dans le plein respect des lois, des normes élec-
triques et de sécurité en vigueur.

Le présent appareil est conforme aux CNR-210 (et FCC part 15)
d’Industrie Canada applicables aux appareils radio exempts de licence.
’exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes : (1) I'appareil
ne doit pas produire de brouillage, et (2) I'utilisateur de I'appareil doit
accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est
susceptible d’en compromettre le fonctionnement.

La logique de commande TT2N permet de commander un moteur
asynchrone monophasé alimenté a la tension de secteur avec des
connexions type: Descente, Commun et Montée, utilisé pour I'auto-
matisation de stores, volets roulants et similaires.

La logique de commande TT2N a un récepteur radio incorporé qui
fonctionne a une fréquence de 433,92 MHz avec technologie rolling
code, pour garantir des niveaux de sécurité élevés. Dans chaque
logique, il est possible de mémoriser jusqu’a 30 émetteurs de la série
ERGO, PLANO et NICEWAY (figure 1), qui permettent la commande
a distance de la logique. Parmi les 30 émetteurs, on peut mémori-
ser au maximum 3 capteurs climatiques radio VOLO S RADIO qui
commandent automatiquement la logique en fonction de la situation
climatique.

Aprés chaque commande, le moteur est alimenté pendant environ
150 secondes, ce temps est modifiable (voir chapitre 4.3 Temps de
travail); durant ce temps, le fin de course électrique présent dans le
moteur arréte le mouvement au niveau de la position réglée.

Sur la logique, il y a une entrée “P/B” pour commander la logique de
commande également a I'aide d’une touche a I'extérieur.

Les mémorisations et les programmations sont possibles a I'aide
des émetteurs ou directement a I'aide de la touche de programma-
tion (figure 2) présente dans la TT2N; une signalisation lumineuse par

~

led en guidera les différentes phases.

N.B. La logique de commande TT2N peut gérer aussi d’autres types
d’émetteurs et d’autres modes de fonctionnement, voir le chapitre
4 “Approfondissements”.

ERGO

VOLO S RADIO

NICEWAY

O

2) Installation

(Al

¢ Le produit est soumis a une tension électrique dangereuse.

¢ L’installation de la logique de commande TT2N doit étre
exécutée par du personnel technique qualifié, dans le res-
pect de ces instructions et des normes et des lois existant
sur le territoire. Toutes les connexions doivent étre effec-
tuées en 'absence d’alimentation de secteur.

¢ La logique de commande TT2N est prévue expressément
pour étre insérée a l'intérieur de boites de dérivation ou

d’encastrement; son boitier ne prévoit aucune protection
pour I’eau et uniquement une protection essentielle pour le
contact avec des parties solides. Il est interdit de placer la
logique de commande TT2N dans des endroits qui ne sont
pas protégés de maniére adéquate.

Ne pas ouvrir et ne pas percer le boitier de la logique TT2N; ne
couper sous aucun prétexte le cable de 'antenne: Le produit
est soumis a une tension électrique dangereuse.

Y4

2.1) Controles préliminaires

e La ligne d’alimentation électrique doit étre protégée par un dis-
joncteur magnétothermique associé a un déclencheur différentiel.

e Sur la ligne d’alimentation du secteur électrique, il faut monter un
dispositif de déconnexion de I'alimentation (avec catégorie de sur-
tension lll, c’est-a-dire avec une distance entre les contacts d’au

N

moins 3,5 mm) ou bien un autre systeme équivalent par exemple
prise + fiche. Si le dispositif de déconnexion de I'alimentation ne
se trouve pas a proximité de I'automatisme, il faut disposer d’un

systeme de blocage contre la connexion accidentelle ou non auto-
risée.

/
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2.2) Branchements électriques

AA

¢ Respecter scrupuleusement les connexions prévues, en
cas de doute, ne pas tenter en vain mais consulter les
notices techniques disponibles également sur le site: www.
niceforyou.com. Un branchement erroné peut provoquer
des pannes graves ou des situations de danger.

¢ La logique de commande TT2N ne prévoit aucune protec-
tion contre les surcharges ou le court-circuit sur les sorties.
Sur la ligne d’alimentation il faut prévoir une protection
adaptée a la charge; par exemple si on utilise un fusible, sa
valeur maximum sera de 3,15 A.

N
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2.2.1) Connexion moteur

Le moteur asynchrone monophaseé a la tension de secteur doit étre
connecté aux bornes 1-2-3 (Descente, Commun, Montée). Des-
cente correspond a la touche ¥ des émetteurs, Montée a la touche
A (direction intervention anémometre). Si aprés la connexion, le
sens de rotation du moteur n’est pas correct, il faut inverser des
connexions des bornes 1 et 3.

A

Ne pas connecter plus d’'un moteur pour chaque logique, uti-
liser éventuellement les cartes d’extension TTE.

AN

2.2.2) Alimentation

fonctionner indifféremment avec des valeurs de tension de 120 ou 230 V et a une fréquence de 50 ou 60 Hz.

2.2.3) Touche pas a pas

Si nécessaire, il est possible de connecter une touche avec fonction
de Pas a Pas, un pas est exécuté a chague pression de la touche sui-
vant la séquence: Montée-arrét-descente-arrét. La touche doit étre
connectée entre la phase (L) et la borne 4 comme I'indique la figure
3. Si la touche est maintenue enfoncée pendant plus de 3 secondes,
mais moins de 10, on a toujours I'activation d’une manceuvre de
montée (correspondant a la touche A des émetteurs). Si la touche
reste enfoncée plus de 10 secondes on a toujours I'activation d’une
k manceuvre de descente (correspondant a la touche V).

L’alimentation électrique de la logique doit étre effectuée en utilisant les bornes 5-6 (Phase, Neutre). La logique de commande TT2N peut

Cette particularité peut étre utile pour synchroniser plusieurs
moteurs vers la méme manceuvre, indépendamment de I'état dans
lequel ils se trouvent.

AA

La tension de secteur arrive a la touche, elle devra donc étre
isolée et protégée de maniére adéquate.

AN/ AN

2.2.4) Capteurs climatiques

La logique de commande TT2N gere jusqu’a un maximum de
3 capteurs climatiques radio VOLO S RADIO. La mémorisation
d’un capteur VOLO S RADIO s’effectue comme s'il s’agissait d’un
émetteur normal (tableaux A1 ou A2). Les seuils d’intervention doi-
vent étre programmeés directement sur le capteur VOLO S RADIO.
L’intervention du capteur vent est prioritaire sur ceux du soleil ou
de la pluie et empéche pendant 1 minute toutes les commandes
(émetteurs, touche Pas a pas, intervention “soleil” et/ou “pluie”).
Pour les autres informations se référer a la notice d’instructions de
VOLO S RADIO.

N

A

Une intervention de P'anémomeétre (vent) provoque un mou-
vement dans la direction équivalent a la touche A des émet-
teurs.

A/
~

3) Programmations

Pour gu’un émetteur puisse commander la logique de commande TT2N, il faut procéder a la mémorisation suivant les indications du tableau
A1. Les mémorisations et les programmations sont possibles a travers les émetteurs (chapitre 3.1) ou directement a travers la touche de

programmation (chapitre 3.2).
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3.1) Programmations avec les émetteurs

A

¢ Ce chapitre décrit la mémorisation en Mode |, adaptée pour
commander un seul automatisme avec les 3 touches des
émetteurs. Le chapitre 4.2 décrit la mémorisation en Mode Il
adaptée pour commander un automatisme méme avec une
seule touche; les autres touches restent ainsi libres pour
commander d’autres automatismes.

¢ La touche Ml correspond a la touche centrale des émetteurs
ERGO, PLANO et NICEWAY.

¢ Toutes les séquences de mémorisation sont temporisées,
c’est-a-dire qu’elles doivent étre effectuées dans les limites
de temps prévues.

e Les programmations par radio peuvent s’effectuer dans
tous les récepteurs qui se trouvent dans le rayon de portée
de I’émetteur; il faut donc alimenter uniquement le dispositif
qui est concerné par I'opération.

Il est possible de vérifier s’il existe déja des émetteurs mémorisés
dans la logique de commande TT2N; pour cela, il suffit de vérifier
le type de clignotement de la led au moment de I'allumage de la
logique.

rs mémorisés

Vérification des émette
2 clignotements longs

Aucun émetteur mémorisé

e Avec des émetteurs qui prévoient plusieurs “groupes”, (total1,55)
avant de procéder a la mémorisation, il faut choisir le 2 clignotements brefs Il'y a déja des émetteurs mémorisés
groupe auquel associer la logique. (total 0,4 s)

Quand il n’y a aucun émetteur mémorisé, on peut procéder a la mémorisation du premier en suivant les étapes ci-apres.

Mémorisation du premier émetteur en Mode |

Tableau “A1”

1. Connecter la logique de commande a I'alimentation de secteur, on verra 2 clignotements i \(\)/ \(\)/
longs. S oN R N
2. Dans les 5 secondes qui suivent, presser et maintenir enfoncée la touche M de I'émetteur 4 35
a mémoriser (pendant au moins 3 secondes). Catl
3. Relacher la touche B au premier des 3 clignotements qui confirment la mémorisation. NIVEEE SN N
L@ X &
Quand un ou plusieurs émetteurs ont déja été mémorisés, il est possible d’en activer d’autres en suivant les étapes ci-apres.
Tableau “A2”  Mémorisation d’autres émetteurs en Mode | Exemple
1. Presser et maintenir enfoncée la touche B du nouvel émetteur (pendant au moins 5 2 NIV
\ N , . , ) R Nouvel ——= 58 ©O- ——
secondes) jusqu’a ce que 'on voie un clignotement long, puis relacher la touche M. . B
2. Presser lentement 3 fois la touche B d’un ancien émetteur déja mémorisé. Ancien 4 %3
Cad
3. Presser encore la touche B du nouvel émetteur, relacher la touche 5 au premier L 2RV NN
R . ) . . . Nouvel — O- — ©O- O-
des 3 clignotements longs qui confirment la mémorisation. h NN
N.B. Si la mémoire est pleine (30 émetteurs mémorisés) on verra 6 clignotements longs et I'émetteur ne pourra pas étre mémorise.
3.2) Programmations avec la touche de programmation
Pour mémoriser un émetteur avec la touche de programmation procéder de la fagon suivante.
Tableau “A3” Mémorisation d’un émetteur en Mode | Exemple
1. Presser et maintenir enfoncée la touche de programmation (pendant au moins 4 secondes). 4
G
2. Relacher la touche de programmation quand la led s’allume. NIV N
oK e
3. Dans les 10 secondes qui suivent, appuyer pendant au moins 3 secondes sur I'une 4 3s
des touches de I'émetteur a mémoriser.
4. Si la mémorisation a été correctement effectuée, la led fera trois longs clignotements. \(5/ \d/ \(\)/
N AN N

N.B. S’il y a d’autres émetteurs a mémoriser, répéter la phase 3 dans les 10 secondes qui suivent; la phase de mémorisation se termine si
aucun nouvel émetteur a mémoriser n’est recu pendant 10 secondes.

Pour effacer les mémorisations et les programmations il est possible de procéder de la fagon suivante.

Tableau “A4” Effacement de la mémoire Exemple
1. Presser et maintenir enfoncée la touche de programmation. 4
— =
e
2. Attendre que la led s’allume, attendre qu’elle s’éteigne, puis attendre qu’elle 2(‘)1 o
commence a clignoter. /TN
3. Relacher la touche exactement durant le troisieme clignotement pour effacer 4 4
. . . . s . - . N sNlsNLs NIV V4
uniguement les émetteurs memonse; oq durant le cinquiéme clignotement O: O: O: ( O: O: — )
pour effacer tout le contenu de la mémoire.
4. Se la cancellazione € andata a buon fine il led fara 5 lampeggi lunghi. NIV VN EENTVIEN

J
~
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Approfondissements

N

La logique de commande TT2N, en plus des émetteurs de la série ERGO, PLANO et NICEWAY, reconnait d’autres types d’émetteurs pro-
duits par Nice (paragraphe 4.1 Emetteurs utilisables). Par ailleurs, avec des procédures spécifiques de mémorisation des émetteurs, il est
également possible d’associer a chaque touche de I'émetteur une commande particuliere (paragraphes 4.2.1 Mode | et 4.2.2 Mode |l).

/

4.1) Emetteurs utilisables
Le tableau A5 précise les émetteurs qui peuvent étre utilisés avec la
logique TT2N ainsi que leur type de codage.

Tableau “A5”

Codage Emetteurs

ERGO1 - ERGO4 - ERGO6
PLANO1 - PLANO4 - PLANOB - PLANO TIME

FLOR |Rolling code| VOLO S RADIO
FLO1R - FLO2R - FLO4R
VERY VR

SMILO | Rolling code| SM2 - SM4

) FLO1 - FLO2 - FLO4
FLO Fixed code VERY VE

VERY

Dans la mesure ou les codages des émetteurs sont différents et que la logique ne peut pas les reconnaitre simultanément, le premier émet-
teur mémorisé détermine le type de codage utilisé et donc les émetteurs qui pourront étre mémorisés par la suite. Si apres la mémorisation
du premier émetteur on souhaite changer le type d’émetteurs, il faut effacer tous les émetteurs (tableaux A4).

On peut identifier le type de codage en vérifiant le nombre de clignotements effectués par la led au moment de I'allumage.

Clignotements led Type de codage des émetteurs mémorisés
1 clignotement bref (total 0,2s) ¢/ Emetteurs avec codage FLO

2 clignotements brefs (total 0,4 s) & ¢/ Emetteurs avec codage FLOR

3 clignotements brefs (total 0,6 s) &/ & & | Emetteurs avec codage SMILO

2 clignotements longs (total 1,5 ) ¢’ Mémoire vide (aucun émetteur mémorisé)

N

/
~

4.2) Mémorisation des émetteurs en mode | et en mode Il

Les tableaux A1, A2 et A3 décrivent la procédure de mémorisation des émetteurs en Mode | ou I'émetteur est mémorisé en bloc et ou une
commande précise est attribuée a chaque touche (tableau AB). Le Mode | est indiqué pour commander un automatisme avec les 3 ou 4
touches des émetteurs. Dans la logique TT2N il est possible également de mémoriser les émetteurs en Mode Il, modalité qui permet une
plus grande flexibilité en ce qui concerne I'utilisation des touches des émetteurs. Sur la méme logique de commande, on peut mémoriser

aussi bien des émetteurs en Mode | qu’en Mode II.

/
~

N
/

4.2.1) Mode |

En Mode |, la commande associée aux touches de I'émetteur est
fixe (tableau AB): En mode |, on effectue une unique phase de
meémorisation pour chaque émetteur et un seul emplacement est
occupé dans la mémoire. Durant la mémorisation en Mode |, la
touche pressée sur I’émetteur n’a pas d’importance.

Tableau “A6”: Mémorisation en mode |

Touche Commande

Touche A ou 1 Montée

Touche B ou 2 Arrét

Touche ¥ ou 3 Descente

Touche 4 Descente avec commande a action maintenue

/
~

N
/

N

4.2.2) Mode 1l

En Mode Il on peut associer a chaque touche de I'émetteur I'une
des 6 commandes possibles (tableau A7); par exemple, avec une
seule touche mémorisée pour la commande Pas a pas on peut com-
mander un automatisme et les autres touches peuvent rester libres
pour la commande d’autres automatismes. En mode |l, on effectue
une phase de mémorisation pour chaque touche et chacune d’elle
occupe un emplacement de mémoire. Durant la mémorisation en
mode |l, la touche pressée est mémorisée. Si I'on souhaite attri-
buer une autre commande a une autre touche du méme émetteur, |l
faut effectuer une nouvelle mémorisation pour cette touche.

Tableau “A7”: Mémorisation en mode Il

Commande

N°

Pas a pas (Montée-Arrét-Descente-Arrét)

Montée-Arrét

Descente-Arrét

Arrét

Descente avec commande a action maintenue

DO =

Montée avec commande a action maintenue

/
~
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4.2.3) Exemple de mémorisation mixte en mode | et en mode Il

En exploitant de maniere opportune les mémorisations en Mode | et en Mode I, on peut créer des commandes de groupe comme dans I'exemple
illustré dans la figure 4.

e | ’émetteur T1 (Ergo1) mémorisé en Mode | sur A1 et A2 com-
mande la montée, I'arrét ou la descente simultanément tant de A1 Al A3 A4 AS
que de A2.

L’émetteur T2 (Plano1) mémorisé en Mode | seulement sur A3
commande la montée, I'arrét ou la descente seulement de AS. ,
L’émetteur T3 (Planotime) mémorisé en Mode | seulement sur A4 e S D : i = =
commande la montée, I'arrét ou la descente seulement de A4. Do Lo ; ': : :
L’émetteur T4 (WM0OO1C) mémorisé en Mode Il (Pas a pas) com-
mande seulement A4.

L’émetteur T5 (WMOO03G) mémorisé en Mode | pour commander
avec le groupe 1 sur A1 et A2, avec le groupe 2 sur A3 et avec le
groupe 3 sur A4, commande la montée, I'arrét ou la descente de
A2 et A2, A3 ou A4.

L’émetteur T6 (Flo4R) mémorisé en Mode Il sur A4 (touches 1 et
3), sur A5 (touche 2) et sur A6 (touche 4), commande la montée
et la descente de A4, ou I'ouverture de la porte de garage A5 ou
I’'ouverture du portail automatique A6.

A

e Avec un émetteur mémorisé en Mode Il on ne peut pas effectuer la programmation de certaines fonctions si dans cette pro-
grammation il faut presser des touches différentes, par exemple la touche B et la touche A.
e Avec un émetteur mémorisé en mode Il, on ne peut pas utiliser les commandes de “groupe multiple”.

Pour mémoriser un émetteur en Mode |, quand la touche de programmation est accessible, exécuter les opérations suivantes.

Tableau “A8” Mémorisation en mode Il avec la touche de programmation
1. Presser la touche de programmation un nombre de fois égal a la commande désirée
(1 = Pas a pas, 2 = Montée-Arrét, 3 = Descente-Arrét, 4 = Arrét, 5 = Descente avec 1-6 Etﬂ Etﬂ
commande a action maintenue, 6 = Montée avec commande a action maintenue).
2. Vérifier que la led émet un nombre de clignotements équivalent a la commande désirée. 16 &
3. Dans les 10 secondes qui suivent, appuyer pendant au moins 3 secondes sur la touche
désirée de I'émetteur a mémoriser. 8s
4. Si la mémorisation a été correctement effectuée, la led fera trois longs clignotements. N (5 RN (\) RN (5 ,
N N

N.B. S'’il y a d’autres émetteurs a mémoriser, pour la méme commande sélectionnée au point 1, répéter le point 3 dans les 10 secondes
qui suivent; si par contre la commande a associer est différente, répéter le point 1; la phase de mémorisation se termine si aucun nouvel
émetteur a mémoriser n’est recu pendant 10 secondes.

Il est possible de mémoriser de maniere simple un nouvel émetteur en maintenant les caractéristiques de I'ancien émetteur. Le nouvel émet-
teur ainsi mémorisé héritera des caractéristiques de I'ancien, c’est-a-dire que si I'ancien était mémorisé en Mode |, le nouveau fonctionnera
lui aussi en Mode |, si I'ancien était mémorisé en Mode I, la touche du nouvel émetteur sera associée a la méme commande que I'ancien.
Pour la mémorisation procéder de la fagon suivante.

Tableau “A9” Mémorisation d’autres émetteurs avec un émetteur mémorisé Exemple
1. Presser et maintenir enfoncée la touche a mémoriser du nouvel émetteur 2 NIV
. : R Nouvel ——= 38s ©- ——>
pendant au moins 3 secondes, puis relacher la touche. NN B
2. Presser et maintenir enfoncée la touche déja mémorisée de I'ancien émetteur ) L 4 4
. : R Ancien —— 3s
pendant au moins 3 secondes, puis relacher la touche. @
3. Presser et maintenir enfoncée la touche a mémoriser du nouvel émetteur L 4 4
. : R Nouvel 3s
pendant au moins 3 secondes, puis relacher la touche. @ Eﬁ
4. Presser et maintenir enfoncée la touche déja mémorisée de I'ancien émetteur Ancien L 4 35 4 /\(\)/\ L
. . A | - - = = S
pendant au moins 3 secondes, puis relacher la touche. NN N

~

N

4.3) Temps de travail

Dans la logique de commande TT2N, on peut programmer le temps de travail, c’est-a-dire le temps maximum pendant lequel la carte
électronique commande le moteur pour qu’il atteigne le fin de course de montée ou de descente; la valeur d’usine ou apres un effacement
de la mémoire est d’environ 150 secondes. Si on le souhaite, il est possible de modifier le temps de travail d’'un minimum de 4 secondes
a un maximum de 240. La procédure de programmation s’effectue en “auto-apprentissage”, c’est-a-dire en mesurant le temps nécessaire
pour effectuer toute la manceuvre. Avec un émetteur ou avec la touche extérieure, il faut commander le moteur jusqu’au fin de course de la
manceuvre la moins lourde, de sorte que la manceuvre suivante soit la plus lourde, généralement le réenroulement. Il est conseillé de pro-
grammer le temps de travail quelques secondes de plus par rapport au temps strictement nécessaire a la manceuvre (voir point 5 tableau
A10). Il est possible de programmer le temps de travail soit avec un émetteur mémorisé en Mode | soit avec la touche de programmation,
tandis que ¢a n’est pas possible avec un émetteur mémorisé en Mode .
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Pour procéder a la programmation du temps de travail avec un émetteur en Mode |, procéder de la fagon suivante.

Tableau “A10” Programmation temps de travail avec un émetteur en Mode | Exemple

1. Presser et maintenir enfoncée la touche B d’un émetteur mémorisé pendant au 2 4
moins 5 secondes, puis relacher la touche. Cad os Cul

2. Presser de nouveau la touche B pendant au moins 5 secondes, puis relacher la ¥ 4 NL NN LN
touche. Ss ﬂ ( /Q\ /Q\ /Q\ /Q\ )

3. Presser et relacher la touche A (V) pour commencer la manceuvre et lancer la vy 4 vy 4
phase de comptage du temps. =9 @ ( ~7 @ )

4. Attendre que le moteur termine la manceuvre en s’arrétant sur le fin de course.

5. Attendre encore quelques secondes puis presser et relacher la touche Bl pour vy 4 NN N
arréter le comptage du temps. (X&)

N.B. Pour rétablir le temps de travail programmé en usine (150 secondes) au point 3 presser la touche B jusqu’a ce que I'on voir le premier
des 3 clignotements longs signalant que la programmation a été effectuée.

Pour procéder a la programmation du temps de travail avec la touche de programmation, exécuter les opérations ci-apres.

Tableau “A11” Programmation temps de travail avec la touche de programmation

1. Presser et maintenir enfoncée la touche de programmation. 4
-
2. Attendre que la led s’allume, attendre qu’elle s’éteigne, puis attendre qu’elle commence NIV NIV
= - - . -O- O ©-
a clignoter, relacher la touche exactement durant le premier clignotement. /TN S G
3. Aprés 4 clignotements brefs, la manceuvre démarre et la phase de comptage commence. N é soN (5 soN (‘) RN (5 ,
7 TN 7 TN Z TN 7 TN

4. Attendre que le moteur termine la manceuvre en s’arrétant sur le fin de course.
5. Attendre encore quelques secondes puis presser et relacher la touche de 4 4
programmation pour arréter le comptage du temps.
6. 3 clignotements longs confirment la mémorisation du nouveau temps de travail. \(5/ \(5/ \(5/
N N N

N

AN

4.4) Blocage de la mémorisation
Si nécessaire, par exemple pour augmenter la sécurité, on peut bloquer la mémorisation de nouveaux émetteurs. Pour vérifier si le blocage
est désactivé (mémorisation libre) ou s'il est activé, procéder de la fagcon suivante.

Tableau “A12” Vérification de I’état de blocage de la mémorisation de nouveaux émetteurs Exemple
1. Presser et maintenir enfoncée la touche de programmation (pendant au moins 4 secondes). Etﬂ 4s
2. Relacher la touche de programmation quand la led s’allume. :(w)i 4 o
TN
3. Attendre environ 10 secondes puis observer attentivement les 2 clignotements que fera 10s
la led:
- si les deux clignotements sont de méme durée, le blocage de la mémorisation n’est NIV ARV
pas activé; SN
- si le 2¢ clignotement dure plus longtemps que le premier, le blocage de la mémorisation NIV N
est activé. A&

Pour activer ou pour désactiver le blocage de la mémorisation, suivre les opérations décrites dans le tableau ci-apres. Les phases a accomplir sont
les mémes aussi bien pour bloquer que pour débloquer la mémorisation; la premiere fois elle se bloque puis elle se déblogue et ainsi de suite.

Tableau “A13” Blocage ou déblocage de la mémorisation de nouveaux émetteurs

1. Presser et maintenir enfoncée la touche de programmation (pendant au moins 4 4
secondes). ol 4s
2. Relacher la touche de programmation quand la led s’allume. ,\C‘)i 4 o
/TN
3. Attendre que la led s’éteigne, puis attendre gqu’elle commence a faire les 2 clignotements. 10s
4. Presser et relacher la touche exactement durant le deuxiéme clignotement. \(‘Ji ( \(\)/ ) N A
AN TN AN @
5. On aura 2 clignotements:
- si le 2° dure plus longtemps que le 1er, cela signifie que le blocage est activé; NV \(5/
/TN AN
- g'ils sont de méme durée le blocage est désactivé. \(\)/ \(5/
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5)

Mise au rebut

N

Comme pour l'installation, a la fin de la durée de vie de ce produit, les
opérations de démantelement doivent étre effectuées par du person-
nel qualifi¢. Ce produit est constitué de différents types de matériaux
dont certains peuvent étre recyclés et d’autres devront étre mis au
rebut; s’informer sur les systemes de recyclage ou d’élimination pré-
Vus par les normes locales en vigueur pour cette catégorie de produit.
Certains composants du produit peuvent contenir des substances
polluantes ou dangereuses qui pourraient avoir des effets nuisibles
sur I'environnement et sur la santé des personnes s’ils n’étaient pas
adéquatement éliminés. Comme I'indique le symbole de la figure 5, il
est interdit de jeter ce produit avec les ordures ménageres.

Procéder par conséquent a la “collecte
différenciée” des composants pour leur trai-
tement conformément aux méthodes pres-
crites par les normes locales en vigueur ou
restituer le produit au vendeur lors de I'achat
d’un nouveau produit équivalent. Certains
reglements locaux peuvent appliquer de
lourdes sanctions en cas d’élimination prohi-
bée de ce produit.

6)

Que faire si... petit guide en cas de probleme!

N

Les émetteurs ne commandent pas la manceuvre et juste
aprés avoir alimenté la logique de commande, on ne voit
aucun clignotement de la led.

Vérifier que la logique de commande est correctement alimentée:
La tension de secteur doit étre présente entre les bornes 5-6. Si
I’alimentation est correcte il y a probablement une anomalie grave et
la logique de commande devra étre remplacée.

L’activation de la touche Pas a pas ne commande pas la
manceuvre.

Controler la connexion électrique de la touche: Sur I'entrée de la tou-
che (entre la borne 4 et 6) la tension de secteur ne doit étre présente
que lorsque la touche est enfoncée.

Aprés une commande par radio, on voit 6 clignotements et la
manceuvre ne démarre pas.

L’émetteur n’est pas synchronisé, il faut répéter la mémorisation de
I’émetteur.

Aprés une commande, on voit 10 clignotements puis la
manceuvre démarre.

L’autodiagnostic des parametres en mémoire a détecté une ano-
malie quelconque. Dans ce cas, il faut effacer toute la mémoire et
répéter la mémorisation des émetteurs et les programmations.

Il est impossible de programmer le temps de travail en sui-
vant la procédure du tableau A10.

Il n’est pas possible de programmer le temps de travail avec les
émetteurs mémorisés en mode |l, vérifier que I’émetteur est mémo-
risé en Mode |.

Le moteur est arrété, mais il arrive qu’il soit nécessaire d’ac-
tionner 2 fois la commande Pas a pas pour le faire démarrer.
Il se pourrait que le temps de travail programmeé soit trop long par
rapport a la durée effective de la manceuvre. Si le moteur est arrété
au niveau d’'un fin de course, la logiqgue de commande pourrait
considérer que le moteur est encore en mouvement du fait d’une
commande précédente. Dans ce cas, la premiere commande est
interprétée comme un arrét et la deuxieme comme une commande
de mouvement. Pour éliminer le probleme il suffit de programmer
correctement le temps de travail (paragraphe 4.3).

Il est impossible de mémoriser un émetteur.

Contréler le nombre de clignotements de la led durant la procédure
de mémorisation, 6 clignotements longs indiquent que la mémoire
est pleine; 2 clignotements, ou le second dure plus longtemps que
le premier, indique que le blocage de la mémorisation des émetteurs
a été activé.

7)

Caractéristiques techniques

/

N.B. Toutes les caractéristiques techniques se réferent a la température de 20 °C.

Logique de commande TT2N

Alimentation

120 ou 230 VCA, 50/60 Hz, limites: 100+255 VCA

Puissance maximum des moteurs

500 VA pour Vn = 230 V, 600 VA pour Vn = 120 V

Température de fonctionnement -20+55 °C

Dimensions / poids 40x18x32/20¢g

Indice de protection IP20 (bottier intact)

Temps de durée manceuvre

4+240 s (réglage usine environ 150 s)

Récepteur radio

Fréquence 433,92 MHz

Codage

FLO (fixed code), FLOR (rolling code) SMILO (rolling code)

Nombre d’émetteurs mémorisables

30, incluant un maximum de 3 capteurs climatiques VOLO-S-Radio

Portée des émetteurs

estimée a 150 m en espace libre et a 20 m a I'intérieur d’édifices (*)

(*) La portée des émetteurs est fortement influencée par d’autres dispositifs qui operent a la méme fréquence avec des émissions continues,
comme les alarmes, les casques radio, etc. qui interferent avec le récepteur de la logique de commande.

Dans le but d’améliorer les produits, Nice S.p.A. se réserve le droit d’en modifier a tout moment et sans préavis les caractéris-
tiques techniques, en garantissant dans tous les cas le bon fonctionnement et le type d’utilisation prévus.

/
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DECLARATION CE DE CONFORMITE
Déclaration conforme aux Directives : 2006/95/CE (LVD), 2004/108/CE (EMC)
Note — Le contenu de cette déclaration correspond en tous points au document officiel déposé au siege de la société Nice S.p.a.,

et plus particulierement, a sa derniére révision disponible avant I'impression de cette notice technique. Le présent texte a été ré-
élaboré pour des raisons d’édition. Une copie de la déclaration originale peut étre demandée a Nice S.p.a. (TV) .

Numéro de déclaration : 247/TT2N Révision : 4 Langue : FR
Nom du producteur : NICE s.p.a.

Adresse : Via Pezza Alta 13, Z.1. Rustigné, 31046 Oderzo (TV) Italie
Personne autorisée a constituer

la documentation technique : NICE s.p.a.

Type de produit : Module de commande du moteur a encastrer

Modéle / Type : TT2N

Accessoires :

Le soussigné Mauro Sordini en qualité d’Chief Executive Officer, déclare sous son entiere responsabilité que le pro-

duit sus-indiqué est conforme aux dispositions prescrites par les directives suivantes :

* Directive 1999/5/CE DU PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL du 9 mars 1999 concernant les équipements
hertziens et les terminaux de télécommunications et la reconnaissance mutuelle de leur conformité, selon les
normes harmonisées suivantes :

¢ Protection de la santé (art. 3(1)(@)) : EN 62479:2010
e Sécurité électrique (art. 3(1)(a)) : EN 60950-1:2006+ A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

e Compatibilité électromagnétique (art. 3(1)(b)) : EN 301 489-1 V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013
e Spectre radio (art. 3(2)) : EN 300 220-2 V2.4.1:2012

* Directive 2006/95/CE DU PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL du 12 décembre 2006 concernant le rappro-

chement des législations des Etats membres relatives au matériel électrique destiné & étre employé dans certaines
limites de tension, selon les normes harmonisées suivantes : EN 60730-1:2011

Oderzo, 1 juillet 2014

Ing. Mauro Sordini
(Chief tive/Officer)
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Hinweise

A

¢ Fiir die Sicherheit von Personen ist es wichtig, sich an diese
Anweisungen zu halten und dieselben fiir ein zukiinftiges Nach-
schlagen aufzubewahren.

¢ Die vorliegende Anleitung enthélt wichtige Verordnungen fiir
die Sicherheit der Installation; eine unkorrekte Installation kann
schwere Gefahren verursachen.

¢ Durch ein nur teilweises Lesen der vorliegenden Anweisungen
wird der Benutzer die Merkmale dieses Produktes nicht voll
nutzen kénnen.

1)

Beschreibung des Produktes

Die Steuerung TT2N eignet sich zur Kontrolle eines mit Netzspannung
gespeisten, einphasigen Asynchronantriebs, der zur Automatisierung
von Markisen, Rollladen und ahnlichem dient; jeder andere Einsatz ist
unsachgemal und untersagt. Die Installation muss von technischem
Fachpersonal unter voller Einhaltung der elektrischen Gesetzesverord-
nungen und Richtlinien und der glltigen Sicherheitsvorschriften ausge-

fGhrt werden.

N

Mit der Steuerung TT2N kann ein mit Netzspannung gespeister
Asynchronantrieb mit Verbindungen fir Abstieg, gemeinsamer Leiter
und Anstieg gesteuert werden, der fir Automatisierungen von Roll-
laden, Markisen und &hnlichem benutzt wird. Die Steuerung TT2N
enthalt auch einen Funkempfanger, der auf einer Frequenz von
433.92 MHz mit Rolling-Code-Technologie arbeitet, um ein hohes
Niveau an Sicherheit zu gewahrleisten.

In jeder Steuerung kénnen bis zu 30 Sender der Serien ERGO, PLA-
NO und NICEWAY gespeichert werden (Abbildung 1), die zur Fern-
bedienung der Steuerung dienen. Zu den speicherbaren Sendern
zahlen maximal 3 funkgesteuerte Wetterwachter VOLO S RADIO,
welche die Steuerung je nach Witterung automatisch schalten.
Nach jedem Befehl wird der Motor ca. 150 Sekunden lang gespeist.
Diese Zeit kann geandert werden (Par. 4.3 Arbeitszeit). In dieser Zeit
stoppt der elektrische Endschalter im Antrieb die Bewegung in der
eingestellten Position. An der Steuerung steht ein Eingang “P/B” zur
Verfligung, um die Steuerung auch Uber externe Taste zu schalten.
Die Speicherungen und Programmierungen sind Uber die Sender
oder direkt Uber die Programmierungstaste (Abbildung 2) an der
TT2N mdglich; eine led-Leuchtanzeige wird die verschiedenen Pha-
sen anleiten.

Anmerkung. Die Steuerung TT2N funktioniert auch mit anderen
Sendertypen und in anderen Betriesbsmodi - siehe das Kapitel 4
“Weitere Auskinfte”.

VOLO S RADIO

NICEWAY

~

/

2)

Installation

/

N

AA

¢ Das Produkt steht unter gefahrlicher Spannung.

¢ Die Installation der Steuerung TT2N sowie der Automatisie-
rungen darf ausschlieBlich von technischem Fachpersonal
unter Einhaltung der vorliegenden Anweisungen und der auf
dem Gebiet giiltigen Vorschriften und Gesetze ausgefiihrt
werden. Alle Anschliisse sind ohne Spannungsversorgung
auszufiihren.

¢ Die Steuerung TT2N darf ausschlieBlich in Abzweigdosen

oder Kasten untergebracht werden. lhr Gehause ist nicht
wasserdicht und hat nur einen sehr geringen Schutz vor
dem Kontakt mit Feststoffen. Es ist untersagt, die Steue-
rung TT2N in nicht entsprechend geschiitzter Umgebung zu
installieren.

Das Gehduse der Steuerung TT2N nicht 6ffnen und/oder
lochen; keinesfalls das Antennekabel durchschneiden: es
steht unter geféahrlicher Spannung!

~

N

4 2.1) Vorpriifungen

e Die elektrische Versorgungsleitung muss durch eine geeignete magne-
tothermische Vorrichtung und Differentialschalter geschutzt sein.

¢ Weiterhin muss eine Abtrennvorrichtung der Stromversorgung (mit
Uberspannungsklasse Il bzw. Abstand zwischen den Kontakten
von mindestens 3,5 mm) oder ein gleichwertiges System wie z.B.

Steckdose und Stecker vorhanden sein. Sollte sich die Abtrenn-
vorrichtung der Stromversorgung nicht in der Nahe der Automati-
sierung befinden, muss sie Uber ein Absperrsystem verfigen, dass
vor einem unbeabsichtigten oder nicht genehmigten erneuten
Anschluss schitzt.

/
~

/
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4 )

2.2) Elektrische Anschliisse C TN

fffffffff

| |
| ! |
A A | o T |
[ N A N \
¢ Die vorgesehenen Anschliisse genauestens ausfiihren; im \ \ ; ol \
|
Zweifelsfall KEINE unniitzen Versuche machen, sondern (NN S O S
die technischen Blatter zu Rate ziehen, die auch im Inter- 123456
net unter www.niceforyou.com zur Verfiigung stehen. Ein NN IS IS
falscher Anschluss kann schwere Defekte oder Gefahren
v C aP/BL N
verursachen. o
* Die Steuerung TT2N hat keinen Schutz vor Uberlasten oder g E (I-'L_:-l) 2
Kurzschliissen in den Ausgédngen. In der Versorgungslinie 2142 Ei
ist flir einen der Last entsprechenden Schutz zu sorgen. < g < l;i
Wenn man z. B. eine Sicherung benutzt, wird ihr Héchstwert s %}
3.15 A sein. g Lo
p= | M
L T
(O] | 8/\/ =
\
|
SICHERUNG -1
L —
k N
/2.2.1) Anschluss am Antrieb A )

Der mit Netzspannung gespeiste, einphasige Asynchronantrieb muss ~ Nicht mehr als einen Antrieb an jeder Steuerung anschlieBen;
an den Klemmen 1-2-3 (Abstieg, gemeinsamer Leiter, Anstieg) ange-  ggf. die Erweiterungen TTE benutzen.

schlossen sein. Abstieg entspricht der Taste ¥ an den Sendern,

Anstieg der Taste A (Ansprechrichtung des Windwéchters). Sollte der

Drehsinn des Antriebs nach dem Anschluss unkorrekt sein, mussen

die Verbindungen an den Klemmen 1 und 3 vertauscht werden.

2.2.2) Versorgung
Die Stromversorgung zur Steuerung muss unter Verwendung der Klemmen 5-6 (Phase, Nullleiter) ausgefuhrt sein. Die Steuerung TT2N kann
unterschiedslos mit einer Spannung von 120 oder 230 V und einer Frequenz von 50 oder 60 Hz funktionieren.

AYZRRYS
AN/ AN

2.2.3) Taste Schrittbetrieb

Falls gewlnscht, kann eine Taste mit der Funktion Schrittoetrieb  Diese Besonderheit kann nitzlich sein, um mehrere Motoren unab-
angeschlossen werden. Bei jedem Dricken der Taste wird ein  hangig von ihrem Status auf dieselbe Bewegung zu synchronisie-
Schritt mit folgender Sequenz ausgefihrt: Anstieg-Stopp-Abstieg-  ren.

Stopp. Die Taste muss wie in Abbildung 3 gezeigt zwischen der

Phase (L) und der Klemme 4 angeschlossen sein. Wenn die Taste A A

langer als 3, aber kirzer als 10 Sekunden gedrickt wird, aktiviert ~ An der Taste ist Netzspannung vorhanden. Sie muss daher
sich immer eine Anstiegsbewegung (entspricht der Taste A an den  entsprechend isoliert und geschiitzt sein.

Sendern). Wird die Taste langer als 10 Sekunden gedrtickt, aktiviert

sich immer eine Abstiegsbewegung (entspricht Taste V).

. J
/2.2.4) Wetterwichter A )
Die Steuerung TT2N kann bis zu max. 3 funkgesteuerte Wetter-  Die Auslosung des Windwachters verursacht eine Bewegung
wéachter VOLO S RADIO schalten. Ein Wetterwachter VOLO S  in die Richtung der Taste A an den Sendern.

RADIO wird wie ein normaler Sender gespeichert (Tabellen A1 oder

A2). Die Ansprechstufen muissen direkt am Wetterwachter VOLO

S RADIO programmiert sein. Die Ausldsung des Windwachters hat

den Vorrang auf jene der Sonne- und Regenwachter und deaktiviert

eine Minute lang alle Befehle (Sender, Taste Schrittbetrieb, Auslo-

sung des Sonne- und/oder Regenwachters). Fir weitere Auskinfte

wird auf die Anleitungen von VOLO S RADIO verwiesen.

N /

3) Programmierungen

Damit ein Sender die Steuerung TT2N schalten kann, muss die Speicherung wie in Tabelle A1 angegeben ausgeflhrt werden.
Die Speicherungen und Programmierungen sind Uber die Sender (Par. 3.1) oder direkt Uber die Programmierungstaste maglich (Par. 3.2).
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N

3.1) Programmierungen iiber die Sender

A

¢ In diesem Kapitel ist die Speicherung im Modus | beschrie- ¢ Die Programmierung per Funk kann an allen Empféangern

ben, der zur Steuerung von nur einer Automatisierung mit erfolgen, die sich innerhalb der Reichweite des Senders

3 Sendertasten dient. In Kapitel 4.2 ist die Speicherung im befinden; daher nur die betreffende Vorrichtung gespeist

Modus Il beschrieben, mit dem eine Automatisierung mit halten.

nur einer Taste geschaltet werden kann; die anderen Tasten

stehen so fiir andere Automatisierungen zur Verfiigung. Man kann prlfen, ob Sender bereits in der Steuerung TT2N gespei-
e Die Taste B entspricht der Taste in der Mitte der Sender  chert sind; hierzu genlgt es zu prifen, wie die led beim Einschalten

ERGO, PLANO und NICEWAY. der Steuerung blinkt.

¢ Alle Speichersequenzen sind auf Zeit bzw. miissen innerhalb

der vorgesehenen Zeitgrenzen ausgefiihrt werden. Uberpriifung der gespeicherter Sender

e Bei Sendern, die mehrere “Gruppen” vorsehen, muss vor 2 Mal langes Blinken kein Sender gespeichert
der Speicherung die Gruppe gewahit werden, der die Steu-  (insgesamt 1,5 Sek.)
erung zugeordnet werden soll. 2 Mal kurzes Blinken gespeicherte Sender vorhanden
(insgesamt 0,4 Sek.)

Ist kein Sender gespeichert, kann der erste nach folgenden Schritten gespeichert werden.

Tabelle “A1” Speicherung des ersten Senders in Modus |
1. Die Steuerung an der Netzspannung anschlieBen; man wird 2 Mal ein langes Blinken sehen. N NI
Ceml X
2. Innerhalb von 5 Sekunden auf Taste B des zu speichernden Senders driicken und gedrlickt 4 35
halten (mindestens 3 Sekunden lang). Ca
3. Taste B beim ersten der 3 Blinkvorgange loslassen, welche die Speicherung bestatigen. NIVEEE NN
S &

Wenn ein oder mehrere Sender bereits gespeichert sind, kdnnen andere nach folgenden Schritten aktiviert werden:

Tabelle “A2” Speicherung weiterer Sender in Modus |
1. Auf Taste B des neuen Senders drlicken und gedriickt halten (mindestens 5 Sekunden Neuen 5s (5 2
lang), bis man ein langes Blinken sieht, dann Taste M loslassen. w N
2. Langsam 3 Mal auf Taste B eines alten, bereits gespeicherten Senders drlicken. ¥
Alten X3
3. Erneut auf Taste B des neuen Senders drlicken. Taste B beim ersten der 3 langen Neuen 4 \éi 4 \(\)ﬁ\ I/
Blinkvorgéange loslassen, welche die Speicherung bestatigen. ! h NN
Anmerkung: falls der Speicher voll ist (30 Sender gespeichert), wird man 6 Mal ein langes Blinken sehen und der Sender kann nicht gespeichert

werden.

3.2) Programmierungen liber die Taste Programmierung
Nach folgenden Schritten vorgehen, um einen Sender Uber die Taste Programmierung zu speichern.

Tabelle “A3” Speicherung eines Senders in Modus |

1. Taste Programmierung driicken und gedrtckt halten (mindestens 4 Sekunden lang). L 4 4s
Co

2. Die Taste Programmierung loslassen, wenn sich die led einschaltet. NIV N

*/O* — O

™ Do

3. Innerhalb von 10 Sekunden mindestens 3 Sekunden lang auf eine beliebige Taste des 35

zu speichernden Senders drlcken.

4. Die led wird 3 Mal lang blinken, falls die Speicherung erfolgreich war. \(‘)f \di \(\)ﬁ

N N N

Anmerkung: Punkt 3 innerhalb der nachsten 10 Sekunden wiederholen, wenn man weitere Sender speichern will; die Speicherphase endet,
wenn man 10 Sekunden lang keine anderen Sender eingibt.

Folgende Schritte ausfihren, wenn man die Speicherungen und Programmierungen l6schen will.

Tabelle “A4” Léschen des Speichers Beispiel
1. Taste Programmierung drlicken und gedruckt halten. 4
— =
e
2. Warten, bis die led einschaltet, dann warten bis sie ausschaltet und danach warten, :(‘)i o
bis sie blinkt. /TN
3. Die Taste genau beim dritten Blinken loslassen, um nur die gespeicherten 4 4
| | | | |
Sender zu I3schen, oder beim fiinften Blinken, um den Speicher ganz zu NENE N (\o—\o— =)
I6schen.
4. Die led wird 5 Mal blinken, falls das Léschen erfolgreich war. \(\)ﬁ \(‘Di N \(\)ﬁ
AN N N

AN
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Weitere Auskiinfte

N

Die Steuerung TT2N erkennt auBer den Sendern der Serien ERGO, PLANO und NICEWAY auch andere von Nice hergestellte Sendertypen
(Par. 4.1“Verwendbare Sender”). Weiterhin kann jeder Sendertaste Uber spezielle Speicherverfahren ein besonderer Befehl zugeordnet wer-
den (Par. 4.2.1 Modus | und 4.2.2 Modus II).

/

4.1) Verwendbare Sender
In Tabelle A5 sind die mit der Steuerung TT2N kompatiblen Sender
mit der entsprechenden Codierung angegeben.

Codierung: Sender
ERGO1 - ERGO4 - ERGO6
PLANO1 - PLANO4 - PLANOG6 - PLANO TIME

FLOR |Rolling code| VOLO S RADIO
FLO1R - FLO2R - FLO4R
VERY VR
SMILO | Rolling code| SM2 - SM4
, FLO1 - FLO2 - FLO4
FLI Fi
O ixed code VERY VE

FLO4R VERY SM4 SM2

Da die Codierungen der Sender unterschiedlich sind und sie die Steuerung nicht gleichzeitig erkennen kann, bestimmt der erste gespeicherte
Sender den Codierungstyp und daher auch die Sender, die dann spater gespeichert werden kénnen. Wenn man nach der Speicherung des
ersten Senders den Sendertyp wechseln will, missen alle Sender geldscht werden (Tabelle A4).

Der Codierungstyp kann Uberpritft werden, indem man pruft, wie oft die led beim Einschalten blinkt.

Blinken der led Codierungstyp der gespeicherten Sender
1 kurzes Blinken (insgesamt 0,2 Sek.) ol Sender mit der Codierung FLO

2 Mal kurzes Blinken (insgesamt 0,4 Sek.) o ¢/ Sender mit der Codierung FLOR

3 Mal kurzes Blinken (insgesamt 0,6 Sek.) ol & ¢ Sender mit der Codierung SMILO

2 Mal langes Blinken (insgesamt 1,5 Sek.) ¢~ Speicher leer (kein Sender gespeichert)

/
~

N
/

4.2) Speicherung der Sender in Modus | und Modus i

In den Tabellen A1, A2 und A3 ist die Speicherung der Sender im Modus | beschrieben. Hierbei wird der Sender in einem Block gespeichert
und jeder Taste entspricht ein Befehl (Tabelle A6). Der Modus | dient zur Schaltung einer Automatisierung mit den 3 oder 4 Sendertasten.
Die Sender kénnen auch im Modus Il in der Steuerung TT2N gespeichert werden. Dieser Modus macht die Sendertasten flexibler. In dersel-
ben Steuerung kénnen Sender sowohl im Modus | als auch im Modus Il gespeichert werden.

/
~

N
/

4.2.1) Modus |
Im Modus | ist der den Sendertasten zugeordnete Befehl fest (Tabelle  BUELIS[ERaX aR=T oIl 1 gV (o T W (oo [VESR]

AB). Man flhrt hierbei fir jeden Sender nur eine Speicherphase aus  Taste Steuerbefehl
und es wird nur ein Platz im Speicher belegt. Bei der Speicherung  Taste A oder 1 Anstieg
im Modus | ist es unwichtig, auf welche Taste gedriickt wird. Taste B oder 2 Stopp
Taste ¥ oder 3 Abstieg
Taste 4 Abstieg im Todmannbetrieb

/
~

N
/

4.2.2) Modus Il

Im Modus Il kann jeder Sendertaste einer der 6 moglichen Steuer- RIS IRAVaERSToITo 0 (= (VT BTU MV (To (VER 1]
befehle zugeordnet werden (Tabelle A7); eine Automatisierung kann ~ N° Steuerbefehl

mit nur einer Taste, der der Befehl Schrittbetrieb zugeordnet ist, Schrittbetrieb” (Anstieg-Stopp-Abstieg-Stopp)
geschaltet werden. Die anderen Tasten bleiben fir andere Auto- Anstieg-Stopp

matisierungen frei. Im Modus Il fihrt man flUr jede Taste eine Spei- Abstieg-Stopp

cherphase aus und jede Taste belegt einen Speicherplatz. Bei der Stopp

Speicherung im Modus Il wird die gedriickte Taste gespeichert. Abstieg im Todmannbetrieb
Wenn man einer anderen Taste desselben Senders einen anderen Anstieg im Todmannbetrieb
Steuerbefehl zuordnen will, muss flr jene Taste eine neue Speiche-

rung durchgefihrt werden.

DO~

/
~
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N

4.2.3) Beispiel fiir eine gemischte Speicherung in Modus | und Il
Uber entsprechende Speicherungen in Modus | und Modus Il kdnnen auch Gruppenbefehle erstellt werden, wie im Beispiel in Abbildung 4.

e Der Sender T1 (Ergo1), in Modus | sowohl an A1 als auch an A2
gespeichert, verursacht gleichzeitig sowohl an A1 als auch an A2
den Steuerbefehl Anstieg, Stopp und Abstieg.

e Der Sender T2 (Plano1), in Modus | nur an A3 gespeichert, verur-
sacht nur an A3 den Steuerbefehl Anstieg, Stopp und Abstieg.

e Der Sender T3 (Planotime), in Modus | nur an A4 gespeichert, ver-
ursacht nur an A4 den Steuerbefehl Anstieg, Stopp und Abstieg.

e Der Sender T4 (WM001C), in Modus Il (Schrittbetrieb) gespeichert,
schaltet nur A4.

=
>
W
S
>
w

1
5

9
)
»
)
)
)

e Der Sender T5 (WMO0O03G), in Modus | gespeichert, um mit Gruppe \ : 1 :
1 an A1 und A2, mit Gruppe 2 an A3 und mit Gruppe 3 an A4 ! M '
zu schalten, verursacht den Steuerbefehl Anstieg, Stopp oder l ; ____________

Abstieg von A1 und A2, A3 oder A4. T1

e Der Sender T6 (Flo4R), in Modus Il an A4 (Tasten 1 und 3), an A5
(Taste 2) und A6 (Taste 4) gespeichert, verursacht den An- und
Abstieg von A4 oder die Offnung des Garagentors A5 oder des °
automatischen Tors AG.

A

e Mit einem in Modus Il gespeicherten Sender konnen einige Funktionen nicht programmiert werden, wenn bei dieser Program-
mierung der Druck auf andere Tasten wie zum Beispiel auf Taste B und Taste A erforderlich ist.
¢ Mit einem in Modus Il gespeicherten Sender kénnen keine Steuerbefehle fiir “Vielfachgruppen* erteilt werden.

Folgende Schritte ausflhren, um einen Sender in Modus Il zu speichern, wenn die Taste Programmierung zur Verfligung steht.

Tabelle “A8” Speicherung im Modus Il iiber die Taste Programmierung

1. Sooft auf Taste Programmierung driicken, wie der gewtinschte Befehl ist
(1 = Schrittbetrieb, 2 = Anstieg-Stopp, 3 = Abstieg-Stopp, 4 = Stopp, 5 = Abstieg im 1-6 Etﬂ Etﬂ
Todmannbetrieb, 6 = Anstieg im Todmannbetrieb).

2. Prifen, ob die led sooft lang blinkt, wie der gewlnschte Steuerbefehl ist. 16 &

3. Innerhalb von 10 Sekunden mindestens 3 Sekunden lang auf eine beliebige Taste des
zu speichernden Senders driicken. 8s

4. Die LED wird 3 Mal lang blinken, falls die Speicherung erfolgreich war. N

Anmerkung: Punkt 3 innerhalb der nachsten 10 Sekunden wiederholen, wenn man weitere Sender fUr den in Punkt 1 gewahlten Steuer-
befehl speichern will; falls dagegen ein anderer Steuerbefehl zugeordnet werden soll, muss Punkt 1 wiederholt werden; die Speicherphase
endet, wenn man 10 Sekunden lang keine neuen Sender eingibt.

Ein neuer Sender kann sehr einfach mit den Merkmalen des alten Senders gespeichert werden. Der so gespeicherte neue Sender wird die
Merkmale des alten erben, d.h. dass der neue Sender im Modus | funktionieren wird, wenn der alte in diesem Modus gespeichert war; wenn
der alte Sender im Modus Il gespeichert war, wird auch der Taste des neuen Senders derselbe Steuerbefehl wie am alten Sender zugeordnet.
FUr die Speicherung nach folgenden Schritten vorgehen.

Tabelle “A9” Speicherung anderer Sender iiber einen bereits gespeicherten Sender Beispiel

1. Mindestens 3 Sekunden auf die zu speichernde Taste des neuen Senders N 7 35 (5 2 -
drlicken und gedrickt halten, dann die Taste loslassen. euen s <

2. Mindestens 3 Sekunden auf die bereits gespeicherte Taste des alten Senders Alt L 4 3 4
dricken und gedrickt halten, dann die Taste loslassen. en S @

3. Mindestens 3 Sekunden auf die zu speichernde Taste des neuen Senders driicken Neuen 2 3s 4
und gedrickt halten, dann die Taste loslassen. Eﬁ Eﬂ

4, Mindestens 3 Sekunden auf die bereits gespeicherte Taste des alten Senders Alt L 4 3 4 - (\) N (\) N (\) A
dricken und gedrickt halten, dann die Taste loslassen. en S NN N

N

4 4.3) Arbeitszeit

In der Steuerung TT2N kann die Arbeitszeit programmiert werden. Sie ist die Hochstzeit, in der die elektronische Steuerung den Antrieb
steuert, damit dieser den Endschalter in Anstieg bzw. Abstieg erreicht; der werkseitig oder nach einem Ldschen des Speichers eingestellte
Wert ist ca. 150 Sekunden. Die Arbeitszeit kann von einem Minimum von 4 Sekunden bis zu einem Maximum von 240 Sekunden modifi-
ziert werden. Die Programmierung erfolgt in “Selbsterlernung“ bzw. durch die Zahlung der fir die ganze Bewegung notwendigen Zeit. Der
Antrieb muss mit einem Sender oder der externen Taste bis zum Endschalter der weniger beschwerlichen Bewegung gebracht werden,
so dass die nachste Bewegung die beschwerlichere sein wird, gewodhnlich also das Aufrollen. Die Arbeitszeit sollte ein paar Sekunden
langer als flr die Bewegung unbedingt nétig (Punkt 5 in Tabelle A10) eingestellt sein. Die Arbeitszeit kann sowohl Uber einen im Modus |
gespeicherten Sender als auch Uber die Taste Programmierung gespeichert werden, wogegen das mit einem in Modus Il gespeicherten
Sender nicht mdéglich ist.

30



Nach folgenden Schritten vorgehen, um die Arbeitszeit Uber einen im Modus | gespeicherten Sender zu programmieren.

Tabelle “A10”

Programmierung der Arbeitszeit liber einen im Modus | gespeicherten Sender

Beispiel

1. Mindestens 5 Sekunden lang auf Taste B eines gespeicherten Senders driicken, 2 5 4
dann die Taste loslassen. @ ° @
2. Mindestens 5 Sekunden erneut auf Taste B driicken, dann loslassen. 4 NL NN LN
8s o (OO N)

3. Auf Taste A (V) drlicken, um die Bewegung und die Zahlung der Zeit zu starten. vy 4 ( vy 4 )

&l &) & &
/4B
4. Warten, bis der Antrieb die Bewegung beendet und am Endschalter anhalt.
5. Noch ein paar Sekunden warten, dann auf Taste B drlicken und loslassen, um die NN N

e (or e er)
Zahlung der Zeit zu stoppen. SR

Anmerkung. Um die vom Hersteller eingegebene Arbeitszeit (150 Sekunden) riickzustellen, an Punkt Nr. 3 auf Taste B drlicken, bis man
den siehe der 3 lang blinken, mit denen die erfolgte Programmierung bestéatigt wird.

Nach folgenden Schritten vorgehen, um die Arbeitszeit Uber die Taste Programmierung einzustellen.

Tabelle “A11”

Programmierung der Arbeitszeit liber die Taste Programmierung

1. Taste Programmierung drlicken und gedrtckt halten. L 4
2. Warten, bis die LED einschaltet, dann warten bis sie ausschaltet und danach warten, ldi o \(51 4
bis sie blinkt. Die Taste genau beim ersten Blinken loslassen. ZUN S G
3. Nach 4 kurzen Blinkvorgangen startet die Bewegung und die Zahlung beginnt. WOy Y Y
7 TN 7 TN Z TN 7 TN
y /4B
4. Warten, bis der Antrieb die Bewegung beendet und am Endschalter anhalt.
5. Noch ein paar Sekunden warten, dann auf Taste Programmierung driicken und loslassen, L 4 4
um die Zahlung der Zeit zu stoppen.
6. Die Speicherung der neuen Arbeitszeit wird durch ein 3-maliges langes Blinken bestatigt. \(5/ \d/ \(\)/
N N N

N

4.4) Sperre der Speicherung
Falls gewlnscht (z. B. zur Erhdhung der Sicherheit) kann die Speicherung neuer Sender gesperrt werden. Um zu prifen, ob die Sperre
deaktiviert (Speicherung frei) bzw. aktiviert ist, sind folgende Schritte auszufihren.

Tabelle “A12”  Uberpriifung der Sperre der Speicherung neuer Sender Beispiel
1. Taste Programmierung driicken und gedrlckt halten (mindestens 4 Sekunden lang). L 4 4s
Col
2. Die Taste Programmierung loslassen, wenn sich die led einschaltet. NIV N
o .

3. Ca. 10 Sekunden warten, dann genau beobachten, wie die led blinken wird: 10s
- falls die beiden Blinkvorgange genauso lang dauern, ist die Speicherung nicht gesperrt; S \(\)ﬁ
N N
- falls der 2. Blinkvorgang langer ist als der erste, ist die Speicherung gesperrt. NV \(51
TN N

Nach den Schritten in der folgenden Tabelle vorgehen, um die Sperre zu aktivieren bzw. zu deaktivieren. Die Schritte sind sowohl fir die
Deaktivierung als auch die Aktivierung der Sperre gleich; beim ersten Mal aktiviert sich die Sperre, dann deaktiviert sie sich usw.

Tabelle “A13”  Aktivierung / Deaktivierung der S peicherung neuer Sender
1. Taste Programmierung driicken und gedrtckt halten (mindestens 4 Sekunden lang). 4
@ 4s
2. Die Taste Programmierung loslassen, wenn sich die led einschaltet. ,\C‘)i 4 o
/TN
3. Warten, bis die led ausschaltet, danach warten, bis sie zwei Mal blinkt. 10s
4. Die Taste genau beim zweiten Blinken loslassen. NIV VNNV vy 4
SN &K 3 Gt
5. Dann folgen 2 Blinkvorgange:
- falls der 2. langer dauert als der erste, ist die Sperre aktiviert; NN (‘)i
/TN AN
- falls sie gleich lang sind, ist die Sperre deaktiviert. S \(\)ﬁ

AN




5)

Entsorgung

N

Wie die Installationsarbeiten muss auch die Abristung am Ende der
Lebensdauer dieses Produktes von Fachpersonal ausgeflhrt wer-
den. Dieses Produkt besteht aus verschiedenen Stoffen, von denen
einige recycled werden kénnen. Informieren Sie sich Uber die Recy-
cling- oder Entsorgungssysteme, die flr diese Produktkategorie von
den &rtlich gultigen Vorschriften vorgesehen sind. Bestimmte Teile
des Produktes kénnen Schadstoffe oder gefahrliche Substanzen
enthalten, die, falls in die Umwelt gegeben, schadliche Wirkungen
auf die Umwelt und die Gesundheit der Menschen haben konnten.
Wie durch das Symbol in Abb. 5 angegeben, ist es verboten, dieses
Produkt zum Haushaltmdill zu geben.

Daher differenziert nach den Methoden ent-
sorgen, die von den Ortlich gultigen Ver-
ordnungen vorgesehen sind, oder das Pro-
dukt dem Verkaufer beim Kauf eines neuen,
gleichwertigen Produktes zurlickgeben. Die
Ortlichen Verordnungen konnen schwere
Strafen im Fall einer widerrechtlichen Entsor-
gung dieses Produktes vorsehen.

6) Was tun, wenn... kurzer Leitfaden, wenn etwas nicht funktioniert

N

Die Sender funktionieren nicht und die led blinkt gleich nach
der Versorgung der Steuerung nicht.

PrUfen, ob die Steuerung korrekt versorgt ist: zwischen den Klem-
men 5-6 muss Netzspannung vorhanden sein. Falls die Versorgung
korrekt ist, liegt wahrscheinlich ein schwerer Defekt vor und die
Steuerung muss ersetzt werden.

Die Taste Schrittbetrieb verursacht keine Bewegung.

Den elektrischen Anschluss der Taste kontrollieren; am Eingang der
Taste (zwischen Klemme 4 und 6) darf nur bei gedrickter Taste
Netzspannung vorhanden sein.

Nach einem Funkbefehl sieht man 6 kurze Blinkvorgédnge,
aber es erfolgt keine Bewegung.

Der Sender ist nicht synchronisiert; die Speicherung muss wieder-
holt werden.

Nach einem Befehl sieht man 6 kurze Blinkvorgédnge, dann
beginnt die Bewegung.

Die Selbstdiagnose der gespeicherten Parameter hat eine Stérung
wahrgenommen. In diesem Fall muss der Speicher ganz geldscht
werden. Dann die Speicherung der Sender und die Programmie-
rungen wiederholen.

Mit dem Verfahren in Tabelle A10 gelingt die Programmierung
der Arbeitszeit nicht.

Die Arbeitszeit kann mit im Modus Il gespeicherten Sendern nicht
programmiert werden; prifen, ob der Sender im Modus | gespei-
chert ist.

Der Antrieb steht; damit er sich bewegt, muss der Steuerbe-
fehl Schrittbetrieb zwei Mal gegeben werden.

Die programmierte Arbeitszeit kdnnte zu lang im Vergleich zur
effektiven Bewegungsdauer sein. FUr die Steuerung koénnte der
Antrieb aufgrund eines vorherigen Befehls noch in Bewegung sein,
obwohl er an einem Endschalter steht. In diesem Fall wird der erste
Befehl als Stopp und der zweite als Bewegungsbefehl ausgelegt.
Um Abhilfe zu schaffen, muss die Arbeitszeit korrekt programmiert
werden (Par. 4.3).

Es gelingt nicht, einen neuen Sender zu speichern.

Prifen, wie oft die led wahrend der Speicherung blinkt. Ein 6-maliges
langes Blinken bedeutet, dass der Speicher voll ist; ein 2-maliges
Blinken, bei dem das zweite Blinken langer dauert als das erste,
bedeutet, dass die Senderspeicherung gesperrt ist.

7) Technische Merkmale

Anmerkung. Alle technischen Merkmale beziehen sich auf eine Temperatur von 20°C.

Steuerung TT2N

Betriebsspannung 120 oder 230 Vac, 50/60 Hz, Grenzwerte: 100+255 Vac
Hochstleistung der Antriebe 500 VA fur Vn = 230V, 600 VA fir Vn =120 V
Betriebstemperatur -20+55 °C

Abmessungen / Gewicht 40x18x32/20¢g

Schutzart IP 20 (unbeschéadigtes Gehause)

Bewegungsdauer 4+240 S. (werkseitig auf ca. 150 S. eingestellt)
Funkempféanger

Frequenz 433.92 MHz

Codierung FLO (Fixed Code), FLOR (Rolling Code) SMILO (Rolling Code)

Anzahl an speicherbaren Sendern

30, inklusive max. 3 Wetterwachter VOLO S RADIO

Reichweite der Sender

ca. 150 m auf freiem Raum; 20 m in Gebauden (*)

(*) Die Reichweite der Sender kann durch andere Vorrichtungen, die mit derselben Frequenz sténdig funktionieren, wie Alarme, Kopfhorer,
usw. und mit dem Empfanger der Steuerung interferieren, stark beeintrachtigt werden.

Fiir eine Verbesserung der Produkte behilt sich Nice S.p.A. das Recht vor, die Merkmale jederzeit und ohne vorherige Benach-
richtigung zu dndern, wobei aber die vorgesehenen Funktionalitdten und Einsatze garantiert bleiben.
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CE-Konformitatserklarung
Erkldrung in Ubereinstimmung der Richtlinien: 2006/95/EG (LVD), 2004/108/EG (EMC)

Hinweis - Der Inhalt dieser Konformitétserkléarung entspricht dem in den offiziellen Unterlagen angegebenen Inhalt, die sich im
Firmensitz der Nice S.p.a. befinden, und insbesondere der vor dem Druck dieser Anleitung verflgbaren letzten Revision. Der
hier vorhandene Text wurde aus Verlagsgriinden angepasst. Eine Kopie der Originalerkidrung kann bei Nice S.p.a. (TV, Italien)
angefordert werden.

Nummer der Erklarung: 247/TT2N Uberarbeitung: 4 Sprache: DE
Name des Herstellers: NICE s.p.a.
Adresse: Via Pezza Alta 13, Z.1. Rustigné, 31046 Oderzo (TV) Italien

Fiir die Zusammenstellung der
technischen Dokumentation

autorisierte Person: NICE s.p.a.

Art des Produkts: Steuermodul Einbaumotor
Modell / Typ: TT2N

Zubehor:

Der Unterzeichnende, Mauro Sordini, in seiner Funktion als Chief Executive Officer, erklart unter eigener Verantwor-

tung, dass das oben genannte Produkt den Vorschriften entspricht, die in folgenden Richtlinien enthalten sind:

* Richtlinie 1999/5/EG DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND DES RATES VOM 9. Mérz 1999 (iber Funkanla-
gen und Telekommunikationsendgerate und die gegenseitige Anerkennung ihrer Konformitat, gemafi den folgen-
den harmonisierten Normen:

¢ Gesundheitsschutz (Art. 3(1)(@)): EN 62479:2010
e Elektrische Sicherheit (Art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006+ A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

¢ Elektromagnetische Vertraglichkeit (Art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013
e Funkspektrum (Art. 3(2)): EN 300 220-2 V2.4.1:2012

* Richtlinie 2006/95/EG DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND DES RATES vom 12. Dezember 2006 zur

Angleichung der Rechtsvorschriften der Mitgliedsstaaten betreffend elektrische Betriebsmittel zur Verwendung
innerhalb bestimmter Spannungsgrenzen, geman der folgenden harmonisierten Normen: EN 60730-1:2011

Oderzo, 1. Juli 2014

Ing. Mauro Sordini
(Chi ecutjve Officer)
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Advertencias

A

¢ Para la seguridad de las personas es importante respetar estas
instrucciones y guardarlas para poderlas consultar posterior-
mente.

e Este manual contiene instrucciones importantes para la segu-
ridad de la instalacién, las instalaciones incorrectas pueden
originar situaciones graves de peligro.

¢ Una lectura solo parcial de estas instrucciones no permitira
que el usuario aproveche al maximo las caracteristicas de este
producto.

1) Descripcion del producto

La central de mando TT2N es adecuada para controlar un motor
asincronico monofasico alimentado con tensidon de red, destinado a
automatizaciones de toldos, persianas y similares; cualquier otro uso es
considerado inadecuado y esta prohibido. La instalacion debe ser hecha
por personal técnico respetando las leyes, las normativas eléctricas y de
seguridad vigentes.

Este producto cumple con las disposiciones establecidas en la parte 15
de la normativa FCC de los Estados Unidos de América y con la nor-
mativa RSS-210 para la industria de Canada. Su funcionamiento esta
sujeto a estas dos condiciones: (1) el producto no puede causar inter-
ferencias dafinas y (2) el producto debe aceptar cualquier interferencia
recibida, incluidas posibles interferencias que podrian causar un funcio-
namiento no adecuado. Cualquier cambio o modificacion realizado en
este dispositivo sin la autorizacion expresa del fabricante podra invalidar
la facultad del usuario para poner en funcionamiento este dispositivo.

/

La central de mando TT2N permite accionar un motor asincronico
monofasico alimentado con tension de red con conexiones tipo:
Bajada, Comun y Subida, utilizado para automatizar toldos, persia-
nas y similares. La central TT2N incorpora un radiorreceptor que
funciona con la frecuencia de 433.9 MHz con tecnologia rolling
code, para garantizar niveles de seguridad elevados.

En cada central es posible memorizar hasta 30 transmisores de la
serie ERGO, PLANO y NICEWAY (figura 1), que permiten accionar a
distancia la central. Entre los 30 transmisores pueden memorizarse
como maximo 3 sensores climaticos radio VOLO S RADIO que
accionan automaticamente la central segun la situacion climatica.
Después de cada mando el motor es alimentado durante alrededor de
150 segundos, dicho tiempo puede modificarse (parrafo 4.3 Tiempo
de funcionamiento): durante este tiempo, el fin de carrera eléctrico,
montado en el motor, detiene el movimiento en correspondencia de
la posicion regulada. En la central hay disponible una entrada “P/B”
para accionar la central también con un botdn exterior.

Las memorizaciones y las programaciones pueden ejecutarse
mediante los transmisores, o bien directamente con el boton de
programacion (figura 2) presente en la TT2N; una sefal luminosa
mediante led le guiard durante las diferentes etapas.

~

Nota. La central TT2N también puede gestionar otros tipos de
transmisores y otras modalidades de funcionamiento; véase el capi-
tulo 4 “Otras informaciones”.

NICEWAY

VOLO S RADIO

N

2) Instalacion

(Al

¢ El producto funciona con tension eléctrica peligrosa.

¢ La instalacion de la central TT2N y de las automatizaciones
debe ser efectuada por personal técnico cualificado, res-
petando estas instrucciones y las normas y leyes vigentes
locales. Todas las conexiones deben efectuarse con la ali-
mentacion eléctrica desactivada.

e La central TT2N ha sido estudiada expresamente para
ser instalada en el interior de cajas de derivacion o de

cajas de elementos; su cubierta no prevé ninguna protec-
cion contra el agua y sélo una proteccion esencial para el
contacto con cuerpos sdélidos. Esta prohibido colocar la
central TT2N en locales protegidos inadecuadamente.

* No abra ni perfore la cubierta de la central TT2N; no corte
por ningin motivo el cable de la antena: jpor el cable pasa
tension eléctrica peligrosa!

Y4

2.1) Controles preliminares

e | a linea de alimentacion eléctrica debe estar protegida por un dis-
positivo magnetotérmico y diferencial adecuado.

¢ En la linea de alimentacion de la red eléctrica hay que montar un
dispositivo de desconexion de la alimentacion (con categoria de
sobretension I, es decir distancia entre los contactos de 3,5 mm

N

como minimo) u otro sistema equivalente, por ejemplo una toma y
una clavija. Si el dispositivo de desconexion de la alimentaciéon no

esta cerca del automatismo, cologque un sistema de bloqueo a fin
de evitar la conexion accidental o no autorizada.

/
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2.2) Conexiones eléctricas r TN |
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2.2.1) Conexion del motor A

El motor asincrénico monofasico debe conectarse a la tension de  No conecte mas de un motor para cada central; de ser nece-
red entre los bornes 1-2-3 (Bajada, Comun, Subida). Bajada corres-  sario, utilice las ampliaciones TTE.

ponde al botén ¥ de los transmisores, Subida al botén A (direccion

de activacion del anemoémetro). Si después de la conexion, el senti-

do de rotacion del motor fuera incorrecto, hay que cambiar entre si

las conexiones de los bornes 1y 3.

2.2.2) Alimentacion
La alimentacion eléctrica de la central debe efectuarse utilizando los bornes 5-6 (Fase, Neutro). La central TT2N puede funcionar indiferen-
temente con valores de tension de 120 6 230 V y frecuencia de 50 6 60 Hz.

AYZERY4
AN/ AN

2.2.3) Botén Paso a Paso

Si fuera necesario, es posible conectar un botdn con funcién Paso  Esta solucidon puede ser Util para sincronizar varios motores en
a Paso, cada vez que se pulsa se ejecuta un paso con secuencia: la misma maniobra, independientemente del estado en que se
Subida-Parada-Bajada-Parada. El botdn se conecta entre la fase  encuentren.

(L) y el borne 4, tal como se muestra en la figura 3. Si se mantiene

pulsado el botén durante mas de 3 segundos (pero menos de 10 A A

seg.) siempre se activa una maniobra de subida (correspondiente  En el botén hay tension de red, por consiguiente habra que
al botdén A de los transmisores). Si se mantiene pulsado el botén  aislarlo y protegerlo adecuadamente.

durante mas de 10 segundos, siempre se activa una maniobra de

bajada (correspondiente al botén V).

- J
/2.2.4) Sensores climaticos A )
La central TT2N gestiona hasta un maximo de 3 sensores climati-  Una activacion del anemometro (viento) provoca un movi-
cos radio VOLO S RADIO. Un sensor VOLO S RADIO se memoriza  miento hacia la direccion equivalente al boton A de los
como un transmisor normal (tabla A1 o A2). Los niveles de activa-  transmisores.

cién deben programarse directamente en el sensor VOLO S RADIO.

La activacion del sensor viento tiene la prioridad sobre aquellos

del sol o de la lluvia e inhibe durante 1 minuto todos los mandos

(transmisores, botén Paso a Paso, activacion “sol” y/o “lluvia”). Para

mas informaciones, consulte el manual de instrucciones de VOLO

S RADIO.

N /

3) Programaciones

Para que un transmisor pueda accionar la central TT2N es necesario efectuar la memorizacion, tal como indicado en la tabla A1. Las memo-
rizaciones y las programaciones pueden hacerse mediante los transmisores (parrafo 3.1), o bien directamente con el botén de programacion
(parrafo 3.2).
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3.1) Programaciones con los transmisores

A e Las programaciones por radio se pueden realizar en todos

¢ En este capitulo se describen las memorizaciones en Modo los receptores que se encuentran en el radio de alcance del
I, adecuado para accionar una sola automatizacién con los transmisor y, por eso, es oportuno mantener alimentado
3 botones de los transmisores. En el capitulo 4.2 se des- sélo el dispositivo que debe ser programado.

cribe la memorizacién en Modo Il, adecuado para accionar
una automatizacion incluso con un solo botén, para que los  Es posible comprobar si hay transmisores memorizados en la cen-
demas botones queden libres para poder accionar otras tral TT2N; a tal fin, es suficiente controlar el tipo de destello del led
automatizaciones. en el momento del encendido de la central.

¢ El botén H corresponde al botdn central de los transmiso-

res ERGO, PLANO y NICEWAY. Verificacion de los transmisores memorizados

¢ Todas las secuencias de memorizacion son por tiempo, es 2 destellos prolongados Ningun transmisor memorizado
decir que deben efectuarse dentro de los limites de tiempo  (total 1,5s)
previstos. 2 destellos cortos Hay transmisores memorizados
e Con transmisores que prevean varios “grupos”, antes de (total 0,4s)

proceder con la memorizacion, hay que elegir el grupo al
que asociar la central.

Cuando no haya ningun transmisor memorizado se puede proceder con la memorizacion del primer transmisor de la siguiente manera.

Tabla “A1” Memorizacion del primer transmisor en Modo |
1. Conecte la central a la red de alimentacion, se produciran 2 destellos prolongados. NN
Cem. X ©C
2. Antes de transcurridos 5 segundos, pulse y mantenga pulsado el boton B del transmisor 4 35
a memorizar (3 segundos como minimo). @
3. Suelte el boton M cuando vea el primero de los 3 destellos que confirman la NIVEEE SNV N
o O- —= - ©-
memorizacion. N~ o N N
Cuando se hayan memorizados uno o varios transmisores, es posible habilitar otros de la siguiente manera.
Tabla “A2” Memorizacion de otros transmisores en Modo | Ejemplo
1. Pulse y mantenga pulsado el botén B del nuevo transmisor (5 segundos como minimo) L 4 NIV
) . Nuevo 58 ©O- >
hasta ver un destello prolongado; posteriormente suelte el boton . @ N B
2. Pulse lentamente 3 veces el botén B de un transmisor viejo ya memorizado. - ¥
Viejo Cad X3
3. Pulse de nuevo el botén M del nuevo transmisor, suéltelo cuando vea el primero de L ZENVAR NN
) o Nuevo - - -
los 3 destellos prolongados que confirman la memorizacion. @ NN

Nota. Si la memoria esta llena (30 transmisores memorizados) se produciran 6 destellos prolongados y el transmisor no podra ser memorizado.

J
~

3.2) Programaciones con el botén de programacion
Para memorizar un transmisor con el botén de programacion, realice estos pasos.

Tabla “A3” Memorizacion de un transmisor en Modo |

1. Pulse y mantenga pulsado el botén de programacion (durante 4 segundos como minimo). L 4
o 4s

2. Suelte el botén de programacion cuando se encienda el led. NIV

*/O* — O

™ Do

3. Antes de 10 segundos, pulse durante 3 segundos como minimo cualquier botdn del 3s

transmisor que se deba memorizar. o

4. Si la memorizacion se ha ejecutado correctamente, el led destellara 3 veces. N (\) ;N é ;N (\) ;

N N N

Nota. Si hubiera que memorizar otros transmisores, repita el punto 3 dentro de otros 10 segundos. La memorizacion termina si durante 10
segundos no se reciben nuevos transmisores a memorizar.

Si fuera necesario cancelar las memorizaciones y las programaciones, efectuie los siguientes pasos.

Tabla “A4” Borrado de la memoria Ejemplo
1. Pulse y mantenga pulsado el botén de programacion. 4
—_
T
2. Espere a que el led se encienda, después espere a que se apague y después a :(‘)i o
que empiece a destellar. /TN
3. Suelte el botén exactamente durante el tercer destello para borrar sélo los
transmisores memorizados, o durante el quinto destello para borrar todo el oo A ey A
ra . . ! q P NN N ( NN ﬁl )
contenido de la memoria.
4. Si la cancelacion se ha ejecutado correctamente, el led destellara 5 veces. \(\)ﬁ \(‘Di N \(\)ﬁ
AN N N
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Otras informaciones

N

La central TT2N reconoce, ademas de los transmisores de la serie ERGO, PLANO y NICEWAY, otros tipos de transmisores fabricados
por Nice (parrafo 4.1 Transmisores que pueden utilizarse). Asimismo, con procedimientos oportunos de memorizacion de los transmisores
también es posible asociar a cada botdn del transmisor un mando especffico (parrafos 4.2.1 Modo |y 4.2.2 Modo |l).

/

4.1) Transmisores que pueden utilizarse
En la tabla A5 se indican los transmisores y el tipo de codificacion
correspondiente que pueden utilizarse con la central TT2N.

Tabla “A5”

Codificacion Transmisores

ERGO1 - ERGO4 - ERGO6

PLANO1 - PLANO4 - PLANOS - PLANO TIME
VOLO S RADIO

FLO1R - FLO2R - FLO4R

VERY VR

SM2 - SM4

FLO1 - FLO2 - FLO4

VERY VE

FLOR |Rolling code

SMILO
FLO

Rolling code

Fixed code

VERY

Puesto que las codificaciones de los transmisores son diferentes y que la central no puede reconocerlas simultaneamente, el primer trans-
misor memorizado determina el tipo de codificacion y los transmisores que podran memorizarse. Si después de la memorizacion del primer
transmisor se desea cambiar el tipo de transmisor, es necesario borrar todos los transmisores (tabla A4).

Es posible comprobar el tipo de codificacion, verificando el nimero de destellos efectuados por el led en el momento del encendido.

Destellos led Tipo de codificacion de los transmisores memorizados
1 destello corto (total 0,2s) o Transmisores con codificacion FLO

2 destellos cortos (total 0,4s) ol o] Transmisores con codificacion FLOR

3 destellos cortos (total 0,6s) ool Transmisores con codificacién SMILO

2 destellos prolongados (total 1,5s) “¢° Memoria vacia (ningun transmisor memorizado)

/
~

N
/

4.2) Memorizacion de los transmisores en Modo | y Modo Il
En las tablas A1, A2 y A3 se describe la memorizacion de los transmisores en Modo | donde se memoriza el transmisor en bloque y a cada
botdn corresponde un mando preciso (tabla AB). El Modo | es adecuado para accionar una automatizacion con los 3 ¢ 4 botones de los

transmisores.

En la central TT2N también es posible memorizar los transmisores en Modo II; dicha modalidad permite una mayor flexibilidad en la utilizacion
de los botones de los transmisores. En la misma central se pueden memorizar transmisores tanto en Modo | como en Modo |I.

/
~

N
/

4.2.1) Modo |

En Modo | el mando asociado a los botones del transmisor es fijo
(tabla AB). En Modo | se ejecuta una unica etapa de memorizacion
por cada transmisor y se ocupa un solo lugar en la memoria. Duran-
te la memorizacién en Modo | no es importante el boton que se
pulsa en el transmisor.

Tabla “A6”: memorizacion en Modo |

Boton Mando
Boton A o bien 1 Subida
Boton M o bien 2 Parada
Botdn ¥ o bien 3 Bajada
Botdn 4 Bajada mediante “Hombre presente”

/
~

N
/

N

4.2.2) Modo Il

En Modo Il es posible asociar a cada botdn del transmisor uno de
los 6 mandos posibles (tabla A7); por ejemplo, con un solo botdn
memorizado para el mando Paso a Paso es posible accionar una
automatizacion y los demas botones pueden quedar libres para el
accionamiento de otras automatizaciones. En Modo |l se ejecuta
una etapa de memorizacion para cada botén y cada uno ocupa
un lugar en la memoria. Durante la memorizacion en Modo Il se
memoriza el boton pulsado. Si se desea asignar a otro botén
del mismo transmisor otro mando, es necesario realizar una nueva
memorizacion para dicho botén.

N° Mando

Paso a Paso (Subida-Parada-Bajada-Parada)
Subida-Parada

Bajada-Parada

Parada

Bajada mediante “Hombre presente”

Subida mediante “Hombre presente”

DO =

~
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4.2.3) Ejemplo de memorizacion mixta Modo | y Modo Il
Aprovechando oportunamente las memorizaciones en Modo | y Modo Il es posible crear mandos de grupo como en el ejemplo indicado

en la figura 4.
e El transmisor T1 (Ergo1), memorizado en Modo | en A1 y A2,
acciona la subida, la parada o la bajada simultdneamente sea de Al A3 A4 Ab

A1 como de A2.

e El transmisor T2 (Plano1), memorizado en Modo | sdlo en A3,
acciona la subida, la parada o la bajada sdélo de AS. L

e E| transmisor T3 (Planotime), memorizado en Modo | sélo en A4, Sl T D : i = =
acciona la subida, la parada o la bajada sdlo de A4. Do o ': : -

e El transmisor T4 (WMO0OO0O1C), memorizado en Modo Il (Paso a
Paso), acciona sélo A4.

e El transmisor T5 (WM003G), memorizado en Modo | para accionar
con el grupo 1 en A1y A2, con el grupo 2 en A3y con el grupo 3
en A4, acciona la subida, la parada o la bajada de A1y A2, A3 o
bien A4.

e E| transmisor T6 (Flo4R), memorizado en Modo Il en A4 (botones
1y 3), en A5 (botdn 2) y en AB (botdn 4), acciona la subida y la
bajada de A4, o bien la apertura de la puerta de garaje A5, o bien
la apertura de la puerta automatica AB.

A

e Con un transmisor memorizado en Modo Il no es posible efectuar la programacion de algunas funciones si en esta progra-
macion se requiere pulsar botones diferentes, por ejemplo el botén B y el botén A.
e Con un transmisor memorizado en Modo Il no es posible utilizar los mandos de “grupo muiltiple”.

Para memorizar un transmisor en Modo I, cuando es accesible el botdn de programacion, realice los siguientes pasos.

Tabla “A8” Memorizacion en modo Il con el botén de programacion
1. Pulse el boton de programacion la cantidad de veces equivalente al mando deseado
(1 = Paso a Paso, 2 = Subida-Parada, 3 = Bajada-Parada, 4 = Parada, 5 = Bajada 1-6 Etﬂ Etﬂ
mediante Hombre presente, 6 = Subida mediante Hombre presente).
2. Controle que el led emita una cantidad de destellos prolongados equivalentes al mando 16 N (\) 2
deseado.
3. Antes de 10 segundos, pulse durante 3 segundos como minimo el botén deseado del
transmisor que se ha de memorizar. 8s
4. Si la memorizacion se ha ejecutado correctamente, el led destellara 3 veces. N (5 RN (\) RN (5 ,
N N N

Nota. Si hubiera que memorizar otros transmisores, para el mismo mando seleccionado en el punto 1, repita el punto 3 antes de otros
10 segundos; por el contrario, si el mando a asociar es diferente, repita el punto 1; la memorizacion termina si durante 10 segundos no se
reciben nuevos transmisores a memorizar.

Es posible memorizar de manera sencilla un nuevo transmisor manteniendo las mismas caracteristicas del transmisor viejo. El nuevo trans-
misor memorizado adquirird las caracteristicas del transmisor viejo, es decir que si el viejo estaba memorizado en Modo |, también el nuevo
funcionara en Modo | y si el vigjo estaba memorizado en Modo |l, también el botdn del nuevo transmisor sera asociado al mismo mando del
vigjo. Para la memorizacion, realice estos pasos.

Tabla “A9” Memorizacion de otros transmisores con un transmisor memorizado
1. Pulse y mantenga pulsado el botén a memorizar del nuevo transmisor durante 2 NIV
oy : . Nuevo ——= 3s ©- ——
3 segundos como minimo, posteriormente suelte el boton. e
2. Pulse y mantenga pulsado el botén memorizado del viejo transmisor durante - ¥ 4
. . . Viejo — = 3s
3 segundos como minimo, después suelte el boton. @
3. Pulse y mantenga pulsado el botén a memorizar del nuevo transmisor durante 4
o . . Nuevo 3s
3 segundos como minimo, después suelte el boton. @ Eﬁ
4. Pulse y mantenga pulsado el botén memorizado del viejo transmisor durante Vieio 3s 4 \(‘)f\(‘)f\(‘)/—
3 segundos como minimo, después suelte el boton. °) Catd o N K

~

N

4.3) Tiempo de funcionamiento

En la central TT2N es posible programar el tiempo de funcionamiento, es decir, el tiempo maximo durante el cual la tarjeta electronica accio-
na el motor para que alcance el fin de carrera de subida o de bajada; el valor de fabrica o después de una cancelacion de la memoria, es
de unos 150 segundos. Si se desea, es posible modificar el tiempo de funcionamiento desde un minimo de 4 segundos a un maximo de
240. La programacion se efectia en modo “autoaprendizaje”, es decir, midiendo el tiempo necesario para efectuar la maniobra completa.
Con un transmisor o con el botdn exterior es necesario accionar el motor hasta el fin de carrera de la maniobra menos pesada, para que
la préoxima maniobra sea aquella mas pesada, por lo general el enrollamiento. Se aconseja programar el tiempo de funcionamiento algunos
segundos de mas que el tiempo necesario para la maniobra (punto 5 en la tabla A10). Es posible programar el tiempo de funcionamiento
tanto con un transmisor memorizado en Modo | como con el botdn de programacion, mientras que no es posible hacerlo con un transmisor
memorizado en Modo II.
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Para proceder con la programacion del tiempo de funcionamiento con un transmisor en Modo |, efectie los siguientes pasos.

Tabla “A10” Programacion del tiempo de funcionamiento con un transmisor en Modo |
1. Pulse y mantenga pulsado el botén B de un transmisor memorizado durante 4 55 4
5 segundos como minimo, después suéltelo. Ca? Ca?
2. Pulse nuevamente el boton M durante 5 segundos como minimo y después suéltelo. ¥ 4 NL NN LN
W 5s ﬂ ( /Q\ /Q\ /Q\ /Q\ )
3. Pulse y suelte el botén A (V) para empezar la maniobra y comenzar la cuenta vy 4 vy 4
del tiempo. @ @ ( ~7 @ )
‘////___.'f 1
4. Espere a que el motor complete la maniobra, deteniéndose en el fin de carrera.
5. Espere algunos segundos y pulse y suelte el boton B para detener la cuenta del vy 4 \éi\éi\di
tiempo. ()

Nota. Para restablecer el tiempo de funcionamiento de fabrica (150 segundos), en el punto 3 presione el boton M hasta véase el primero
de los 3 destellos prolongados de aviso.

Para proceder con la programacion del tiempo de funcionamiento con el botdn de programacion, efectie los siguientes pasos.

Tabla “A11” Programaciones del tiempo de funcionamiento con el botén de programacion
1. Pulse y mantenga pulsado el botén de programacion. L 4
-
2. Espere a que el led se encienda, después espere a que se apague y después a que ldi o \(51 4
empiece a destellar; suelte el botdn exactamente durante el primer destello. /TN NS
3. Después de 4 destellos breves, arranca la maniobra y comienza la cuenta. \d/ \(5/ \d’ \(5’
7 TN 7 TN Z TN 7 TN

4. Espere a que el motor complete la maniobra, deteniéndose en el fin de carrera.
5. Espere de nuevo algunos segundos y pulse y suelte el boton de programacion para 4 4
detener la cuenta del tiempo.
6. 3 destellos prolongados confirman la memorizacion del nuevo tiempo de funcionamiento. N (5 s é s (5 .
N N N

4.4) Bloqueo de la memorizacion )
Si fuera necesario, por ejemplo para aumentar la seguridad, es posible bloguear la memorizacion de nuevos transmisores. Para comprobar
si el blogueo no esta activo (memorizacion libre) o si el bloqueo esta activo, efectle estos pasos.

Tabla “A12” Control del estado de bloqueo de la memorizacion de nuevos transmisores Ejemplo
1. Pulse y mantenga pulsado el botén de programacion (durante 4 segundos como minimo). L 4 4s
2. Suelte el botdn de programacién cuando se encienda el led. NIV N
o .

3. Espere unos 10 segundos y observe con atencion los 2 destellos que hara el led: 10s
- si los dos destellos duran el mismo tiempo, la memorizacion no esta bloqueada; S \(\)ﬁ
N AN
- si el 2° destello dura mas que el primero, la memorizacion esta bloqueada. NIV \(51
TN AN

Para bloquear la memorizacién o para desbloguearla, siga los pasos de la siguiente tabla. Los pasos que hay que hacer son los mismos,
tanto para bloquear como para desbloquear la memorizacion; la primera vez se bloquea y después se desbloguea y asi sucesivamente.

Tabla “A13” Bloqueo o desbloqueo de la memorizacion de nuevos transmisores
1. Pulse y mantenga pulsado el botén de programacion (durante 4 segundos como minimo). 4
@ 4s
2. Suelte el botdn de programacion cuando se encienda el led. o 4 o
/TN
3. Espere a que el led se apague, después espere a que haga 2 destellos. 10s
4. Pulse y suelte el botén exactamente durante el segundo destello. \(‘)i ( \(5/ ) N 4 )
AN 7 TN AN @ ﬁl
5. Seguiran 2 parpadeos:
- si el 2° dura mas que el 1°, significa que el bloqueo esta activo; NV \(51
/TN AN
- si duran el mismo tiempo, el desbloqueo esta activo. \(\)/7 \(\)ﬁ
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5)

Eliminacion

N

Al igual que para la instalacion, también las operaciones de desgua-
ce, al final de la vida Util de este producto, deben ser efectuadas
por personal cualificado. Este producto esta formado de diversos
tipos de materiales, algunos pueden reciclarse y otros deben ser eli-
minados. Informese sobre los sistemas de reciclaje o de eliminacion
previstos por las normativas locales para este tipo de categoria de
producto. Algunas partes del producto pueden contener sustan-
cias contaminantes o peligrosas; si se abandonaran en el medio
ambiente podrian ser perjudiciales para el ambiente y para la salud
de las personas. Como indicado por el simbolo de la figura 5, esta
prohibido arrojar este producto en los residuos domésticos.

Para la eliminacion, realice la recogida selec-
tiva, segun los métodos previstos por las
normas locales, o bien entregue el producto
al vendedor cuando compre un nuevo pro-
ducto equivalente. Las reglas locales pueden
prever sanciones importantes en el caso de
eliminacién abusiva de este producto.

6)

Qué hacer si... pequefia guia en caso de problemas

N

Los transmisores no funcionan e, inmediatamente después
de haber alimentado la central, no se ve ningun destello del
led.

Controle que la central esté alimentada correctamente: entre los
bornes 5-6 debe pasar tension de red. Si la alimentacion es correc-
ta, es probable que haya un desperfecto grave y entonces habra
que sustituir la central.

La activacion del boton Paso a Paso no acciona la maniobra.
Controle la conexidn eléctrica del botén: en la entrada del botdn
(entre el borne 4 y 6) debe pasar tension de red sdlo con el botén
pulsado.

Después de un mando por radio se ven 6 destellos cortos y la
maniobra no arranca.

El transmisor esta desincronizado, hay que repetir la memorizacion
del transmisor.

Después de un mando se ven 10 destellos y después la
maniobra arranca.

El autodiagndstico de los parametros en la memoria ha detectado
algun desperfecto. En este caso es necesario cancelar toda la
memoria y repetir la memorizacion de los transmisores vy las pro-
gramaciones.

No se logra programar el tiempo de funcionamiento efectuan-
do el procedimiento de la tabla A10.

No es posible programar el tiempo de funcionamiento con trans-
misores memorizados en Modo |l, controle que el transmisor esté
insertado en la memoria en Modo |.

El motor esta detenido, pero sucede que es necesario dar 2
veces el mando de Paso a Paso para hacerlo funcionar.
Podria suceder que el tiempo de funcionamiento programado sea
muy prolongado respecto de la duracion efectiva de la maniobra. Si
bien el motor esta detenido en correspondencia de un fin de carrera,
la central podria considerar que el motor todavia esta funcionando
a causa de un mando anterior. En este caso el primer mando es
interpretado como una Parada y el segundo como un mando de
movimiento. Para solucionar el problema, es suficiente programar
correctamente el tiempo de funcionamiento (parrafo 4.3).

No se logra memorizar un transmisor.

Controle el nimero de destellos del led durante la memorizacion, 6
destellos prolongados indican que la memoria esta llena; 2 destellos,
donde el segundo dura mas que el primero, indican que esta activo
el bloqueo de la memorizacion de los transmisores.

7)

Caracteristicas técnicas

/

Nota. Todas las caracteristicas técnicas se refieren a una temperatura de 20°C.

Central TT2N

Alimentacion

120 6 230 Vac 50/60 Hz, limites: 100+255 Vac

Potencia maxima motores

500 VA para Vn = 230V, 600 VA para Vn = 120 V

Temperatura de funcionamiento -20+55 °C

Medidas / peso 40 x 18 x 32/ 209

Clase de proteccion IP20 (caja integra)

Tiempo de duracion maniobra

4+240 s (de fabrica alrededor de 150 s)

Radiorreceptor

Frecuencia 433.92 MHz

Codificacion

FLO (fixed code), FLOR (rolling code), SMILO (rolling code)

N° transmisores memorizables

30, incluidos un maximo de 3 sensores climaticos VOLO S RADIO

Alcance de los transmisores

Estimado en 150 m al aire libre y en 20 m en el interior de edificios (*)

(*) El alcance de los transmisores depende mucho de otros dispositivos que funcionan en la misma frecuencia con transmisiones continuas
tales como alarmas y radioauriculares que interfieren con el receptor de la central.

Nice S.p.a., a fin de mejorar sus productos, se reserva el derecho de modificar las caracteristicas en cualquier momento y sin

previo aviso, garantizando la funcionalidad y el uso previstos.
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DECLARACION CE DE CONFORMIDAD
Declaracion de conformidad con las Directivas: 2006/95/CE (LVD), 2004/108/CE (EMC)
Nota - El contenido de esta declaracion corresponde a lo declarado en el documento oficial depositado en la sede de Nice S.p.a.

y, en particular, a su ultima revision disponible antes de la impresion de este manual. El presente texto ha sido readaptado por
motivos de impresion. No obstante, se puede solicitar una copia de la declaracion original a Nice S.p.a. (Treviso) ltalia.

Numero de declaracion: 247/TT2N Revision: 4 Idioma: ES
Nombre del fabricante: NICE S.p.A.

Direccion: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigne, 31046 Oderzo (TV) ltalia
Persona autorizada para elaborar

la documentacion técnica: NICE S.p.A.

Tipo de producto: Mddulo de mando de motor empotrado

Modelo / Tipo: TT2N

Accesorios:

El abajo firmante, Mauro Sordini, en calidad de Chief Executive Officer, bajo su propia responsabilidad, declara que
el producto arriba indicado cumple con las disposiciones establecidas en las siguientes Directivas:
¢ Directiva 1999/5/CE DEL PARLAMENTO EUROPEQO Y DEL CONSEJO del 9 de marzo de 1999 relativa a los
equipos radioeléctricos y equipos terminales de comunicacion y al reconocimiento de su conformidad segun las
siguientes normas armonizadas:
¢ Proteccion de la salud (art. 3(1)(@)): EN 62479:2010
¢ Seguridad eléctrica (art. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006+ A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013
e Compatibilidad electromagnética (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013
¢ Espectro radioeléctrico (art. 3(2)): EN 300 220-2 V2.4.1:2012

¢ Directiva 2006/95/CE DEL PARLAMENTO EUROPEQ Y DEL CONSEJO del 12 de diciembre de 2006 relativa a la

asimilacion de las leyes de los Estados miembros sobre el material eléctrico destinado a adoptarse dentro de los
limites de tensidn, segun las siguientes normas armonizadas: EN 60730-1:2011

Oderzo, 1 de julio de 2014

Ing. Mauro Sordini
(Chi cutiye Officer)
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PL

Ostrzezenia

A

¢ Dla bezpieczenstwa oséb wazne jest przestrzeganie ponizszych
instrukcji i przechowanie ich, aby méc je wykorzysta¢ w
przyszitosci.

¢ Niniejsza instrukcja zawiera wazne zalecenia w zakresie
bezpieczenstwa instalacji; nieprawidiowe instalacje moga
powodowa¢ sytuacje powaznego zagrozenia.

¢ Tylko fragmentaryczne przeczytanie tych instrukcji nie pozwoli
uzytkownikowi optymalnie wykorzystaé cechy niniejszego
produktu.

1) Opis produktu

Centrala sterujgca TT2N jest przystosowana do sterowania jednofazowym
silnikiem  asynchronicznym  zasilanym  napieciem  sieciowym,
przeznaczonym do automatyki markiz, rolet i podobnych urzadzen,
natomiast wszelkie uzycie w innym celu jest niewtasciwe i zabronione.

-

Centrala TT2N umozliwia sterowanie jednofazowym silnikiem
asynchronicznym zasilanym napieciem sieciowym, sterowanym
przewodami: Opuszczanie, Przewdd wspoélny i Podnoszenie,
stosowanym do automatyki markiz, rolet i podobnych urzadzen.
Centrala TT2N ma wbudowany odbiomik radiowy pracujgcy na
czestotliwosci 433.92 MHz, wykonany w technologii rolling code, aby
zapewni¢ wysoki poziom bezpieczenstwa.

W kazdej centrali mozna zapamieta¢ do 30 nadajnikow serii ERGO,
PLANO i NICEWAY (rysunek 1), ktore umoZzliwiaja zdalne sterowanie
centralg. Wsrdd 30 nadajnikow moga zosta¢ zapamietane
maksymalnie 3 radiowe czujniki kimatyczne VOLO S RADIO, ktore
automatycznie steruja centrala zaleznie od warunkow klimatycznych.
Po kazdym sygnale sterujgcym siinik jest zasilany przez ok. 150
sekund; czas ten moze by¢ regulowany (rozdziat 4.3: Czas pracy); w
tym czasie elekiryczny wylacznik krancowy zainstalowany na silniku
zatrzymuje ruch w ustalonym polozeniu.

Centrala ma wejscie “P/B” do sterowania nig takze za pomocg przycisku
zewnetrznego. Funkcje zapamietywania i programowania centrali sg
realizowane za pomoca nadajnikdw lub bezposrednio za pomoca
przycisku programowania (rysunek 2), znajdujgcego sie w TT2N;
poszczegolne fazy tych funkciji sg sygnalizowane za pomocg diody.

~

Uwaga. Centrala TT2N moze by¢ sterowana takze innymi rodzajami
nadajnikéw oraz realizowa¢ inne tryby dzialania (patrz rozdziat 4.
“Zagadnienia szczegdlowe”

NICEWAY

VOLO S RADIO

o
N

)

2) Instalacja

CAA

¢ Produkt jest podiaczony do napiecia elektrycznego, ktére
moze stanowi¢ zagrozenie.

¢ Instalacja centrali TT2N oraz automatyki powinna byé¢
wykonana przez wykwalifikowanego technika, z
zachowaniem niniejszych instrukcji oraz norm i przepiséw
prawa obowigzujacych na danym obszarze. Wszystkie
podtaczenia powinny byé wykonywane przy odtaczonym
napieciu zasilajgcym.

e Centrala TT2N jest specjalnie przeznaczona do wstawienia do

~

wnetrza skrzynki rozgateznej lub modutu zespolonego; jej
obudowa nie przewiduje zadnego zabezpieczenia przed woda a
jedynie podstawowe zabezpieczenie przed zanieczyszczeniami
stalymi. Zabronione jest stawianie central TT2N w miejscach
nieodpowiednio zabezpieczonych.

¢ Nie otwierac i nie robi¢ otworéw w obudowie centrali TT2N; z
zadnego powodu nie przecina¢ kabla antenowego: znajduje
sie on pod niebezpiecznym napieciem elektrycznym.

-

/2.1) Kontrola wstepna

e Elekiryczna linia zasilajgca musi by¢ odpowiednio zabezpieczona
przez wiasciwe bezpieczniki magnetyczno-termiczne i roznicowe.

e Na linii zasilajacej 7 sieci elekirycznej nalezy zamontowac urzadzenie
roztaczajgce zasilanie (z kategorig przepiecia lll czyli odleglos¢ miedzy

\ stykami musi wynosi¢ przynajmniej 3,5mm) albo inne, rownorzedne

urzadzenie, na przyktad wtyczke i gniazdko. Jesli urzgdzenie
rozlgczajgce nie znajduje sie w poblizu automatu, to nalezy

zabudowa¢  system  blokady przed przypadkowym - lub
nieuprawnionym wigczeniem.
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2.2) Potaczenia elektryczne

AA

* Dokiadnie przestrzega¢ przewidziane pofaczenia, w razie
watpliwosci NIE wykonywaé niepotrzebnych proéb, lecz
sprawdzi¢ odpowiednie, bardziej szczegétowe, opisy
techniczne, dostepne miedzy innymi na stronie internetowej:
www.niceforyou.com. Btedne potaczenie moze spowodowac
powazne uszkodzenia lub sytuacje niebezpieczne.

W centrali TT2N nie przewidziano zadnego zabezpieczenia
przed przeciazeniem lub zwarciem na wyjsciu. Na linii
zasilania koniecznym jest przewidzie¢ zabezpieczenie
odpowiednio do obcigzenia; na przykiad, jezeli zostanie
zastosowany bezpiecznik, to jego maksymalna wartos¢
powinna wynies¢ 3.15 A.

fffffffff

v C aPBL N

OPUSZCZANIE
PRZEWOD WSPOLNY
PRACA KROKOWA

PODNOSZENIE

r/.la
\

|
-

BEZPIECZNIK
—

Y4

2.2.1) Podtaczenie silnika

Jednofazowy siinik asynchroniczny o napieciu sieciowym powinien by¢
podtagczony do ztacza 1-2-3 (Opuszczanie, Przewdd wspdlny,
Podnoszenie). Opuszczanie odpowiada przyciskowi W nadajnikow,
podnoszenie - przyciskowi A (kierunek interwenciji na skutek sygnatu z
anemometru). Jezeli po podigczeniu kierunek obrotu silnika nie bytoy
prawidtowy, nalezy zamieni¢ podtgczenia zlgcza 11 3.

A

Nie poditaczac¢ wiecej niz jeden silnik do kazdej centrali, mozna
ewentualnie zastosowaé odpowiednie rozszerzenie TTE.

AN

2.2.2) Zasilanie

napieciu 120 lub 230 V i czestotliwosci 50 lub 60 Hz.

Zasilanie elektryczne centrali powinno by¢ wykonane z wykorzystaniem zigcza 5-6 (przewdd fazowy i neutralny). Centrala TT2N moze dziata¢ przy

AYZARR Y4

2.2.3) Przycisk pracy krokowej

Na zgdanie moZliwe jest podigczenie przycisku z funkcjg pracy
krokowej; przy kazdym nacisnieciu przycisku zostanie wykonany krok o
nastepujacej sekwencji: Podnoszenie-Zatrzymanie-Opuszczanie-
Zatrzymanie. Przycisk jest podigczony pomiedzy faze (L) i zigcze 4, jak
pokazano na rysunku 3. Jezeli przycisk zostanie nacisniety i
przytrzymany diuzej niz przez 3 sekundy, ale krocej niz 10, w kazdym
przypadku uaktywni sie manewr podnoszenia (odpowiadajgcy
przyciskowi A nadajnikow). Jezeli przycisk pozostanie nacisniety przez
ponad 10 sekund, uaktywni sie w kazdym przypadku manewr

opuszczania (odpowiadajgcy przyciskowi V). Ta cecha moze bycC
przydatna w celu zsynchronizowania kilku silnikéw w tym samym
manewrze, niezaleznie od stanu, w jakim sie znajdowaty.

AA

Przycisk znajduje sie pod napieciem sieci, zatem powinien
by¢é odpowiednio zaizolowany i zabezpieczony.

N/ L

AV

2.2.4) Czujniki klimatyczne

Centrala TT2N wspotpracuje maksymalnie z trzema radiowymi
czujnikami Klimatycznymi VOLO S RADIO. Zapamietanie czujnika VOLO
S RADIO realizuje sie tak, jak normalnego nadajnika (tabele A1 lub A2).
Progi zadzialania powinny by¢ programowane bezposrednio na
czujniku VOLO S RADIO. Zadziatanie pod wplywem wiatru ma
pierwszenstwo w stosunku do zadzialania pod wplywem stonca czy
deszczu; wowczas blokowane sa przez 1 minute wszystkie sygnaty
sterujgce (nadajniki, przycisk pracy krokowej, zadziatanie czujnika
“slonce” i/lub “deszcz’). W celu uzyskania dalszych informacji nalezy
\odnieéé sie do instrukcji obstugi czujnika VOLO S RADIO.

A

Zadziatanie anemometru (pod wptywem wiatru) powoduje
ruch w kierunku réwnowaznym przycisnieciu przycisku A
nadajnikow.

J
\

J

3) Programowanie

Aby nadajnik mogt sterowac centralg TT2N niezbednym jest wykonanie fazy zapamietania, jak pokazano w tabeli A1. Zapamietywanie i
programowanie jest mozliwe za pomocg nadajnikow (patrz 3.1) lub bezposrednio poprzez przycisk programowania (patrz 3.2).
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/

3.1) Programowanie za pomoca nadajnikéw

A

e W tym rozdziale zostanie opisane zapamietywanie w Trybie ¢ Programowanie za pomoca pilota moze zachodzi¢ we

I, nadajgce sie do sterowania pojedyncza automatyka z wszystkich odbiornikach, ktére znajduja sie w promieniu
nadajnikami o 3 przyciskach. W patrz 4.2 opisane jest zasiegu nadajnika; jest zatem korzystne zasilaé¢ tylko to
zapamietywanie w Trybie Il, nadajace sie do sterowania urzadzenie, w ktorym chcemy przeprowadzi¢ te operacije.

automatyka takze z jednym przyciskiem; w ten sposéb

pozostate przyciski pozostanag wolne do sterowania inng  Mozliwe jest sprawdzenie, czy w centrali TT2N sg juz zapamietane

automatyka. nadajniki; w tym celu wystarczy sprawdzi¢ sposdb migania diody w
¢ Przycisk B odpowiada centralnemu przyciskowi nadajnikbw  momencie wigczenia centrali.

ERGO, PLANO i NICEWAY.

e Wszystkie sekwencje zapamietywania sa okreslone w RGN ULCIEREICINHENNERENL]

czasie, to znaczy, ze musza by¢ wykonane w ciggu 2 migniecia diugie Zaden nadajnik nie zapamietany
przewidzianych przedziatéw czasowych. (facznie 1,5 sek)
e W przypadku nadajnikéw, ktére przewiduja wiecej “grup” 2 migniecia krétkie Sg juz zapamietane nadajniki

przed procedura zapamietywania nalezy wybraé grupe, do  (lacznie 0,4 sek)
ktérej przynalezy centrala.

Gdy w centrali nie ma zadnego zapamietanego nadajnika, mozna przystapi¢ do zapamietywania pierwszego nadajnika zgodnie z nastepujgcymi krokami.

Tabela “A1” Zapamietywanie pierwszego nadajnika w Trybie | Przyktad
1. Podiaczy¢ centrale do sieci zasilajgcej, widoczne sg 2 diugie migniecia. b N N
“em. X &
2. W ciagu 5 sekund nacisna¢ i przytrzymac nacisniety przycisk Bl zapamietywanego nadajnika 4 as
(co najmniej przez 3 sekundy). ()
3. Zwalni¢ przycisk B przy pierwszym z 3 mignieé, co potwierdza zapamietanie. NIV NN
T € X

Tabela “A2” Zapamietywanie dalszych nadajnikéw w Trybie |

1. Nacisng¢ I przytrzymac nacisniety przycisk ll nowego nadajnika (co naimniej przez 5 sekund) L 4 NI 4
) o ) o . - ‘ Nowego 55 ©O-
az do zauwazenia diugiego migniecia, a nastepnie zwolnic przycisk B. Cad S Cad
2. Nacisna¢ powoli trzykrotnie przycisk B starego, juz zapamietanego nadajnika. Starego 3
3. Nacisng¢ ponownie przycisk Bl nowego nadajnika, zwolni¢ przycisk 5 przy pierwszym z Nowsgo 4 \di 4 \di\di
3 mignie¢ dtugich, co potwierdza zapamietanie. @ N @ NN

Uwaga. Jezeli pamie¢ jest zapetniona (zapamigtanych 30 nadajnikow) widoczne jest 6 dlugich mignie¢ a nadajnik nie bedzie mogt by¢ zapamigtany.

\

-
/

3.2) Programowanie za pomoca przycisku programowania
Aby zapamieta¢ nadajnika za pomoca przycisku programowania, nalezy postepowa¢ nastepujgco.

Tabela “A3” Zapamietanie nadajnika w Trybie | Przyktad
1. Nacisng¢ i przytrzymac nacisniety przycisk programowania (co najmniej przez 4 sekundy). L 4
—— 4s
2. Zwalni¢ przycisk programowania, gdy zaswieci sie dioda. N 4
-O- = O
/TN Do
3. W ciagu 10 sekund nacisna¢ przez co najmniej 3 sekundy jakikolwiek przycisk
. - - 3s
zapamietywanego nadajnika.
4, Jezeli zapamietywanie dojdzie prawidtowo do konca, nastgpig 3 diugie migniecia diody. \(\)ﬁ \(\)ﬁ \(\)ﬁ
N

Uwaga. Jezeli sg inne nadajniki do zapamietania, nalezy powtdrzy¢ punkt 3 w ciggu kolejnych 10 sekund; etap zapamietywania zakonczy sie,
jezeli w ciggu 10 sekund nie zostang wprowadzone do zapamietania nowe nadajniki.

W przypadku koniecznego skasowania zapamietanych i zaprogramowanych nadajnikéw mozna wykona¢ nastepujace kroki.

Tabela “A4” Kasowanie pamieci Przyktad
1. Nacisnga¢ i przytrzymac nacisniety przycisk programowania. L 4
Col

2. Zaczekac az dioda zaswieci sie, nastepnie zaczeka az zgasnie, i z kolei zaczekac az ~ éﬁ o

zacznie migac. TN
3. Aby skasowac tylko zapamietane nadajniki zwolni¢ przycisk doktadnie podczas

trzeciego migniecia, aby skasowac¢ calg zawartos¢ pamieci - podczas piatego \é(\é(\ : E (\(55\(55 Etﬂ )

migniecia. =
4. Jezeli kasowanie pamieci dojdzie prawidiowo do konca, nastapi 5 diugich mignie¢ diody. N (\) RN (\) RN (\) RSV (\) ,

N AN AN

AN
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4) Zagadnienia szczego6towe

Centrala TT2N oprocz nadajnikow serii ERGO, PLANO i NICEWAY rozpoznaje takze inne typy nadajnikow produkowanych przez Nice (patrz 4.1:
Stosowane nadajniki). Ponadto, za pomoca odpowiednich procedur zapamietywania nadajnikow jest takze mozliwe przypisanie specjainego
polecenia do kazdego przycisku nadajnika (patrz 4.2.1: Tryb 11 4.2.2: Tryb ll).

AYAR

J
4.1) Stosowane nadajniki \

W tabeli A5 sg pokazane nadajniki oraz odpowiedni rodzaj kodowania,
jakie moga by¢ stosowane z centralg TT2N.

Tabela “A5”

Kodowanie Nadajniki
ERGO1 - ERGO4 - ERGO6
PLANOT - PLANO4 - PLANOG - PLANO TIME NICEWAY
FLOR | Rolling code| VOLO S RADIO
FLOTR - FLO2R - FLO4R
VERY VR
SMILO | Rolling code| SM2 - SM4
FLO |[Fixed code |FLOT - FLO2 - FLO4
VERY VE

Ze wzgledu na rozne kodowanie nadajnikow i brak mozliwosci rownoczesnego ich rozpoznawania przez centrale, pierwszy zapamigtany nadajnik
okresla typ kodowania i tym samym rodzaje nadajnikow, ktére mozna nastepnie zapamietywac. Jezeli po zapamietaniu pierwszego nadajnika chce
sie zmienic¢ typ nadajnika, koniecznym jest skasowanie wszystkich nadajnikow (tabela A4).

Typ kodowania mozna sprawdzi¢ poprzez okreslenie liczby mignie¢ diody w momencie uruchomienia centrali.

Migniecia diody Typ kodowania zapamietanych nadajnikéw

s

s

1 migniecie krétkie (ogdlem 0,2 sek) o Nadajniki z kodowaniem FLO
2 migniecia krétkie (ogolem 0,4 sek) o 6! Nadajniki z kodowaniem FLOR
3 migniecia kratkie (ogolem 0,6 sek) & ¢ ¢’ | Nadajniki z kodowaniem SMILO

2 migniecia dtugie (ogotem 1,5 sek) © Pamie¢ pusta (zaden nadajnik nie jest zapamietany)

- J
/4.2) Zapamietywanie nadajnikéw w Trybie | i w Trybie Il \
W tabelach A1, A2 i A3 zostato opisane zapamietywanie nadajnikéw w Trybie |, gdzie nadajnik jest zapamietywany jako pojedyncza jednostka a
kazdemu przyciskowi przypisane jest dokladne polecenie (tabela AB). Tryb | nadaje sie do sterowania automatyka z nadajnikami o 3 lub 4
przyciskach. W centrali TT2N mozliwe jest takze zapamiegtanie nadajnikow w Trybie I, ktory pozwala na wiekszg elastycznos¢ w zakresie
wykorzystania przyciskow nadajnikow. W tej samej centrali mozna zapamieta¢ nadajniki zarowno w Trybie | jak i w Trybie |I.

- J
4 )

4.2.1) Tryb |

W Trybie | polecenie przypisane do przyciskow nadajnika jest state
(tabela AB). W trybie tym wykonuije sie tylko jedna faze zapamietywania
dla kazdego nadajnika i zostaje zajete tylko jedno miejsce w pamieci.
Podczas zapamietywania w Trybie | nie ma znaczenia, ktéry
przycisk zostanie nacisniety w nadajniku.

Tabela “A6”: zapamietywanie w Trybie |

Przycisk Polecenie

Przycisk A lub 1 Podnoszenie

Przycisk B lub 2 Zatrzymanie

Przycisk ¥ lub 3 Opuszczanie

Przycisk 4 Opuszczanie w trybie “Obecnos¢ operatora”

.
-

o

4.2.2) Tryb Il

W Trybie I moZliwe jest przypisanie kazdemu przyciskowi nadajnika
jednego z 6 mozliwych polecen (tabela A7); na przyklad, jednym
przyciskiem zapamietanym dla pracy krokowej mozliwe jest sterowanie
jedng automatykg a pozostate przyciski moga pozosta¢ wolne do
sterowania inng automatykg. W Trybie I wykonuje sie faze
zapamietywania dla kazdego przycisku i kazdy z nich zajmuje swoje
migjsce w pamieci. Podczas zapamietywania w Trybie || zostaje
zapamietany nacisniety przycisk. Jezeli chce sie przypisac
innemu przyciskowi tego samego nadajnika inne polecenie konieczne
jest nowe zapamietanie dla tego przycisku.

Tabela “A7”: zapamietywanie w Trybie Il

° | Polecenie

Praca krokowa (Podnoszenie - Zatrzymanie - Opuszczanie - Zatrzymanie)
Podnoszenie - Zatrzymanie

Opuszczanie - Zatrzymanie

Zatrzymanie

Opuszczanie w trybie “Obecnos¢ operatora”

Podnoszenie w trybie “Obecnos¢ operatora”

ISIENISIINESE-

J
\
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4.2.3) Przykiad zapamietania mieszanego: Tryb | i Tryb I
Wykorzystujac odpowiednio zapamietywanie w Trybie | i w Trybie | moZliwe jest tworzenie polecen grupowych, jak np. pokazano na rysunku 4.

e Nadajnik T1 (Ergo1) zapamietany w Trybie | dla obiektow A1 i A2
steruje podnoszeniem, zatrzymaniem i opuszczaniem jednoczesnie
tak obiektu A1 jak i obiektu A2.

e Nadajnik T2 (Plano1) zapamietany w Trybie | tylko dla A3 steruje
podnoszeniem, zatrzymaniem i opuszczaniem tylko obiektu A3. = D : i

e Nadajnik T3 (Planotime) zapamietany w Trybie | tylko dla A4 steruje Sl T = =
podnoszeniem, zatrzymaniem i opuszczaniem tylko obiektu A4. Do Lo b : 5 : :

e Nadajnik T4 (WMOO1C) zapamietany w Trybie Il (praca krokowa)
steruje tylko obiektem A4.

e Nadajnik T5 (WMOO3G) zapamietany w Trybie | do sterowania grupa
1 dla obiektow A1 i A2, grupa 2 dla A3 oraz grupa 3 dla A4 steruje
podnoszeniem, zatrzymaniem i opuszczaniem obiektow A1 i A2, A3
lub A4.

e Nadajnik T6 (Flo4R) zapamietany w Trybie Il dla obiektu A4 (przyciski
11 3), dla obiektu A5 (przycisk 2) i dla obiektu A6 (przycisk 4) steruje
podnoszeniem i opuszczaniem obiektu A4, lub otwarciem drzwi
garazu A5 lub otwarciem automatycznej bramy AB.

A

e Za pomoca nadajnika zapamietanego w Trybie Il nie jest mozliwe wykonanie programowania kilku funkciji, jezeli w tym
programowaniu wymagane jest naciskanie réznych przyciskéw, np. przycisku B i przycisku A.
“ Za pomoca nadajnika zapamietanego w Trybie Il nie moga by¢ stosowane polecenia “grupy wielokrotnej”.

Aby zapamieta¢ nadajnik w Trybie ll, gdy dostepny jest przycisk programowania, nalezy wykona¢ nastepujgce kroki.

Tabela “A8” Zapamietywanie w Trybie Il za pomoca przycisku programowania Przyktad

1. Nacisng¢ przycisk programowania odpowiednig dla zadanego polecenia liczbe razy (1 = praca
krokowa, 2 = Podnoszenie-Zatrzymanie, 3 = Opuszczanie-Zatrzymanie, 4 = Zatrzymanie,
5 = Opuszczanie w obecnosci operatora, 6 = Podnoszenie w obecnosci operatora).

2. Sprawdzi¢, czy dioda wyemitowata odpowiednig do zgdanego polecenia liczbe migniec. 16 \(51
N
3. W ciagu 10 sekund nacisna¢ i przytrzymac¢ co najmniej przez 3 sekundy zgdany przycisk 3s
zapamietywanego nadajnika.
4. Jezeli zapamietywanie doszio prawidiowo do konca, nastgpia 3 diugie migniecia diody. N (5 ;N (5 ;N (5 2
N N N

Uwaga. Jezeli do zapamietania sa jeszcze inne nadajniki dla tego samego polecenia wybranego w punkcie 1, nalezy w ciggu 10 sekund
powtorzy¢ punkt 3, jezeli natomiast polecenie do przypisania jest inne, nalezy powtdrzy¢ punkt 1; etap zapamietywania zakonczy sie, jezeli w ciggu
10 sekund nie zostang wprowadzone do zapamietania nowe nadajniki.

Nowy nadajnik mozna zapamietaC w prosty sposéb zachowujac dane starego nadajnika. Tak zapamietany nowy nadajnik dziedziczy dane tego
starego, to znaczy, jesli stary nadajnik zostat zapamietany w Trybie |, takze nowy bedzie dziatat w Trybie |, jesli stary zostat zapamietany w Trybie Il,
to réwniez przycisk nowego nadajnika bedzie przypisany do tego samego polecenia, co w starym nadajniku. W celu zapamietania nalezy wykonac
nastepujace kroki.

Tabela “A9” Zapamietywanie innych nadajnikéw na podstawie danych zapamietanego nadajnika. Przyktad
1. Nacisngc¢ i przytrzymac nacisniety przycisk do zapamiegtania nowego nadajnika przez 4 NIV
o : o ‘ Nowego 38 ©- ——
co najmniej 3 sekundy, nastepnie zZwolnié przycisk. Cartl < =
2. Nacisng¢ i przytrzymac nacisniety przycisk juz zapamietany starego nadajnika przez Starego ¥ 3s 4
co najmniej 3 sekundy, nastepnie zwolniC przycisk. o @
3. Nacisnac¢ i przytrzymac nacisniety przycisk do zapamietania nowego nadajnika przez 4 4
. : - ‘ Nowego 3s
co najmnigj 3 sekundy, nastepnie zwolni¢ przycisk. tad )
4. Nacisng¢ i przytrzymac nacisniety przycisk juz zapamietany starego nadajnika przez Starego ¥ 3s 4 /NN
co najmniej 3 sekundy, nastepnie zwolniC przycisk. Cud @

-
/

\_

4.3) Czas pracy
W centrali TT2N moZliwe jest programowanie czasu pracy, to znaczy maksymalnego czasu, w ktérym karta elektroniczna steruje silnikiem az do
osiagniecia potozenia krancowego przy podnoszeniu lub opuszczaniu; wartos¢ ustawiona fabrycznie lub przywracana po skasowaniu pamieci
wynosi okoto 150 sekund. Jezeli zachodzi taka potrzeba, mozna zmieni¢ czas pracy od wartosci minimalnej 4 sekund do wartosci maksymalnej
240 sekund. Procedura programowania wykonuje sie w trybie “auto uczenia sig”, 1j. poprzez pomiar czasu niezbednego do wykonania calego
manewru. Za pomoca nadajnika lub przycisku zewnetrznego nalezy sterowac silnikiem az do danego potozenia krancowego wykonujac 1zejszy
manewr, a dopiero nastepny manewr, przewaznie nawijanie, bedzie bardziej ucigzliwym i ten manewr wykorzystamy do programowania. Jest
wskazanym programowac czas pracy o kilka sekund diuzszy niz czas Scisle niezbedny do wykonania ruchu (punkt 5 w tabeli A10). Mozliwe jest
programowanie czasu pracy zarOwno za pomoca nadajnika zapamietanego w Trybie | jak i za pomoca przycisku programowania, natomiast nie
jest to mozliwe za pomoca nadajnika zapamietanego w Trybie |I.
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Aby przejs¢ do programowania czasu pracy za pomoca nadajnika w Trybie |, nalezy wykona¢ nastepujace kroki.

Tabela “10” Programowanie czasu pracy za pomoca nadajnika w Trybie | Przykiad

1. Nacisng¢ i przytrzymac nacisniety przycisk B zapamietany nadajnika przez co najmniej 4 5e 4
5 sekund, nastepnie zwolni¢ przycisk. )

2. Nacisng¢ ponownie przycisk B przez co najmnig] 5 sekund, nastepnie zwolni¢ przycisk. ¥ 5 4 NNV VIY Y

S e (LOLO0)

3. Nacisng¢ i zwolni¢ przycisk A (V¥), aby rozpocza¢ manewr i uruchomic faze liczenia vy 4 ( vy 4 )

czasu. Gl a3
%f’ E%

4. Zaczekac az silnik zakorczy manewr zatrzymujac sie przy potozeniu krancowym.

5. Odczekac jeszcze kilka sekund, po czym nacisng¢ i zwolni¢ przycisk B, aby zatrzymac vy 4 NIV
iczen (OOt er)
liczenie czasu. o Cad SRS

Uwaga. Aby przywrOcic pierwotny czas pracy, zaprogramowany u producenta, (150 sekund) w punkcie 3 wcisngC przycisk B az do ustyszenia
rozdziat z 3 diugie migniecia, mowigcych o zakoriczeniu programowania.

Aby przejs¢ do programowania czasu pracy za pomoca przycisku programowania, nalezy wykona¢ nastepujace kroki.

Tabela “11” Programowanie czasu pracy za pomoca przycisku programowania Przyktad
1. Nacisng¢ i przytrzymac nacisniety przycisk programowania. 2
Cat
2. Zaczeka¢ az dioda zaswieci sie a nastepnie zgasnie, po czym zaczekac¢ az dioda zacznie N (51 o (\) 2
migac; zwolni¢ przycisk dokladnie podczas pierwszego migniecia. 7T s
3. Po 4 krétkich mignieciach rozpoczyna sie manewr i uruchamia sie faza liczenia czasu. NNV NN
/(\)\ /Q\ /Q\ /Q\
%f’ 1
4. Zaczekac¢ az silnik zakorczy manewr zatrzymujac sie przy potozeniu krancowym.
5. Odczekac jeszcze kilka sekund, po czym nacisng¢ i zwolni¢ przycisk programowania, 4 4
aby zatrzyma¢ liczenie czasu. o G
6. 3 diugie migniecia diody potwierdzg zapamietanie nowego czasu pracy. N (\) s (\) soN (\) 2
N N N

.
-

AN

4.4) Blokada zapamietywania
Na zyczenie, np. w celu zwiekszenia bezpieczenstwa, mozliwe jest zablokowanie zapamietywania nowych nadajnikéw. Aby sprawdzi¢, czy
blokada nie jest aktywna (zapamietywanie mozliwe) Iub jest aktywna, nalezy wykona¢ nastepujace kroki.

Tabela “12” Weryfikacja stanu blokady zapamietywania nowych nadajnikow Przykiad
1. Nacisng¢ i przytrzymac nacisniety przycisk programowania (o najmniej przez 4 sekundy). 4
—— 4s
Te
2. Gdy zaswieci sig dioda, zwolni¢ przycisk programowania. NIV |
X ©
3. Zaczeka¢ ok. 10 sekund a nastepnie uwaznie obserwowac 2 migniecia diody. 108
- jezeli obydwa migniecia trwajg tak samo diugo, blokada zapamietywania nie jest aktywna; \(\)7 \(‘)i
N AN
- jezeli drugie migniecie trwa diuzej niz pierwsze, blokada zapamietywania jest aktywna. \é/ \di
/TN AN

Aby zablokowac zapamietywanie lub usung¢ blokade, nalezy wykonac kroki wg ponizszej tablicy. Kroki do wykonania sg takie same, zarbwno przy
blokowaniu jak i przy odblokowywaniu zapamietywania; za pierwszym razem nastepuje blokowanie, potem odblokowanie, itd.

Tabela “13” Blokowanie i odblokowywanie zapamietywania nowych nadajnikéw Przyktad
1. Nacisng¢ i przytrzymac nacisniety przycisk programowania (Co najmniej przez 4 sekundy). 4
- 4s
e
2. Gdy zaswieci sie dioda, zwolni¢ przycisk programowania. NIV
X e ©
T\
3. Zaczekac¢ az dioda zgasnie, a nastepnie zaczeka¢ na dwa migniecia diody. 10s
4, Nacisng¢ i zwolni¢ przycisk doktadnie podczas drugiego migniecia. NIV (\ % ) NIV 2§
L) & 3
5. Nastgpig dwa migniecia:
- jezeli drugie trwa diuzej niz pierwsze, oznacza to, ze blokada jest aktywna; N (w) RN (\) 2
/TN N
- jednakowy czas trwania obydwu mignie¢ oznacza to, ze blokada nie jest aktywna. \(\)ﬁ \(‘)i
N N
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Utylizacja

-

\_

Podobnie jak przy instalacii, takze zakonczeniu uzytkowania niniejszego
produktu czynnosci utylizacji powinny by¢ wykonane przez personel
wykwalifikowany. Ninigjszy produkt sktada sie z materialow réznego
rodzaju, niektore z nich moga by¢ powtdrmie uzyte, inne muszg zostac
poddane utylizacji; nalezy zasiegna¢ informacji o systemach wtérmego
przerobu i utylizacji, przewidzianych przez lokalne przepisy dia tej
kategorii produktu. Niektére elementy produktu moga zawierac
substancje szkodliwe Iub niebezpieczne, ktére pozostawione w
Srodowisku moglyby zaszkodzi¢ srodowisku lub zdrowiu ludzkiemu.
Zgodnie ze wskazaniem symbolu na rysunku 5, zabronione jest
wyrzucanie tego produkiu razem z odpadami domowymi.

W celu utylizacji produktu nalezy przeprowadzi¢
‘segregacje odpaddw” na potrzeby utylizacji,
wediug metod przewidzianych lokalnymi
przepisami, lub zwrdcic produkt sprzedawcy
podczas zakupu nowego, rownorzednego
produktu. Lokalne przepisy mogg przewidywac
powazne sankcie w przypadku samodzielne]
likwidacji tego produktu.

J

6)

Co robi¢ gdy... czyli maty przewodnik, gdy cos nie dziata!

\_

Nadajniki nie dziatajg a bezposrednio po wiaczeniu zasilania
centrali nie widzi sie zadnego migania diod.

Sprawdzi¢, czy centrala jest prawidlowo zasilana: pomiedzy ztaczami
5-6 powinno by¢ napiecie sieciowe. jezeli zasilanie jest prawidlowe
prawdopodobne jest powazne uszkodzenie i centrala powinna zostac
wymieniona.

Uaktywnienie przycisku pracy krokowej
manewrem.

Sprawdzi¢ podtaczenie elekiryczne przycisku: na wejsciu przycisku
(pomiedzy ztaczami 4 i 6) powinno by¢ napiecie sieci tylko w przypadku
nacisnietego przycisku.

nie steruje

Po poleceniu sygnatem radiowym widoczne jest 6 krétkich
mignie¢ diody, ale manewr nie zaczyna sie.

Nadajnik jest rozsynchronizowany, nalezy powtorzy¢ zapamietanie
nadajnika.

Po poleceniu jest widoczne 10 mignie¢ diody, a nastepnie
rozpoczyna si¢ manewr.

System diagnostyczny parametrow pamieci wykryt jakies stany
anormalne. W tym przypadku konieczne jest wykonanie catkowitego
skasowania pamieci i powtdrzenie zapamietania nadajnikow |
programowania.

Nie udaje sie zaprogramowacé czasu pracy wedtug procedury
w tabeli A10.

Nie mozna zaprogramowa¢ Czasu pracy za pomocag zapamietanych
nadajnikdw w Trybie II; sprawdzi¢, czy nadajnik zostat wpisany do
pamieci w Trybie .

Silnik jest nieruchomy, ale zdarza sie, ze potrzeba dwukrotnie
podaé polecenie pracy krokowej, aby go uruchomicé.

By¢ moze zaprogramowany czas pracy jest nadmiemie dhugi w
stosunku do efektywnego czasu trwania manewru. Chociaz silnik jest
nieruchomy z powodu osiggniecia potozenia krancowego, centrala
moze uwazac, ze silnik jest jeszcze w ruchu w wyniku poprzedniego
polecenia. W takim przypadku pierwsze polecenie zostato
Zinterpretowane jako Zatrzymanie a drugie jako polecenie ruchu. Aby
wyeliminowa¢ ten problem wystarczy prawidiowo zaprogramowac
czas pracy (patrz 4.3).

Nie udaje sie zapamieta¢ nadajnika.

Sprawdzi¢ liczbe mignie¢ diody podczas procedury zapamietywania; 6
diugich mignie¢ oznacza zapetnienie pamieci; 2 migniecia, z ktorych
drugie trwa dtuzej niz pierwsze, wskazuje, ze aktywna jest blokada
zapamietywania nadajnikow.

7)

Dane techniczne

/

Uwaga. Wszystkie dane techniczne odnoszg sie do temperatury 20 °C

Centrala TT2N

Zasilanie

120 lub 230 Vac, 50/60 Hz, granice: 100+255 Vac

Maksymalna moc silnikow

500 VA dla Vn = 230V, 600 VA dla Vn = 120 V

Temperatura dziatania -20+55°C

Wymiary / masa 40x18x32/20¢g

Stopien ochrony

IP20 (nieuszkodzona obudowa)

Czas trwania manewru

4+240 s (ustawienie fabryczne okoto150 s)

Odbiornik radiowy

Czestotliwose 433.92 MHz

Kodowanie

FLO (fixed code), FLOR (rolling code), SMILO (rolling code)

Liczba zapamietywanych nadajnikow

30, w tym maksymalnie 3 czujniki klimatyczne VOLO S RADIO

Zasieg nadajnikow

W przyblizeniu 150 m w terenie otwartym i 20 m wewnatrz budynkow (¥)

(*) Zasieg nadajnikow jest mocno zalezny od innych urzadzen, jakie dziatajg na tej samej czestotliwosci przy transmisji ciagtej, jak np. alarmy i
systemy transmisji radiowej na stuchawki, ktére zakidcajg odbiomik centrali.

W celu poprawy produktéw firmy Nice S.p.A. zastrzega sie prawo do modyfikowania danych w dowolnym momencie i bez
uprzedzenia, gwarantujac jednakze przewidziane funkcjonowanie i przeznaczenie urzadzenia.

)
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DEKLARACJA ZGODNOSCI CE
Deklaracja zgodna z dyrektywami: 2006/95/WE (niskonapieciowa), 2004/108/WE (EMC)
Uwaga - Tresc¢ niniejszej deklaracji odpowiada oswiadczeniu zawartemu w oficjalnym dokumencie ztozonym w siedzibie firmy

Nice S.p.a., a w szczegdlnosci w jego ostatniej wersji, dostepnej przed wydrukowaniem niniejszej instrukcji. Niniejszy tekst zostat
dostosowany w celach wydawniczych. Kopige oryginalnej deklaracji mozna uzyskac w siedzibie spdtki Nice S.p.a. (TV) I.

Numer deklaraciji: 247/TT2N Wydanie: 4 Jezyk: PL
Nazwa producenta: NICE s.p.a.
Adres: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigné, 31046 Oderzo (TV) Italy

Osoba upowazniona do
sporzadzenia dokumentacji

technicznej: NICE s.p.a.

Typ produktu: Modut sterowania silnikiem do zabudowy
Model/Typ: TT2N

Akcesoria:

Ja, nizej podpisany Mauro Sordini jako Chief Executive Officer deklaruje na wtasna odpowiedzialnose, ze wyzej

wymieniony produkt jest zgodny z nastepujgcymi dyrektywami:

¢ Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 1999/5/WE z dnia 9 marca 1999 r. w sprawie urzgdzen
radiowych i koncowych urzgdzen telekomunikacyjnych oraz wzajemnego uznawania ich zgodnosci, zgodnie z
nastepujgcymi normami zharmonizowanymi:

e Ochrona zdrowia (art. 3(1)(a)): EN 62479:2010

¢ Bezpieczenstwo elektryczne (art. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006+ A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

e Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013
¢ Widmo radiowe (art. 3(2)): EN 300 220-2 V2.4.1:2012

¢ Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 2006/95/WE z dnia 12 grudnia 2006 roku w sprawie
harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich odnoszacych sie do sprzetu elektrycznego przewidzianego do
stosowania w okreslonych granicach napiecia, zgodnie z nastepujgcymi normami zharmonizowanymi:
EN 60730-1:2011

Oderzo,1 lipca 2014

Inz. Mauro Sordini
(Chief utivey Officer)
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Aanbevelingen

A

¢ In verband met de veiligheid voor de personen is het van belang
deze aanwijzingen in acht te nemen en ze te bewaren om ze in
de toekomst te kunnen gebruiken.

¢ Deze handleiding bevat belangrijke voorschriften voor de veilig-
heid van de installatie; een niet correct uitgevoerd installatie kan
zeer gevaarlijke situaties ten gevolge hebben.

e Het slechts gedeeltelijk lezen van deze aanwijzingen zal de
gebruiker de mogelijkheid onthouden zoveel mogelijk de ken-
merken van dit product te benutten.

1) Beschrijving van het product

De besturingseenheid TT2N is geschikt voor het aansturen van een
éénfase asynchroonmotor op netstroom en is bestemd voor de automa-
tiseringen van zonwering, rolluiken e.d.; elk ander gebruik is oneigenlijk
gebruik en is verboden. De installatie moet door technici uitgevoerd
worden waarbij de van kracht zijnde wetten en normen op het gebied
van elektriciteit ten volle in acht worden genomen.

/

Met de besturingseenheid TT2N kunt u een éénfase asynchroon-
motor op netstroom aansturen met aansluitingen van het type: Naar
omlaag, Gemeenschappelijk en Naar omhoog, dat voor automatise-
ringen van zonwering, rolluiken e.d. wordt gebruikt.

In de besturingseenheid TT2N is een radio-ontvanger ingebouwd, die
werkt op een frequentie van 433,92 MHz met rollingcode-technologie,
zodat er een hoog veiligheidsniveau kan worden gegarandeerd.

In het geheugen van elke besturingseenheid kunnen er tot 30
zenders uit de serie ERGO, PLANO en NICEWAY (afbeelding 1)
worden opgeslagen, waardoor de besturingseenheid op afstand
kan worden bediend. Van deze 30 zenders kunnen er ten hoogste
3 draadloze klimaatsensoren, VOLO S RADIO, worden opgeslagen
die de besturingseenheid in functie van de weersomstandigheden
automatisch aansturen. De motor wordt na elke instructie ongeveer
150 seconden van stroom voorzien; deze tijd kan worden gewijzigd
(paragraaf 4.3 Tijdsduur werking). Binnen deze tijdspanne onder-
breekt de elektrische eindschakelaar in de motor op de afgestelde
positie de manoeuvre. Op de besturingseenheid bevindt zich een
ingang “P/B” zodat het ook mogelik is de besturingseenheid met
een externe toets te bedienen. Geheugenopslag en programmering
kunnen plaatsvinden met behulp van de zenders of rechtstreeks met
de programmeertoets (afbeelding 2) op de TT2N; lichtsignalering via
de leds zal u bij de verschillende fasen leiden.

N.B. De besturingseenheid TT2N kan ook andere soorten zenders
en andere functioneringsmodi aansturen; zie hoofdstuk 4 “Verdere
details”.

O

NICEWAY

VOLO S RADIO

2) Installatie

(AA

¢ Er staat elektrische spanning op het product.

¢ Het installeren van de bedieningseenheid TT2N en de auto-
matiseringen moet uitgevoerd worden door gekwalificeerde
technici met inachtneming van deze aanwijzingen en de in
dit land bestaande normen en wetten.
Er mag geen enkele aansluiting verricht worden wanneer de
installatie onder spanning staat.

* De besturingseenheid is uitdrukkelijk bedoeld om in een

aftakdoos geplaatst te worden; de box daarvan biedt geen
enkele bescherming tegen water en alleen een basisbe-
scherming tegen vaste delen. Het is verboden de bestu-
ringseenheid TT2N aan te brengen in een ruimte die niet
voldoende beschermd is.

U mag de box van de besturingseenheid TT2N niet openen
of erin boren; u mag de antennekabel om geen enkele reden
doorsnijden: er staat elektrische spanning op!

/

Y4

2.1) Controles vooraf
e De leiding van de elektrische stroomvoorziening dient door een
adequate thermogmagnetische en differentiaalschakelaar beveiligd
te zijn.
* Op de toevoerlijn van de stroom van het elektriciteitsnet dient een
k inrichting te komen die de stroomtoevoer kan onderbreken (met

overspanningscategorie Ill, d.w.z. met een minimumafstand tus-
sen de contacten van tenminste 3,5 mm) of ander gelijkwaardig
systeem, zoals bijvoorbeeld een stopcontact met een stekker. Als
die onderbrekingsinrichting van de stroomtoevoer zich niet in de
nabijheid van de automatisering bevindt, dient er een blokkerings-
systeem te zijn tegen het per ongeluk of onbevoegd inschakelen.

/
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2.2) Eleketrische aansluitingen

AA

¢ Volg nauwgezet de aansluitingen zoals die voorzien zijn; doe
in geval van twijfel GEEN vruchteloze pogingen, maar raad-
pleeg de daarvoor bestemde gespecificeerde technische
bladen die ook op de site www.niceforyou.com beschikbaar
zijn. Een verkeerd uitgevoerde aansluiting kan ernstige
schade aan de besturingseenheid veroorzaken.

De besturingseenheid TT2N voorziet geen enkele bescher-
ming tegen overbelasting of kortsluiting op de uitgangen.
Op de toevoerleiding van de stroom dient een beveiliging
aangebracht te worden die adequaat is voor de belasting;
als er bijvoorbeeld een zekering gebruikt wordt, zal de
maximale waarde daarvan 3,15 A bedragen.
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2.2.1) Aansluiting van de motor

De éénfase asynchroonmotor voor netspanning moet aangesloten
worden op de klemmetjes 1-2-3 (Naar omlaag, Gemeenschappelijk,
Naar omhoog). Naar omlaag komt overeen met de toets ¥ op de
zenders, Naar omhoog met de toets A (richting inwerkingtreding
van de windmeter). Als de draairichting van de motor na aansluiting
niet in orde is, dient u de aansluitingen van de klemmetjes 1 en 3 te

verwisselen.

A

Sluit niet meer dan één motor per besturingseenheid aan,
gebruik eventueel de speciale TTE-uitbreidingen.

AN

2.2.2) Stroomvoorziening

De stroomvoorziening naar de besturingseenheid moet via de klemmetjes 5-6 (Fase, Nulleider) tot stand komen. De besturingseenheid kan
zowel op een spanning van 120 als 230 V werken en een frequentie van 50 of 60 Hz.

AYZRRY4

2.2.3) Toets Stap-voor-Stap

Op aanvraag kan er een toets met de functie Stap-voor-Stap aan-
gesloten worden; telkens wanneer erop wordt gedrukt, wordt er een
stap uit de volgende reeks uitgevoerd: Omhoog-Stop-Omlaag-Stop.
De toets dient te worden aangesloten tussen fase (L) en het klem-
metje 4 zoals dat op afbeelding 3 is aangegeven. Als de toets langer
dan 3, maar korter dan 10 seconden wordt ingedrukt, wordt er altijd
een manoeuvre naar omhoog geactiveerd (overeenkomende met de
toets A van de zenders). Als de toets langer dan 10 seconden bilijft
ingedrukt, wordt er altijd een manoeuvre naar omlaag geactiveerd

/

(overeenkomende met de toets V). Dit detail kan belangrik zijn
om meerdere motoren voor dezelfde manoeuvre te synchroniseren
onafhankelijk van de staat waarin zij ze zich bevinden.

AA

Op de toets staat netspanning; dus moet hij adequaat geiso-
leerd en beschermd worden.

AN/ AN

2.2.4) Klimaatsensoren

De besturingseenheid TT2N stuurt ten hoogste 3 draadloze klimaat-
sensoren VOLO S RADIO aan. Een sensor VOLO S RADIO wordt
op dezelfde manier als een normale zender (tabellen A1 of A2) in
het geheugen opgeslagen. De niveaus van inwerkingtreding moeten
rechtstreeks op de sensor VOLO S RADIO worden geprogram-
meerd. Inwerkingtreding van de wind heeft de voorrang op die van
de zon of regen en zet gedurende 1 minuut alle bedieningsorganen
(zenders, stop Stap-voor-Stap, inwerkingtreding “zon” en/of “regen”
buiten werking. Raadpleeg voor verdere informatie de handleiding
van VOLO S RADIO.

N

A

Inwerkingtreding van de anemometer (wind) veroorzaakt een
manoeuvre in de richting die overeenkomt met de toets A op
de zenders.

A/
~

3) Programmering

Voordat een zender de besturingseenheid TT2N kan bedienen dient u de fase van geheugenopslag uit te voeren zoals die in tabel A1 is
aangegeven. Geheugenopslag en programmering kunnen worden uitgevoerd met behulp van de zenders (paragraaf 3.1) of rechtstreeks via

de programmeerknop (paragraaf 3.2).
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3.1) Programmering via de zenders

e In dit hoofdstuk wordt de geheugenopslag in Modus | e Draadloze programmering kan plaatsvinden in alle ontvan-
beschreven die geschikt is om één enkele automatisering gers die zich binnen het bereik van de zender bevinden; het
via de 3 toetsen op de zenders aan te sturen. In hoofdstuk is dus raadzaam alleen die inrichting van stroom te voorzien
4.2. wordt geheugenopslag in Modus Il beschreven die die voor ons van belang is.

geschikt is om een automatisering met één enkele toets aan
te sturen; daarmee blijven de andere toetsen vrij om andere  Het is mogelijk te controleren of er reeds zenders in het geheugen

automatiseringen aan te sturen. van de besturingseenheid TT2N zijn opgeslagen; hiertoe behoeft u
¢ De toets B komt overeen met de middelste toets van de  alleen maar te controleren hoeveel en op welke manier de led knip-
zenders ERGO, PLANO en NICEWAY. pert bij het aanzetten van de besturingseenheid.
¢ Bij de geheugenopslag zijn alle sequenties tijdgebonden,
dat wil zeggen dat zij binnen het geplande tijdsbestek moe- ij de i gen zenders
ten worden uitgevoerd. 2 lange knipperingen Geen enkele zender in het geheugen
¢ Bij zenders die meerdere “groepen” voorzien, dient u (intotaal 1,59) opgeslagen
voordat u met de geheugenopslag gaat beginnen, eerst de 2 korte knipperingen Er zijn reeds zenders in het geheugen
groep te kiezen waaraan de besturingseenheid gekoppeld (in totaal 0,4s) opgeslagen

moet worden.

Wanneer er geen enkele zender in het geheugen is opgeslagen kunt u met de geheugenopslag van de eerste beginnen, en wel met de volgende stappen.

Tabel “A1” Geheugenopslag van de eerste zender in Modus | Voorbeeld

1. Sluit de besturingseenheid op het elektriciteitsnet aan; u zult 2 langdurige knipperingen zien. NN
Cem. X &

2. Druk binnen 5 seconden op de toets B van de te bewaren zender en houd die ingedrukt 4

) 3s
(tenminste 3 seconden). @
3. Laat de toets B los bij de eerste van de 3 knipperingen die geheugenopslag bevestigen. NIVEEE SN IEN
@ X X

Wanneer er al één of meer zenders in het geheugen zijn opgeslagen, kunt u andere zenders opslaan, en wel met de volgende stappen.

Tabel “A2” Geheugenopslag van andere zenders in Modus | Voorbeeld

1. Druk op de toets B van de nieuwe zender en houd die ingedrukt (tenminste 5 seconden) Nicuwe L 4 55 &L 4
tot u een langdurige knippering ziet; laat daarna de toets 5 los. Cad N
2. Druk 3 maal langzaam op de toets B van een oude en reeds in het geheugen ¥
Oude X3
opgeslagen zender. @
3. Druk nogmaals op de toets B van de nieuwe zender, laat de toets 5 los bij de eerste

Ni ¥ & ' SNV
van de 3 langdurige knipperingen die de geheugenopslag bevestigen. leuwe @ N @ N
N.B. Als het geheugen vol is (30 bewaarde zenders), zult u 6 langdurige knipperingen zien en zal de zender niet in het geheugen kunnen worden opgeslagen.

3.2) Programmering met de programmeerknop )
Voor het bewaren van een zender via de programmeerknop dient u de volgende stappen te verrichten.

Tabel “A3” Geheugenopslag van een zender in Modus | Voorbeeld

1. Druk op de programmeerknop en houd die ingedrukt (tenminste 4 seconden). 4 4s
Co
2. Laat de programmeerknop los wanneer de led gaat branden. NIV N
oK e
3. Druk binnen 10 seconden tenminste 3 seconden lang op een willekeurige toets van de ¥
— = 3s
te bewaren zender.
4. Als de geheugenopslag tot een goed einde is gebracht, zal de led 3 langdurige \(‘)f \di \(\)ﬁ
knipperingen geven. N N N

N.B. Als er nog meer zenders in het geheugen moeten worden opgeslagen, dient u punt 3 binnen 10 seconden te herhalen; de fase van
geheugenopslag wordt beéindigd als er binnen 10 seconden geen nieuwe te bewaren zenders worden ontvangen.

Indien het nodig mocht zijn geheugenopslag en programmering te wissen kunt u de volgende stappen verrichten.

Tabel “A4” Wissen van het geheugen Voorbeeld
1. Druk op de programmeerknop en houd die ingedrukt. 4
— =
e
2. Wacht tot de led gaat branden, wacht daarna tot hij uit gaat en vervolgens tot hij

gaat knipperen.

3. Laat de knop precies tijdens de derde knippering los om alleen de in het s 4 4
geheuglen opgeslagen zenders te W|s§en of tijdens de vijfde knippering om de OC O ©; ( O; O o )
gehele inhoud van het geheugen te wissen.

4, Als de geheugenopslag tot een goed einde is gebracht, zal de led 5 knipperingen NV VN NN
ovon g genopslag g g ppering (5: &L L (5:
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4) Nadere details

De besturingseenheid TT2N herkent naast de zenders uit de serie ERGO, PLANO en NICEWAY andere door Nice vervaardigde typen zen-
ders (paragraaf 4.1 Bruikbare zenders). Bovendien is het via passende procedures voor geheugenopslag van de zenders ook mogelijk een
speciale instructie aan elke toets van de zender te koppelen (paragraafen 4.2.1 Modus | en 4.2.2 Modus II).

/4.1) Bruikbare zenders
In de tabel A5 zijn de zenders met bijbehorende coderingtype

aangegeven die met de besturingseenheid TT2N kunnen worden
gebruikt.

Tabel “A5”

Codering Zenders

ERGO1 - ERGO4 - ERGO6
PLANO1 - PLANO4 - PLANOG6 - PLANO TIME

FLOR |Rolling code| VOLO S RADIO
FLO1R - FLO2R - FLO4R
VERY VR

SMILO | Rolling code| SM2 - SM4

, FLO1 - FLO2 - FLO4
FLO Fixed code VERY VE

VERY

Omdat codering voor elke zender anders is en de besturingseenheid ze niet tegelijk kan herkennen, bepaalt de eerste zender die in het
geheugen wordt opgeslagen, het type codering en daarmee de zenders die daarna kunnen worden bewaard. Als u na geheugenopslag van
de eerste zender van type zenders wilt veranderen, dient u alle zenders te wissen (tabel A4).

Het is mogelijk het type codering te controleren door het aantal knipperingen van de led op het moment van inschakeling te tellen.

Knipperingen van de led Type codering van de in het geheugen opgeslagen zenders
1 kortstondige knippering (in totaal 0,2s) ol Zenders met codering FLO

2 kortstondige knipperingen (in totaal 0,4s) o ¢/ Zenders met codering FLOR

3 kortstondige knipperingen (in totaal 0,6s) o & & Zenders met codering SMILO

2 langdurige knipperingen (in totaal 1,5s) oL Geheugen leeg (geen enkele zender in het geheugen opgeslagen)

/
~

N
/

| als in Modus Il worden opgeslagen.

4.2) Geheugenopslag van de zenders in Modus | en Modus Il

In de tabellen A1, A2 en A3 is de geheugenopslag van zenders in Modus | beschreven, waar de zender en bloque wordt bewaard en er aan
elke toets een precieze instructie is gekoppeld (tabel AB). Modus | is geschikt om een automatisering met de 3 of 4 toetsen van de zenders
aan te sturen. In de besturingseenheid TT2N kunnen de zenders ook in Modus Il worden opgeslagen; deze modus biedt een grotere flexibi-
liteit voor wat betreft het gebruik van de toetsen op de zenders. Op één en dezelfde besturingseenheid kunnen er zenders zowel in Modus

AN

.
/4.2.1) Modus |

Bij Modus | is de instructie vast aan de toetsen op de zender gekop-
peld (tabel AB). In Modus | wordt voor elke zender één enkele fase
van geheugenopslag uitgevoerd en wordt er één enkele plaats in
het geheugen ingenomen. Bij geheugenopslag in Modus | is het
van geen enkel belang op welke toets op de zender gedrukt
wordt.

Tabel “A6”: geheugenopslag in Modus |

Toets Instructie

Toets A of 1 Omhoog

Toets W of 2 Stop

Toets ¥ of 3 Omlaag

Toets 4 Omlaag met “Er is iemand aanwezig”

/
~

-

/4.2.2) Modus lI
Bij Modus Il is het mogelijk aan elke toets op de zender één van
de mogelijke instructies te koppelen (tabel A7); het is bijvoorbeeld
mogelijk met een enkele opgeslagen toets voor de instructie Stap-
voor-Stap een automatisering te bedienen terwijl de andere toetsen
vrij blijven voor het bedienen van andere automatiseringen. Bjj
Modus Il wordt er een fase van geheugenopslag voor elke toets
uitgevoerd en elke toets neemt een plaats in het geheugen in beslag.
Bij opslag in Modus Il wordt de ingedrukte toets in het geheu-
gen opgeslagen. Indien u aan een andere toets van dezelfde zen-
der een andere instructie wilt koppelen is er een nieuwe fase voor

k geheugenopslag nodig.

Tabel “A7”: geheugenopslag in Modus Il

N° Instructie

Stap-voor-Stap (Omhoog-Stop-Omlaag-Stop)
Omhoog-Stop

Omlaag-Stop

Stop

Omlaag met “Er is iemand aanwezig”
Omhoog met “Er is iemand aanwezig”

DO~

~
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4.2.3) Voorbeeld van gemengde geheugenopslag in Modus | en Modus Il

Door handig gebruik te maken van geheugenopslag in Modus | en in Modus Il is het mogelijk instructiegroepen aan te maken zoals u kunt zien op
het voorbeeld van afbeelding 4.

e De zender T1 (Ergo1) die in Modus | op A1 en A2 is opgeslagen,

stuurt de manoeuvre naar omhoog, de stop of de manoeuvre naar Al A3 A4 AS
i A2 dagisae ! |
omlaag tegelijk zowel op A1 als A2 aan. / \ AB

De zender T2 (Plano1) die in Modus | alleen Op A3 is opgeslagen, —— ~e s = T| LI
stuurt de manoeuvre naar omhoog, de stop of de manoeuvre naar ! D : e
omlaag alleen op A3 aan. o e : = =

De zender T3 (Planotime) die in Modus | alleen Op A4 is opgesla- Do Do : ': :
gen, stuurt de manoeuvre naar omhoog, de stop of de manoeuvre
naar omlaag alleen op A4 aan.

De zender T4 (WMO001C) die in Modus Il (Stap-voor-Stap) is opge-
slagen, stuurt alleen A4 aan.

De zender T5 (WMOO3G) die in Modus | is opgeslagen om met
groep 1 op A1 en A2 aan te sturen, met groep 2 op A3 en met
groep 3 op A4, stuurt de manoeuvre naar omhoog, de stop of de
manoeuvre naar omlaag van A1 en A2, A3 of A4 aan.

De zender T6 (Flo4R) die in Modus Il op A4 (toetsen 1 en 3) op A5
(toets 2) en op A6 (toets 4) is opgeslagen, stuurt de manoeuvre
naar omhoog en naar omlaag van A4 aan, of het openen van de garagedeur A5 of de opening van de automatische poort AG.

A

* Met een in Modus Il opgeslagen zender is het niet mogelijk bepaalde functies te programmeren als er bij deze programmering
op verschillende toetsen moet worden gedrukt, zoals bijvoorbeeld op toets H en toets A.
¢ Met een in Modus Il opgeslagen zender is het niet mogelijk instructies voor “meervoudige groep” te gebruiken.

Om een zender in Modus Il in het geheugen op te slaan dient u wanneer er een programmeerknop is, de volgende stappen te verrichten.

Tabel “A8” Geheugenopslag in modus Il met de programmeerknop Voorbeeld

1. Druk zoveel maal op de programmeerknop als het cijfer voor de gewenste instructie
(1 = Stap-voor-Stap, 2 = Omhoog-Stop, 3 = Omlaag-Stop, 4 = Stop, 5 = Omlaag bij 1-6
“lemand aanwezig”, 6 = Omhoog bij “lemand aanwezig”).

2. Controleer dat de led zoveel malen langdurig knippert als het cijfer voor de gewenste 16 \(‘Di
instructie.

3. Druk binnen 10 seconden tenminste 3 seconden lang op de gewenste toets van de te 2
bewaren zender. Cud 8s

4. Als de geheugenopslag tot een goed einde is gebracht, zal de led 3 langdurige NIV NV N
knipperingen geven. SRS RS

N.B. Als er nog meer zenders in het geheugen moeten worden opgeslagen, dient u voor de op punt 1 geselecteerde instructie punt 3 binnen
10 seconden te herhalen; als de te koppelen instructie daarentegen een andere is dient u punt 1 te herhalen; de fase van geheugenopslag
wordt beéindigd als er binnen 10 seconden geen nieuwe te bewaren zenders worden ontvangen.

Het is mogelijk een nieuwe zender heel eenvoudig in het geheugen op te slaan waarbij de kenmerken van de oude zender gehandhaafd
blijven. De op die manier opgeslagen nieuwe zender zal de kenmerken van de oude erven, ofwel als de oude in Modus | was opgeslagen,
zal de nieuwe ook in Modus | werken; als de oude in Modus Il was opgeslagen, zal de toets van de nieuwe zender aan dezelfde instructie
van de oude worden gekoppeld. Voor de geheugenopslag dient u de volgende stappen te verrichten.

Tabel “A9” van verdere zenders met een reeds in het geheugen opgeslagen zender Voorbeeld
1. Druk op de te bewaren toets van de nieuwe zender en houd die tenminste Nisuwe 4 35 \(\)ﬁ 4
3 seconden ingedrukt, laat daarna de toets los. NS
2. Druk op de reeds bewaarde toets van de oude zender en houd die tenminste 2 4
3 seconden ingedrukt, laat daarna de toets los. Ol 3s Cu
3. Druk op de te bewaren toets van de nieuwe zender en houd die tenminste Ni 4 3 4
3 seconden ingedrukt, laat daarna de toets los. 1euwe s
4. Druk op de reeds bewaarde toets van de oude zender en houd die tenminste 4 N
3 seconden ingedrukt, laat daarna de toets los. Oude 3s o N NN

~

N
-

N

4.3) Werkingsduur

Het is mogelijk in de besturingseenheid TT2N de werkingsduur te programmeren, dat wil zeggen de maximumtijdsduur dat de elektronische print
de motor aanstuurt om de eindschakelaar omhoog of omlaag te bereiken; de waarde die in de fabriek is vastgestelde of die na het wissen van het
geheugen terugkeert, is circa 150 seconden Het is desgewenst mogelijk de werkingsduur te wijzigen van een minimum van 4 tot een maximum van
240 seconden. De programmeerprocedure vindt plaats in “zelflering”, dat wil zeggen door de tijd te meten die nodig is om de gehele manoeuvre uit te
voeren. Het is noodzakelijk met een zender of met de externe toets de motor aan te sturen tot bij de eindschakelaar van de minst zware manoeuvre,
opdat de volgende manoeuvre de zwaarste is, dat wil zeggen gewoonlijk het oprollen. Het is raadzaam de werkingsduur enkele seconden langer te
programmeren dan wat strikt noodzakelijk is voor de manoeuvre (punt 5 in tabel A10). Het is mogelik de werkingsduur zowel met een in Modus |
opgeslagen zender te programmeren als met de programmeerknop. Daarentegen is dit niet mogelijk met een in Modus Il opgeslagen zender.

J

/
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Om de werkingsduur met een in Modus | opgeslagen zender te programmeren doet u de volgende stappen.

Tabel “A10” Programmering werkingsduur met een zender in Modus | Voorbeeld

1. Druk op de toets B van een reeds opgeslagen zender en houd die tenminste 5 2 4
seconden ingedrukt; laat daarna de toets los. Curd o Cad

2. Druk opnieuw op toets B en houd die tenminste 5 seconden ingedrukt; laat ¥ 4 NL NN LN
daarna de toets los. o (/Q\/Q\/Q\/Q\)

3. Druk op de toets A (V) en laat hem los om de manoeuvre van start te laten gaan vy 4 vy 4
en de fase van het meten van de tijdsduur begint. a9 =9 ( 3 &9 )

4. Wacht dat de motor de manoeuvre beéindigt en op de eindschakelaar stopt.

5. Wacht nog enkele seconden, druk dan op de toets B en laat hem los om het vy 4 NIV
meten van de tijdsduur te laten stoppen. (X&)

N.B. Om tot de door de fabriek ingestelde werkingsduur (150 seconden) terug te keren, drukt u bij punt 3 op toets B totdat u de zie van 3
langdurige knipperingen die aangeven dat programmering heeft plaatsgevonden.

Om de werkingsduur met de programmeerknop te programmeren doet u de volgende stappen.

Tabel “A11” Programmering i r Voorbeeld
1. Druk op de programmeerknop en houd die ingedrukt. 4
2. Wacht tot de led gaat branden, wacht daarna tot hij uit gaat en vervolgens tot hij gaat N di o \ (5 ;4
knipperen; laat de knop precies bij de eerste knippering los. /TN NS
3. Na 4 kortstondige knipperingen gaat de manoeuvre van start en begint de tijdmeting. N é soN (5 soN (‘) RN (5 ,
7 TN 7 TN Z TN 7 TN
4. Wacht dat de motor de manoeuvre beéindigt en op de eindschakelaar stopt.
5. Wacht nog enkele seconden; druk dan op de programmeerknop en laat hem weer los 4
om de tijdmeting te laten stoppen.
6. 3 langdurige knipperingen bevestigen dat de nieuwe werkingsduur is opgeslagen \(‘)f g \(‘)f
N N N

in het geheugen.

N
/

4.4) Blokkering van het geheugen
Het is desgewenst mogelijk, bijvoorbeeld in verband met een grotere veiligheid, geheugenopslag van nieuwe zenders te blokkeren. Om te
controleren of blokkering niet actief is (geheugenopslag vrij) dan wel actief is neemt u de volgende stappen.

Tabel “A12” Controle van blokkering van geheugenopslag van nieuwe zenders Voorbeeld
1. Druk op de programmeerknop en houd die ingedrukt (tenminste 4 seconden). 4 4s
Col
2. Laat de programmeerknop los wanneer de led gaat branden. N (w)i 4 o
TN
3. Wacht ongeveer 10 seconden om daarna goed te kijken naar de 2 knipperingen van 10s
de led:
- Als er twee knipperingen zijn die even lang duren is er geen blokkering voor NIV ARV
geheugenopslag; SN
- Als de 2 knippering langer duurt dan de eerste is er een blokkering voor NIV
geheugenopslag. A&

Om geheugenopslag te blokkeren of om de blokkering op te heffen volgt u de stappen uit de volgende tabel. De te volgende stappen zijn zowel
voor blokkering als deblokkering van geheugenopslag gelijk; de eerste keer blokkeert u, daarna verwijdert u de blokkering en zo verder.

Tabel “A13” Blokkering of deblokkering van geheugenopslag voor nieuwe zenders Voorbeeld
1. Druk op de programmeerknop en houd die ingedrukt (tenminste 4 seconden). 4
@ 4s
2. Laat de programmeerknop los wanneer de led gaat branden. ,\C‘)i 4 0
/TN
3. Wacht dat de led uit gaat, wacht vervolgens dat bij 2 maal gaat knipperen. 10s
4. Druk op de knop en laat hem los precies bij de tweede knippering NV ISV, vy 4
() & 3
5. Er volgen nu 2 knipperingen:
- als de 2% langer duurt dan de 1% betekent dit dat blokkering actief is; NV \(51
/TN AN
- als ze even lang duren is deblokkering actief. \(\)/7 \(‘Di

AN
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5) Afvalverwerking

N

Wanneer de levensduur van dit product ten einde is, dienen, zoals
dit ook bij de installatiewerkzaamheden het geval is, de ontman-
telingwerkzaamheden door gekwalificeerde technici te worden
uitgevoerd. Dit product bestaat uit verschillende soorten materialen,
waarvan sommige opnieuw gebruikt kunnen worden, terwijl andere
als afval verwerkt dienen te worden. Win inlichtingen in over de
methoden van hergebruik of afvalverwerking in en houd u aan de
plaatselijk voor dit soort producten van kracht zijnde voorschriften.
Sommige onderdelen van het product zouden vervuilende stoffen
kunnen bevatten: indien die in het milieu zouden verdwijnen, zouden
ze schadelijke gevolgenvoor het milieu en de menselijke gezond-

heid kunnen opleveren Zoals dat door het
symbool op afbeelding 5 is aangegeven, is
het verboden dit product met het gewone
huisafval weg te gooien.

Scheid uw afval voor verwerking op een
manier zoals die in de plaatselike regel-
geving is voorzien of lever het product bij
uw leverancier in, wanneer u een nieuw
gelijksoortig product koopt. De plaatselijke
regelgeving kan in zware straffen voorzien in
geval van illegale dumping van dit product.

6) Wat te doen als.... ofwel een kieine gids als er iets niet functioneert!

N

De zenders sturen de besturingseenheid niet aan en onmid-
dellijk nadat zij van stroom is voorzien, is er geen enkele knip-
pering van de led zichtbaar.

Controleer of de stroomvoorziening naar de besturingseenheid in
orde is: tussen de klemmetjes 5-6 moet er netstroom aanwezig
ziin. Als de stroomvoorziening in orde is, is het zeer waarschijnlijk
dat er een ernstig defect is en de besturingseenheid moet worden
vervangen.

Activering van de knop Stap-voor-Stap stuurt geen manoeu-
vre aan.

Controleer de elektrische aansluiting van de knop: op de ingang van
de knop (tussen de klemmetjes 4 en 6) moet er alleen netstroom
aanwezig zijn wanneer er op de knop wordt gedrukt.

Na een instructie via radio ziet u 6 kortstondige knipperingen
en de manoeuvre gaat niet van start.

De zender is niet gesynchroniseerd; u moet opnieuw de geheugen-
opslag van de zender uitvoeren.

Na een instructie ziet u 10 knipperingen, daarna gaat de
manoeuvre van start.

De zelfdiagnose van de parameters in het geheugen heeft enkele
anomalieén geconstateerd. In dit geval dient u het geheugen hele-
maal te wissen en de zenders opnieuw in het geheugen op te slaan

en te programmeren

Het is niet mogelijk de werkingsduur volgens de procedure
van tabel A10 te programmeren.

Het is niet mogelijk de werkingsduur te programmeren met zenders
die in modus Il in het geheugen op te slaan; controleer of de zender
in Modus | in het geheugen is opgeslagen.

De motor staat stil, maar het komt voor 2 maal de instructie
Stap-voor-Stap te moeten geven om hem van start te laten
gaan.

Het zou kunnen zijn dat de geprogrammeerde werkingsduur veel te
lang is ten opzichte van de daadwerkelijke duur van de manoeuvre.
Hoewel de motor stil staat bij een eindschakelaar, zou de bestu-
ringseenheid ervan uit kunnen gaan dat de motor nog beweegt inge-
volge een eerdere instructie. In dit geval wordt de eerste instructie
geinterpreteerd als een Stop en de tweede als een instructie om te
bewegen. Om dit probleem te verhelpen behoeft u alleen maar de
werkingsduur correct te programmeren ( paragraaf 4.3).

Het is niet mogelijk een zender in het geheugen op te slaan.
Controleer het aantal knipperingen van de led tijdens de procedure
van geheugenopslag; 6 langdurige knipperingen geven aan dat het
geheugen vol is; 2 knipperingen, waarbij de tweede langer is dan
de eerste, geven aan dat blokkering voor geheugenopslag van de
zenders actief is.

7)

Technische gegevens

/

N

N.B. Alle technische gegevens hebben betrekking op een omgevingstemperatuur van 20°C.

Besturingseenheid TT2N

Stroomvoorziening

120 of 230 Vac, 50/60Hz, grenswaarden: 100+255 Vac

Maximumvermogen motoren

500VA voor Vn = 230V, 600 VA voor Vn = 120V

Werkingstemperatuur

-20+55°C

Afmetingen / gewicht

40x 18x32/20¢g

Beschermingsklasse

IP20 (box intact)

Tijdsduur manoeuvre

4+240 s (fabrieksinstelling circa 150 s)

Radio-ontvanger

Frequentie

433.92 MHz

Codering

FLO (vaste code), FLOR (rollingcode), SMILO (rollingcode)

Aantal zenders dat in het geheugen kan worden opgeslagen

30, met inbegrip van ten hoogste 3 klimaatsensoren VOLO S RADIO

Bereik van de zenders

Geschat op 150 m in het vrije veld en 20 m binnen gebouwen (*)

(*) Het bereik van de zenders wordt sterk beinvioed door andere inrichtingen die op dezelfde frequentie met voortdurende overdracht werken.
Dit kunnen bijvoorbeeld alarmen en draadloze koptelefoons zijn die interferentie veroorzaken met de ontvanger van de besturingseenheid.

Teneinde haar producten steeds meer te vervolmaken behoudt NICE S.p.a. zich het recht voor op elk gewenst moment en
zonder voorbericht wijzigingen in haar producten aan te brengen, waarbij functionaliteit en gebruiksbestemming echter

gehandhaafd blijven.
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EG-VERKLARING VAN OVEREENSTEMMING
Verklaring conform de richtlijnen: 2006/95/EG (LVD), 2004/108/EG (EMC)

Opmerking - De inhoud van deze verklaring stemt overeen met hetgeen verklaard is in het officiéle document dat is neergelegd
bij de vestiging van Nice S.p.a., en in het bjizonder met de laatste revisie hiervan die voor het afdrukken van deze handleiding
beschikbaar was. De hier beschreven tekst werd om uitgeversredenen opnieuw aangepast.

Een kopie van de originele verklaring kan worden aangevraagd bij Nice S.p.A. (TV) .

Nummer verklaring: 247/TT2N Revisie: 4 Taal: NL
Firmanaam: NICE s.p.a.
Adres: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigné, 31046 Oderzo (TV) Italié

Gemachtigde voor de
samenstelling van de technische

documentatie: NICE s.p.a.
Soort product: Motorbesturingsmodule voor inbouw
Model / Type: TT2N

Uitrustingen:

Ondergetekende Mauro Sordini verklaart onder eigen verantwoordelijkheid als gedelegeerd bestuurder dat het hier-

boven aangegeven product voldoet aan de vereisten van de volgende richtlijnen:

e Richtlijn 1999/5/EG VAN HET EUROPESE PARLEMENT EN VAN DE RAAD van 9 maart 1999 betreffende radio-
apparatuur en telecommunicatie-eindapparatuur en de wederzijdse erkenning van hun conformiteit, volgens de
volgende geharmoniseerde normen:

¢ Bescherming van de gezondheid (art. 3(1)(@)): EN 62479:2010

e Elektrische veiligheid (art. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006+ A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

¢ Elektromagnetische compatibiliteit (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013
¢ Radiospectrum (art. 3(2)): EN 300 220-2 V2.4.1:2012

¢ Richtlijn 2006/95/EG VAN HET EUROPESE PARLEMENT EN VAN DE RAAD van 12 december 2006 betreffende

de onderlinge aanpassing van de wettelijke voorschriften der lidstaten inzake elektrisch materiaal bestemd voor
gebruik binnen bepaalde spanningsgrenzen, volgens de volgende geharmoniseerde normen: EN 60730-1:2011

Oderzo, woensdag 1 juli 2014

Ing. Mauro Sordini
(Chi cutive Officer)
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MpeaynpexaeHuA
A

e [inA nu4yHoWh Ge3onacHocTu cobniofaiTe Bce yKa3aHHble B
HacToALEeM AOKYMEHTe WHCTPYKLUMUU; COXpaHUTe HacTOALUA
AOKYMEHT ANA NOoCcneayolmnxX KOHCYNbTaLui.

e 3TO pYKOBOACTBO COAEPXWUT BaXHbleé MWHCTPYKUUM NO
6esonacHocTu npu yctaHoBke. HecobniopaeHue npasun
YCTaHOBKM MOXXeT NPMBECTU K CO3AaHUIO ONACHbIX CUTYaLUN.

e HenonHoe 03HaKOMJIEHMEe C HaCTOALLEN MHCTPYKLMen cokpa
waeT BO3MOXXHOCTb Haubosnee ach(heKTMBHOro MCnosib3oBaHuA
BCEX XapaKTepPUCTUK U3aenms.

1) OnucaHue usgenuna

Bnok ynpasnenua TT2N paspaboTaH AnA ynpasneHuwA ogHogasHbIM
ACVMHXPOHHbIM ABuUratenem c nutaHunem ot ceTu. McnonbayetcA
ANnA aBToMaTM3auuMm HaBecoB, PonneT U UM NOJOOHbLIX ANIEMEHTOB.
Jlloboe gpyroe npvMeHeHue CTPoro 3anpeLleHo. YCTaHoBKa MOXeT
NPoOV3BOANTBLCA TOMBbKO KBaNMMULUMPOBaHHLIMKX crneumannucTtamu B
COOTBETCTBUM C AENCTBYHOLMMU HOpMaMK M cTaHaapTamu no 6es-
OMNacHOCTW.

Bnok ynpasnenvAa TT2N nossonAeT ynpasnATb OAHOMA3HbLIM
ACWHXPOHHbLIM ABUratenem ¢ NnMTaHnem oT CceTu, CO CNeayoLwmMMm
TMNamMn COEAVMHEHWI: BHWU3, OOLWMIA, BBEpX; UCMonb3yeTcA ANA
aBToOMaTM3auMn HaBecoB, PONeT Y UM NOAOOHbLIX 3NEMEHTOB.
Bnok ynpasneHvA BKNoYaeT B ceb6A paanonpuemMHuK, OyHKUM-
OHVpyloWMIA Ha YactoTe 433.92 MI'y, ¢ AMHAMUYECKMM KOLOM
anAa obecrnevyeHnA onTMManbHOro YpoBHA 6e3onacHocTu. Kaxk-
Obln 610K ynpasneHnA MoxeT 3anomuHatb Ao 30 nepegaTtynkos
ceput ERGO, PLANO un NICEWAY (pucyHok 1), 4To no3sonaeTt
OCyLeCTBNATb AUCTAHUMOHHOE ynpaBnieHme 6nokoM. [nA aBTo-
MaTUYeCKOro yrnpasfieHnsa 6510KOM B COOTBETCTBMMN C NOrOAHbIMU
ycnoemAMKM 13 30 MepepaTyMkoB 3anoMvHaeTCA Makcumym 3
norogHbix gatynkos VOLO S RADIO.

Mocne Kaxaon KOMaHAbl ABUraTesnb BKIOYEH NPUONU3NTENBHO
B TeveHve 150 cekyHz, 3TOT BPEMEHHOMN MHTEPBas MOXET bbITb
n3meHeH (cm. raey 4.3 Pabo4yee BpemA). B gaHHOM uHTepBane
3NEKTPUYECKNI KOHLIEBOWN BbIKMNOYaTENb ABUraTena ocTaHaBnn-
BaeT ABWKEHWE B YCTAHOBIEHHOM MOMOXEHWW.

B 6noke ynpaeneHua nmeeTca Bxog «P/B» onAa ynpaesneHus 6no-
KOM MpW MOMOLLY HAPY>KHOW KHOMKMW.

3anoMmHaHne n nporpammypoBaHve BO3MOXHO MOCPeACTBOM

nepeaaTyMKoB MM MPU MOMOLUM KHOMKWU MpOorpaMmmmpoBaHvA
(pucyHok 2) Ha TT2N. MNpu 3TOM HEOHXOANMO PYKOBOACTBOBATLCA
CBETOBbIMW CUrHanamm.

MpumeyaHue. MNpyn nomowwm 6noka ynpasneHnAa TT2N MOXHO
ynpasnATb APYrMMU BMAAMU Mepefalowmx YCTPOMCTB u pabo-
YMU pexumamu, cM. rmasy 4 «[lononHuTenbHaA nHgopmauma».

NICEWAY

VOLO S RADIO

N

2) MoHTax

(A4

e Bnok ynpaBfieHMA HaxXoAUTCA MoOA HanpAXXeHuem, 4TOo
npeacTaBnAeT cob6oi NoTeHUMUanbHYK ONacHOCTb.

e YctaHOBKa 6noka ynpasnedua TT2N u aBTOMaTusauuvA
BbINONHAIOTCA B COOTBETCTBUM C HACTOALIEA MHCTPyKLMen
TONbKO KBanvULMPOBaHHbIMKU cheuvanucTaMmu, npu 3ToMm
[OJDKHbI 6bITb COGNIOAEHbI AEACTBYIOIIME HOPMbl U CTaH-
[apTbl No 6e3onacHOCTU, AENCTBYIOWME Ha TEPPUTOPUM CTpa-
Hbl YCTaHOBKMU o6opypoBaHuA. Mpu coeaMHeHUU aneMeHToB

K CUCTEMbI ANIEKTPONUTaHUe AOMKHO ObITb OTKIHOHYEHO.

¢ bnok ynpasneHua TT2N 6b1n pa3paboTtaH cneuunanbHoO ANA
pa3melleHMA B pacrnpepgenuTesibHOW Kopobke unu MOH-
Ta)XKHOM cTakaHe; Kopnyc 65oka ynpaBneHUA He 3aliulleH
OT BOAbl, U obnafaeT NUWb 3alyMTON OT CONPUKOCHOBE-
HuA ¢ TBepabiMu npeametamu. He yctaHaBnusaute 610k
ynpaBnieHna TT2N npu oTCcyTCTBUM HaanexXallen 3awmTbl.
He oTkpbiBaiiTe kopnyc 6noka ynpaBneHus, usberainte
ero noBpeXAeHUA, HU NPU KaKux yCcnoBuAX He obpesaiiTe
aHTEeHHbIW Kabenb — yKka3aHHble [4eNCTBUA MOTYT NPUBECTU
K MOpa)XeHUIo 3NEeKTPUYECKMM TOKOoM! /

/

2.1) NpeasapuTenbHaA NpoBepkKa

e JIHMA 3neKTponuMTaHua AOMmKHa ObITb 3aliMileHa COOTBETCTBY-
oMM TEPMOMArHUTHbIM U andycpepeHumanbHbIM YCTPOUCTBOM.

e Ha nuHun QNeKTponnTaHnuA OONXHO 6bITb YCTaHOBJ1IEHO
YCTPOWCTBO OTKJIIOYEHUA OT SNEKTPUYECKOW ceTu (C KaTe-

k ropmenn nepeHanpsxenua lll, T.e. paccToAaHue mexay Knewm-

MaMu AOMKHO O6blTb He MeHee 3,5MM) MM 3KBMUBANEHTHaA
cucTema, Hanpumep, BUika C COOTBETCTBYIOWEN PO3ETKOW.
Ecnu ycTpoicTBO OTK/HOYEHNA OT 3MEKTPUHECKOW CETU ycTa-
HOBMEHO He BOMU3M cuUCTemMbl aBToMaruMsauuu, Heobxoau-
MO MpedycMOTpeTb cucTeMy 6fOKUMPOBKMW, NpegoTBpaliato-
Wyl CcnyyYyaHoe WAM HeCaHKUMOHMPOBAHHOE BKIIOYEHMWe.

/




/

2.2) dnekTpuyeckue coeguHeHUnA

AA

e Cobniogante BCe UHCTPYKLUM MO BbIMNOSIHEHUIO IJIEKTPU-
Yyeckux coegmHeHui. Ecnu y Bac BO3HMKHYT coMHeHuA, HE
MbITANTECb camocToATenbHO pa3obpaTbcA, o6paTMTECh
K AeTasibHOW TEXHMYECKON MH(PopMauum, pasmeLleHHON Ha
cante www.niceforyou.com. HenpaBunbHoe coeauMHeHue
OMacHO U MOXXET NPUBECTU K MOBPEXAEHUIO CUCTEMDI.
Bnok TT2N He 3awmuieH OT neperpy3ok WU KOPOTKOro
3amMblkaHMA Ha Bbixogax. CooTBeTCTByIOWaA 3awuTta OT
neperpysok, Hanpumep, NiaBKui npepoxpaHuTenb, pac-
CYUTaHHbIA MakKcumym Ha 3,15 A, gomkHa 6bITb Npeaycmo-
TpeHa Ha JIMHUU 3NIEKTPONUTaHUA.

N
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2.2.1) NopknioyeHne aoBurarena

MoaoknioyeHne ogHOA3HOTO aCUHXPOHHOrO ABuratend K ceTu
3NEeKTPOCHAbXEHNA OCyLecTBNAETCA Yepe3 Krnemmbl 1-2-3 (BHUS,
obwwn, Beepx). «BHM3» cooTBeTcTBYET KHOMke VW Ha nepejaryu-
Kax, «BBepx» - KHOnNke A (HanpaefneHue akTUBM3aUMU AaTymKa
cKkopocTu BeTpa). [locne noaknioYeHnA, ecnu HanpasneHve Bpa-
LeHVA ABUraTena HeBepHoe, NMOMEHANTe coeanHeHne knemm 1 1 3.

A

He nopkntoyaiite K 610Ky ynpaBneHuAa 6onee ogHoro asura-
TenA. B cnyyae Heo6xoaMmMocTu Ucnonb3yinTe cneunanbHble
TTE pacwwupsowme moaynu.

AN

2.2.2) dnekTponutaHue

McTOYHMK anekTponutanvA 6noka ynpaBfieHna noakyaeTca npy noMmowm knemm 5 n 6 (Pasa, HenTpasnbHbIA). Bnok ynpasnexHua
TT2N moxeT paboTaTb NPy HaNPAXXEHUU UCToYHMKA nNuTaHna B 120 nnmn 230 B n yactoTe 50 nnm 60 Iu.

AYZ Y4

2.2.3) KHonKa nowaroBoro ynpaBfieHUsA

ﬂpm HeobX0oUMOCTU BO3MOXHO MOAKMOYEHNE KHOMKM NoLaroBo-
ro ynpaBsneHua, npu Ha>katnun KOTOpOVI aKTUBU3NPYIOTCA KOMaHbl
B cne.qylou.leﬁ nocnenoBatenbHOCTU: BBEPX — OCTaHOBKA — BHU3 —
ocTaHoBka. KHomka nogkntodaeTca mexay dason (L) u knemmonm
4, Kak nokasaHo Ha pucyHke 3. Ecnn Ha KHONKy HaxkaTb W yaep-
XunaTb 6onee 3 CeKyHpA, HO MeHbLLe 10, aKTUBMU3npyeTcA KoMaHaa
«BBEpX», COOTBETCTBYIOLAA KHOMKe A Ha nepepatyvkax). Ecnu
KHOMKY yaepxvBaTb Haxkaton 6onee 10 CeKyHA, akTMBU3MPyeTCA
KOMaHOa «BHU3», COOTBETCTBYOLLAA KHOMKe V)

3T10 (*)yHKLlI/IFI MOXET ObITb ucronb3oBaHa AnA OAHOBPEeMEHHOro
BbINOMTHEHWA HECKONMbKUMMK ABUraTenaMM OOHON KOMaHApbl, He3aBu-
CUMO OT TeKyLlero COCToAHNA.

AA

KHonka HaxoguTcA noA HanpsAXeHuem, Mo3TOMy [OSKHa
6bITb COOTBeTCTBYIOWUM o6pa30M 3awuiieHa u nsonmpoBaHa.

AN/ AN

-
/2.2.4) MorogHble AaT4ynkun

Bnok ynpasneHmAa TT2N MOXeT ynpaBnATb MakCUMym TpemA
norogHbiMu gaTdnkamm VOLO S RADIO. fatumnk VOLO S RADIO
3anoMUHaEeTCA TakXXe, Kak 1 06bl4HbIN NnepegaTymk (Tabnuua Al
nnu A2).

YpoBHU aKTuBM3auum MOryT 6biTb 3amnporpamMupoBaHbl HEmMo-
cpeacTBeHHO Ha gaTtymke VOLO S RADIO. AKTnBu3auma BeTpo-
BOrO AaTyvKa MMeeT NpuopuTeT nepen AaTynMkamu cofHua unu
OOXAA U 3a4epKMBaeT BCe KOMaHAabl Ha 1 MUHYTY (Nepepatyn-
KOB, KHOMKM lMowwaroBo, 4aT4YMKOB ConHua u/vnu noxan). bonee

N

noapo6Hy MHOPMALIMIO MOXKHO MOYYUTb, U3YYMB UHCTPYKLIMIO
no akcnnyarauum VOLO S RADIO.

A

AKTMBM3aUuA paTyuka CKOPOCTU BeTpa Bbi3biBaeT ABUNXe-
HWe B HanpaBJieHUU COOTBETCTBYIOLLEM KHOMKEe A Ha nepe-
AaT4yukax.

/
~

/

3) NporpammupoBaHue

Ona obecneyenns ynpasneHuna 6nokom TT2N npu nomowm nepegartymka npouegypa 3anoMMHaHWA AOMKHA ObITb UCMOMHEHA B COOT-

BETCTBWUM C NOPAAKOM, ONUCaHHbIM B Tabnuue A1l.

MapameTpbl 3aNOMUHAHUA U HACTPOKM MOTyT 6biTb BBEAEHbLI MOCPEACTBOM NepeaaTyUMKoB (MyHKT 3.1) Uav Npu NoMoLLM KHOMKW Npo-

rpaMMmMpoBaHuA (NyHKT 3.2).




/

N

3.1) MporpammupoBaHue Npu NomMoLLM nepeaaTyinkoB AMMO BblGpaTb COOTBETCTBYIOLLYIO FPYyNNy, NPUBA3aHHYIO K
6n0Ky ynpaBneHusa.
¢ OTOT NYHKT onucbiBaeT Npoueaypy 3anomMuHaHuA B Pexxkume e MNpu nomowy paguo BO3MOXHa HacTponKa BCeX NMPUeMHbIX

I, u”cnonb3lyemom AnA ynpaBfeHUA aBTOMaTUKOWU Npu NOMO- YCTPOMCTB, pa3MelLeHHbIX B pagvyce AeUCTBUA Nepeaatolle-
WM Tpex KHOMoK Ha nepepatyvke. MNMyHKT 4.2 onucbiBaeT ro yCTpoMcTBa, MO3TOMY aKTUBHbIM MOXXET OCTaBaTbCA JIULLb
npoueaypy 3anommHaHua B Pexxume Il, ucnonbsyemom anA OAHO YCTPOMCTBO, Heo6xoaumoe AnA paboTbl.

ynpaBfieHUA aBTOMAaTUKOM TONbKO OQHOM KHOMKOM, npe-
[OCTaBJIAA BO3MOXHOCTb KOHTPOJZIMPOBaTb ocTaBWMUMUCA  [lonb3oBaTteslb MOXET NPOBEPUTL, COXPAHUMUCL NN NepeaaTymKm

KHOMKamMu Apyryto aBTOMaTuky. B NamATu 6noka ynpasnexuua TT2N; anAa atoro Heobxoaumo npo-
e KHonka B coOoTBETCTBYeT LEHTpaNibHOW KHOMKEe Ha nepe-  BepuTb TUM BCMbIWEK CBETOAWOOHBIX MHOMKATOPOB Ha MOMEHT
patynkax ERGO, PLANO u NICEWAY. BKJIOYEHNA 6noka ynpaBneHua.
¢ Bce npoueaypbl N0 3aNOMUHAHUIO perfiaMeHTUpPoBaHbl No
BpeMeHU. ATO 3HAYUT, YTO OHU AOJKHbI ObITb 3aBepleHbl 2 ANVHHbIE BCMbILWKA B namATK HET COXpaHEHHbIX
3a yCTaHOBIIEHHbI Nepuo BpeMeHHU. (Bcero 1,5 cek) nepenaTyuKkoB
¢ Yto KacaeTcA nepenaTyMKoB, NpeAHa3Ha4YeHHbIX ANA pa3- 2 KOPOTKUE BCMbILIKU B namATK nmetoTcA coxpaHeHHble
JINYHbIX «FPYNn», A0 HaYana npouecca o6paboTkn Heobxo-  (Bcero 0,4 cek) nepepaTymkm

Ecnu B namATn HeT COXpaHeHHbIX NepefaTynkoB, MOXKHO Ha4aTb nNpouenypy coxpaHeHUA B MaMATU NepBOro nepegarynka, BbiNnonHNB
cnepywuive OencTBuA.

Tabnuua «Al1» CoxpaHeHue nepBoro nepeparyvka s Pexxume | Mpumep
1. MopkntounTe 6MOK ynpaBneHmA K ceTu (NoATBepXaaeTcA AByMA Y \(‘Di
ANVHHBIMU BCMbILIKAMW). - N \
2. B TeyeHue 5 cekyHA HaxaTb 1 yaepXxmneaTtb Haxkaton kHonky B Ha nepepaTymke,
KOTOPbIVi COXPaHAETCA B MaMATb (HE MeHee 3 CEeKyHA). Cal ElEClS
3. OT1nycTuTb kKHonky Ml BO BpemMA nepBou 13 3 BCNbILLEK, MOATBEPXXAAIOLMX COXPaHEHNME. NI SN
L@ X &

Tabnuua «A2» paHeHue ap efaTynkos B Pexxume |

1. HaxaTb 1 yoepxmeatb HaxkaTon kKHonky Bl Ha HOBOM nepepartyvke (He meHee 5 R NIV
HoBbln ——= 5cek O- —=
CeKyHp), Noka He byoeT nogaHa AIMHHAA BCMbIWKA, 3aTeM OTNYCTUTb KHomnKy M. N i
2. MegnneHHo HaxaTb 3 pa3a kHonky Ml Ha cTapom nepepaTyMKe, COXpPaHEHOM B N 4
- Crapbin — = X3
namATU YCTPONCTBA.
3. HaxaTb ewe pa3 kHorky Bl Ha HOBOM nepegaTymke, OTNYCTUTb KHOMKY . JENVVAR SN
o HoBbin —= O- —= ©O- O-
H Ha nepBoM U3 3 ANIMHHbIX BCMbIWEK, NOATBEPXKAAIOLMX COXPAHEHME B NaMATHU. N oy

MpumeyaHue. Ecnv Becb 06beM NamATK 3aHAT (3anoMHeHbl 30 NepeaaTynkoB), NPOMCXOAUT 6 ASIMHHBIX BCMbIWEK, YTO O3HAYaeT,
4YTO JanbHenwee 3anoMUHaHWe NepesaTyMkoB HEBO3MOXHO.

~

3.2) NMporpammupoBaHue Npu NOMOLUU KHOMKK NporpaMMupoBaHUA
,D,l'lFl 3anoMuUHaHuA nepengaTtymMkoB Npu NOMOLLUN KHOMKKW nporpaMmmMmpoBaHuA ,D,el7ICTBy17|Te cnegywwmm o6pa30M.

Tabnuua «A3» CoxpaHeHue nepegartymka B Pexxume | Mpumep
1. HaxkaTb 1 yaepxvBaTb HaXXaTol KHOMKY NporpaMMmMpoBaHuA (He MeHee 4 CeKyHbl). 4
4cek
2. OTNyCTUTb KHOMKY MporpaMmMupoBaHusA nocne 3aropaHna CBeTOAMOAHOro HaMKaropa. NIV
oK e

3. B TeyeHne 10 ceKyH HaxXaTb U yaepXmBaTb HAXKaTOW KHOMKY B TEHYEHUE HE MeHee 4

3 cekyH[ mobyto KHOMKY Ha nepeaaTyuke, KOTOpbI BHOCUTCA B NamATb. o el
4. Ecnu coxpaHeHne B naMATb NPOU3OLLO YCMELHO, CBETOANOAHbIN MHAMKATOP NPV N

nogaet 3 ANNHHbIX BCMbILLKK. O O &

MpumeyaHue. Ecnu ecTb Apyrne nepegaTymkuy, KOTopble HEO6XOANMO 3arMOMHUTL, NOBTOPUTE KoMaHay 3 B TedeHune 10 cekyHn,; npo-
Liecc 3anoMuHaHuA 3asepLuaeTcs, ecnn B TedeHne 10 cekyHA He nocTynaeT nHgopmauma 0 HOBOM nepeaaTHuke.

B cnyyae Heo6xoauMOCTM yaaneHna coaepXUMoro naMaATy UM HACTPOEK, HEOBXOAUMO BbINOSIHUTL Creayowme AeicTBUA.

Tabnuua «Ad» YapaneHue uHchopmauum us namaTm Mpumep
1. HaxkaTb 1 yaep)KmBaTb HaXXaTon KHOMKY NpOrpaMMMpoBaHuA. 4
—_
Te
2. HoxaaTtbca, NoKa 3aropuTcA CBETOANOAHBIV MHANKATOP, 3aTeM AOXKAATLCA,

KOraa OH noracHeT, 3a 3TUM nocnenyeT pAL BCNbIWeK.

3. OTNyCTUTb KHOMKY Kak pa3 Bo BpeMA TpeTbeil BCMbIWKMW AN1A yaaneHusa 13
NaMATW TONMbKO COXPAHEHHbIX NepeaaTHnkoB Uy BO BPEMA MATOW BCMbIWKU \(‘)E\(‘)E\(‘)E (\é:\é: )
[NA yaaneHus BCEro CoAepXXMMOoro namaTu.
4. Ecnu yoaneHue npowwno ycnewHo, CBETOAMOAHbIN MHAMKATOp nojaeT 5 WO W N W
AN N

ONMVNHHbBIX BCMbILWEK.

J
~
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4) flononHuTenbHaA UHopMmaLumA

Bnok ynpaenenmAa TT2N kpome nepeaarymkos cepum ERGO, PLANO, n NICEWAY Takoxe MoXeT paboTaTs C ApyruMun Buaamu nepegaryu-
kOB, Npon3BeaeHHbIX komnanuen Nice. (n.4.1 CoBmecTumble nepegatyuku). CneumanbHasa yHKUMA BBEAEHVA AaHHbIX B 3anoMuHatoLlee
YCTPOWCTBO AaeT BO3MOXHOCTb CBA3M KaXKA0N KHOMKW NepeaaTyuka ¢ oTaenbHon komaHaon (n.4.2.1 Pexxkum | n n.4.2.2 Pexxkum l)

N
/

J
4.1) CoBmecTUMbIe nepenaTinKu )
B Tabn.5 ykasaHbl nepeaatyvMku (U COOTBETCTBYIOLIME TUMbI
KOAVPOBKMW paanocurHana), Kotopble MOryT 6biTb MCMONb30BaHbI
onAa ynpasnexuA 6nokom TT2N.

Tabnuua «A5»

KoaupoBka MepepaTtuukun

ERGO1 - ERGO4 - ERGO6
PLANO1 - PLANO4 - PLANOEG -
FLOR | OuHamuyeckuin PLANO TIME

Kon VOLO S RADIO
FLO1R - FLO2R - FLO4R
VERY VR
SMILO | AuHamuyeckuia SM2 - SM4
Kon
FLO  ToCTOAHHbIN KOA FLOT-FLOZ - FLO4
VERY VE FLO4R VERY SM4 SM2

MocKkonbKy KOAMPOBKY NEPeAaTHNKOB Pas3fnyHbl 1 610K yNpaBieHUa He MOXET pacno3HaThb MX OA4HOBPEMEHHO, NepPBbIfi 3aNMOMHEHHbIN
nepefaTyuk onpenenAeT TUN NPUMEHAEMOW KOAMPOBKU U, TakuMm 06pa3om, TUM NnepeaaTymkoB, KOTopble MOryT 6biTb BNOCNEACTBUN
3anomHeHsbl. [locne 3anoMuMHaHMA NepBOro NepeaaTymKa, ecnm HyXXHO M3MEeHUTb TUN NepeaaTynka, Bce nepeaaTHnku AOMKHbI 6biTh
yoaneHbl U3 namaTtu (tTabn. A4).

Tvn nepepgar4ymnkKa MO>XXHO NpoBepuTb Npu NOMOLLM pAAa BCNbIWeK, NCNyCKaeMbIX NPUEMHNKOM B Ha4dane pa60TbI.

MuraHue nHAUKaTOPOB Tun KOAMPOBKM COXpaHAEMbIX NepesaT4MKoB

1 KOPOTKaA BCMbIWKa (Bcero 0,2cek) ¢ Mepepatunkm ¢ koauposkoi FLO

2 KOpOTKVe BCrbiluKy (Beero 0,4cek) o ¢ Mepenatunkm ¢ koanposkoit FLOR

3 KopoTKwe Berbilwky (Beero 0,6cek) o o o] MepenaTumku ¢ koauposkoit SMILO

2 [fMHHbIE BCMbIWKM (BCero 1,5ceK) ¢ MamATb nycTa (B NamMATN HET COXPaHEHHbIX NepeaaTyYMKoB)

N J
/4.2) CoxpaHeHue B NamMATK nepeaatynkoB B Pexxume | u Pexxume li )
Tabnuubl A1, A2 n A3 onucbiBaloT 3anoMnHaHNE NepeaaTynkoB B pexkume |, rae nepefaryvk 3anoMmMHaeTCA LeMKOM U KaxAaA KHoM-
Ka COOTBETCTBYET OnpeaeneHHon komarae (tabnuua A6). Pexkum | ucnonb3yeTca AnA ynpaBneHWA aBTOMaTUKOW Npy nomowm 3 unu
4 KHOMOK nepegaTymnka.

MepepaTunkn TakXke MOryT 3arnoMuHatbcA B ycTponctBe TT2N B pexume |l, koTopbin npegoctaBnAaeT 6onblue BO3MOXHOCTEN B
06nacTn Ncnonb3oBaHMA KHOMOK nepeaaTymkos. Ha ogHOM 6noke ynpasfieHVA nepeaaTymkym MOoryT 3anoMmHaTeeA B pexxumax | v ll.

- J
/4.2.1) Pexxum | \

B pexume | kaxaan komaHaa 3akpenneHa 3a cootsetctayiowen  MECIITERECER V(s CLITI T N N ST

KHOMKOW nepepatynka (tabnuua A6). B pexxume | 3anommHanne  KHonka KomaHpaa

Ka)kJoro nepegaryvka BbINOMHAETCA B Te4eHUe ogHoW hasbl 1 KHonka A vim 1 Beepx

3aHnMaeTcA onpeneneHHbln o6bem namaTtu. Mpu coxpaHeHun B KHonka B vnm 2 Cton

namATn B Pexxuve | He umeeT 3Ha4YeHUA, KakaAa KHonkKa Ha)ka-  KHonka V¥ unmn 3 BHu3

Ta Ha nepepartyuke. KHonka 4 BHM3 npu «[MpucytcTBre Yenoseka»

/

4.2.2) Pexxum Il KOMaHAbl, HEO6XOAMMO BbIMOMHUTL HOBYIO MPOLEAYPY COXpaHe-
B pexxume Il kaxkaana KHonka nepeaaTymka COOTBETCTBYET OQHOW  HUA ANA AaHHOW KHOMKM.
M3 LWEeCTN KOMaHA, (Tabnuua A7); Hanpumep, YCTPOMCTBOM MOXHO

ynpaBnATb 3adMKCUPOBaHHON 3a oaHoW KHomkoi komaHaoi — MELUIITCRIAVER ) (LTI N e I ||

«[lowaroBo», B TO BPEMA KakK OCTalbHble KHOMKW HE WCMOosb- N° KomaHpa

Pe>xxume 1l coxpaHAeTcA Ha)xataA KHonka. B cnydae Heobxo-
\ OVMMOCTW 3aKpeneHna Ha ApYyrol KHOMKOW nepeaarTyvka apyrom

BHu3 npu «[pucyTcTBue Yyenoseka»
BBepx npu «[NprcyTcTBre Yenoseka»

3yl0TCA M OCTaloTCA CBOOOAHBbIMM ON1A KOMaHA apyrux cuctem 1 Mowaroso (Beepx-Cton-BHus-Cton)
aBTomatmsaumn. B pexwume Il BbinonHAeTcA dasa coxpaHeHua 2 Beepx-Cton
B MamMATU KaXKAOW KHOMKW, BCNEACTBME Yero 3aHumaeTcA onpe- 3 BHns-Cton
[eneHHbln obbem namATVM. Bo BpemAa onepauumn coxpaHeHuA B 4 Crton
5
6
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4.2.3) NMpumep kombuHupoBaHuAa pexxumos | u I
CoueTaHue onepaunii 3anomMmHaHmA B pexxumax | u |l naet BO3MOXHOCTb co34aTh rpynny KOMaH, Kak nokasaHo Ha puc. 4.

¢ [lepenatuuk T1 (Ergo1) 3anomuHaeTcA B pexxume | Ha A1 n A2,
KOTOpble MOAAKT KOMaHAbl «BBepx», «CTon» nnn «BHus» nnu Al
BHu3 ogHOoBpemMeHHO Ha A1 1 A2.

e [epepatunk T2 (Plano1) 3anomvHaeTcA B pexxkumve | Tonbko Ha A3
OnA komanp, «Beepx», «Cton» nnm «BHna» nekntoumTensHo anA A3.

¢ [Nepenatunk T3 (Planotime) 3anomuHaeTca B pexxume | Tonbko Ha A4
AnA KoMaHz «Beepx», «CTon» unmn «BHua» uckntoumteneHo ana A4.

e [Nepenatumk T4 (WMO01C) 3anomnHaeTcAa B pexxume Il (Mowa-
roBO) A1A KOMaHAbl TONbKO Ha A4. L

)
)
»

A
e Mepepatunk T5, (WMO03G) 3anomuHaetca B pexume | ana l : 1 : u
A S v
ynpasneHuA ¢ nomoupbto rpynnbl 1 Ha A1 1 A2, rpynnbl 2 Ha A3 b i
n rpynnbl 3 Ha A4, anAa komaHg «Beepx», «CTon» nnu «BHWU3» b

Ha A1 n A2, A3 nnn A4. T1

e Mepenatumk T6 (FIo4R) 3anomuHaeTca B pexxume Il Ha A4 (KHONKK
1 1 3) Ha A5 (kHonka 2) 1 Ha A6 (KHoMKa 4) anA komaHg, «Beepx» n
«BHU3» Ha A4, nnn Ana ynpasfieHnA OTKPbIBaHWEM ABEepU rapaxka °
A5 1nn OTKpbIBaHNA aBTOMATN3NMPOBAHHBLIX BOPOT AB.

A

e Ecnn nepepatyuk 3anomuHaeTcA B pexume ll, HekoTopble (yHKLUMU Henb3A 3anporpamMmupoBaTb, €C/iM napameTpbl
HaCTPOMKM TPebyIOT aKTMBM3aLUUKU pa3HbIX KHOMOK, Hanpumep KHonku Bl 1 KHOMKU A.

e Ecnu nepepatymk 3anomuHaeTcA B pexkxume ll, Henb3A ucnonb3oBaTb COCTaBHYIO KOMOMHaLUMIO KOMaHA,

[lnA Toro 4To6bl 3aNOMHUTL NepeaaTynk B pexkume |l ¢ NOMOLLBIO KHOMKKU NPOrpaMMUPOBaHNA, BbINONHUTDL Crieayiolwme OencTBuA.

Tabnuua «A8» poBaHue B pexkume |l npy noMmoLwwm KHONKWU NporpaMmmu
1. HaxxaTb KHOMKY nporpaMMmpoBaHnA ornpenenieHHoe KonM4ecTso pas ans
COOTBETCTBYHOLEN komaHabl (1 = Mowaroso, 2 = Beepx-Cton, 3 = BHu3-Cton, 4 = CTon, 1-6 —
5 = BHu3 npu «[pucyTtcteue 4Yenoseka», 6 = Beepx npu «[pucyTcteue 4yenoseka»). e (o3
2. [MpoBepuTb KONMYECTBO ASIMHHBIX BCMbILWEK COOTBETCTBYHOLWMX ONpeaeneHHon NV
KoMaHze. e N
3. B TeyeHne 10 ceKyHA HaxKaTb U yaepXmMBaTb HAXKaToOW KHOMKY B TEHYEHUE HE MeHee
3 CEKYHL HY>XXHYIO KHOMKY Ha nepeaaTymke, KOTOpbI BHOCUTCA B NamATb. Card €L
4. Ecnu coxpaHeHne B namATb NPOM30LLIIO YCNELHO, CBETOANOOHBIN UHANKATOP noaaeT Y2 Va2 i
N N N

3 ANMNHHbBIX BCMbILWKW.
MpumeyaHue. Ecnn Heo6x0AMMO 3aNOMHUTbL Apyrve nepeaaTynku, AnA 3TON XXe KOMaHAabl B MyHKTe 1, MOBTOPUTb MYHKT 3 B TeYeHue
nocneaytowmx 10 cek., B NPOTUBHOM Clly4ae, eCnn KomaHza apyran, NoBTOPUTb NYHKT 1; dhaza coxpaHeHuA 3akaH4YMBaeTCA B TeHEHNe
10 cek., ecnu He NOAYy4YEHO CUrHAIOB OT HOBOrO Nepeaaryuka.

MOXHO COXpaHUTL B NaMATY HOBbIN NepeaaTyuK, COXPaHUB XapaKTeEPUCTUKM NpeablayLlero. HoBbIN nepesaTymk, COXpaHeHHbI B NaMATA TakUM
obpasom 6yneT obnagarb XapakTepPUCTMKaMU NpeablayLuero nepeaaryunka; ApyruMy CroBamu, ecnv nepefartyvk bl coxpaHeH B NamATu B
pexxume |, HOBbIN nepeaaTynk Takoke byaet paboTtatb B pexxume |, 1 ecnu npeablayLmin nepeaaTyuk 6bin coxpaHeH B namATu B pexxume I, To
Ta >e KHOMKa Ha HOBOM nepefaTymke byneT COOTBETCTBOBATL KOMaHAEe npeabiayLero. [na 3anoMuMHaHuA AencTBOBaTb CeayoLwmM 06pas3om.

Tabnuua «A9» paHeHWe ApYyrux nepeaaTyMkon Npu NOMOLUM COXPaAHEHHOro nepegarynka

1. HaxaTb 1 yaepxvsaTb A7 3anOMUHAHUA KHOMKY HOBOIO nepefarymka He R NV
MeHee 3 CeK., 3aTeM OTNYCTUTb KHOMKY. HoBbin 5 3cek & =3

2. HaxaTb 1 yaepxmsaTtb KHOMKY, KOTOpaA bbina 3anoMHeHa rnepea aTUM Ha . 4 4
npeablaylwemM nepegaTymke He MeHee 3 CeK., 3aTeM OTNYCTUTb KHOMKY. Craphiit SE

3. HaxaTb 1 yoepxvBaTtb AnA 3anoMmHaHWA KHOMKY HOBOro nepegarynka He R 4
MeHee 3 CeK., 3aTeM OTNYCTUTbL KHOMKY. Hosbin SCeK

4, HaxkaTb 1 yaep>mBaTtb KHOMKY, KOTOpanA 6bina 3anoMHeHa nepeg 9TuMm Ha . N2NVAN Y

CTapbin 3cek

npeablaylleM nepeaaTynke He MeHee 3 CeK., 3aTeM OTNYCTUTb KHOMKY. ) Cad N 505

N

4.3) Bpemsa pa6oThbl

Bnok ynpaeneHusa TT2N no3sonAeT BBecTU paboyee Bpems, T.e. MaKCMMasibHOe BPEMs, Ha MPOTAXEHUM KOTOPOro OCyLIeCcTBNAeTCA
QNIEKTPOHHOE ynpaBfieHne ABMXXeHnemM aBuratesia Ao BepXHero Uin HM>XHero KoOHUeBOro Bblkntovarena; 3agaHHoe no-yMmon4aHuo nnm
BHOBb YCTAHOB/IEHHOE 3HA4YeHWe Nocne OYUCTKU NamATU cocTasnAeT npubnuantensHo 150 cek. Ecnu cywectByeT HEO6X0AMMOCTb,
paboyee BpeMA MOXET ObITb MU3BMEHEHO OT MMHUM. 4 ceK. A0 Makc. 240. MNpouedypa NporpamMMpoBaHUA NpeacTaBfieHa B pexunme
«CamMopacno3HaBaHuA», T.e. UI3MePeHNEM HEO6X0AMMOro BpeMeHU AnsA Bcei onepaumm. C NOMOLLbIO NepeaaTymka Unm BHELWHEN KHOM-
KW ABuratenb MOXeT OblTb NpUBEAEH B AENCTBME C HAMMEHEe CNOXHOW onepauuuv, A0 cneaytowen, Hanbonee CnoXHON onepaumu,
06bI4HO NEepeEMOTKMN. PEKOMEHA0BaHO 3anporpamMmmMmmnpoBaTth pabodee BpeMA Ha HECKOMbKO ceKyHA 6onblue Tpebyemoro AnA onepaumm.
(nyHKT 5 B Tabnuue A10). Paboyee Bpema MOXET 6bITb 3anporpaMMMpOBaHO MO0 C NMOMOLLLIO NepeaaTynka, COXPaHEHHOrO B NaMATH
B pexxume |, nnbo ¢ NOMOLLbLIO MPOrpamMMHON KHOMKU, HO HE NpuW NOMOLUM NepeaaTymka, COXpaHeHHOro B namATu B pexxume |l.

/
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[lnA nporpaMmypoBaHvA paboyero BPEMEHN Npu NOMOLLM NepeaaTymka B pexume | aencTeyinTe cneayowmm o6pasom.

Tabnuua «A10» [MporpammupoBaHue pabo4yero BpemeHu npu nomoLuun nepegatynka B Pexkume |

1. HaxaTb 1 yaepxmeatb HaxkaTon KHomnky Bl Ha coxpaHAEMOM nepeaaTynke He L 4 4
5cek
MeHee 5 CeKyH[, 3aTeM KHOMKY OTNyCTUTb. Cad Cal
2. Ewwe pa3 Haxatb kHonky B B TeUeHe He MeHee 5 CekyHA, 3aTeM OTNYCTUTb KHOMKY. ¥ Y SNV NN VAV
SCeK( O 0O O O )
JTINZTNZTN/TN
3. HaxaTtb 1 yaepxusaTtb Ha)kaTton KHOMKy A (V) AnA Havana onepaumu u 3anycka vy 4 vy 4
¢hasbl oTCHETa BPEMEHW. 2 G2 ( v )
y B
4, Mopoxpatb, NoKa Asuratesnb 3aBepLUMT onepaumio 1 OCTaHOBUTCA Y KOHLEBOIO BbIKMoYaTens.
5. MopoxAaaTth elle HECKOSbKO CEKYH/, 3aTeM KPaTKOBPEMEHHO HaXaTb KHOMKY. vy 4 \(\)/ \(\)/ \(\)/
B 4nA OCTaHOBKM OTCYeTa BPEMEHM ) = ( NN N )

MpumeyaHue. [InA M3MEHEHMA BpeMeHy, 3aAaHHOM0 B Ka4ecTBe 3aBOACKOM yCTaHOBKM (150 CeKkyHA), MpU BbIMOHEHUM MYHKTa 3 HaXaTb
kHonky M [0 NOABMEHNA TPEX BCMbILIEK Ha CBETOAMOAHOM UHANKATOPE, CUHANTU3MPYIOLLMX O 3aBepLUEeHWM MpoLiecca NporpaMMyMpoBaHus.

[nAa nporpaMMupoBaHua paboyero BpeMeHW Npy NOMOLUM KHOMKK NPOrpaMMMpoBaHnA AEACTBYATE Creayowmm 06pas3om.

Tabnuua «Ai1l1» [lporpammupoBaHue pabo4yero BpemMmeHu Npyu NOMoLK KHONKWU NPOrpaMmMupoBaHnsa

1. HaxkaTb 1 yoepxvBaTb HaXaTol KHOMKY NporpamM1MpoBaHuA. 4
ol
2. ﬂ,O)K,D,aTbCFl, nokKa 3aropuTtcA 1 BbIKNTKOYNTCA CBeTO,EWIO,D,HbII;I MHONKaTop. NIV NIV f
I'Iocne,u,yeT pAL4 BCNbIWeK. OTI'IyCTMTb KHOMKY Ha nepBoﬁ BCNbllLUKe. ;Q: . O: @
3. Mocne 4 KOPOTKUX BCrbILWEK Ha4YMHaeTCcA onepauna 1 akTUBUPYETCA CHETUUK. WOy Y Y
7 TN TN TN YA RS
yy Z4B
4. |_|0,ElO)K,D,aTb, NMoKa ABuraTtesb 3aBepLIJI/IT onepauvuo N OCTaHOBUTCA y KOHLEBOro BbiKnk4yaTtena.
5. MopoxaaTth elle HECKONbKO CEKYHA, 3aTeM KPaTKOBPEMEHHO HaXKaTb KHOMKY L 4
nporpamMmMmpoBaHmnA ONnA OCTaHOBKU OTCHeTa BpeMeHMU. ﬂ ﬁl
6. 3 AONVHHbIX BCMbIWKKW NOATBEP>XXAalT COXpaHeHne B NnaMATU HOBOIro pa6o-|ero BpemMeHu. \(\)/ \C\)/ \(\)/
N

N
/

4.4) bnokupoBka namATH
Mpn HeobxoAnMMOCTK MOBbILLEHNA 6€30NacCHOCTU NPOLIECC COXPaHEHWA HOBbIX NepeaaT4ymMkoB MOXeT ObITb 3abrnokuposaH. [na npo-
BEPKM, OTKIIO4EHa N 6NOKMpOBKa UNW akTMBHA, AeCTBOBATL CneayoLym 06pas3om.

Tabnuua «A12» [lpoBepka COCTOAHUA NAaMATU ANA 3aNOMUHAHUA HOBbIX NepeaaT4yuKoB Mpumep
1. HaxxaTb 1 yaepxvBaTb HaXaTol KHOMKY NporpaMmMmMpoBaHuA (He MeHee 4 CeKyHabl). 4 4
Co foox
2. OTNyCTWUTb KHOMKY NPOrpaMMMpoBaHWA MOCHe 3aropaHnA CBETOAMOAHOMO MHANKAaTopa. NIV N
O = O
3. Mopoxaatb NpumepHO 10 CekyHA, a 3aTem BHUMaTeSIbHO CreauTb 3a 10 ce
K
NPOAOMKNUTENBHOCTBLIO 2 CUFHANOB CBETOAMOAHOIO MHAMKaTopa:
- €CNV NPOAOIHKUTENIbHOCTb CUITHAIOB OAMHAKOBA, 3HAYUT, NaMATb He 3a6MOKNPOBaHa; NIV
N O\
- eCN1 NPOAOIIKUTENBHOCTL 2-0r0 curHana 6onblue, 3Ha4YuT NamATb 3abI0KNMpoBaHa. NIZEN &
TN N

[na 6NoOKMpOBKM NaMATK nnu pasbnokMpoBKM NaMATU HEOH6XOANMO BbINOMHUTL AENCTBUA, Kak yKa3aHo B Tabnuue Hmxe. Heobxoammo
BbIMOSHATb aHaNornyHble AeUCTBUA Ana 6lTIOKMPOBKM 1 pa3brnoKMpPOBKM NaMATK; NepBbI pa3 namaTb 611I0KMpyeTcA, a BO BTOPOM - Npo-
ncxoanT ee pasbnoknpoBKa.

Tabnuua «A13» BnokupoBka uiav pa3éniokKMpoBKa HOBbIX NepesaTYnKoB Mpumep
1. HaxkaTb 1 yaep>KvmBaTb HaXXaTon KHOMKY NporpaMMMpoBaHuA (He MeHee 4 ceKyHabl). 4 4
Cot 400K
2. OTNyCTUTb KHOMKY NPOrpaMMMpoBaHnA Mocne 3aropaHna CBETOAMOAHOM MHAMKaTopa. NIV
;Q: o O
3. Mogoxaatb npumepHo 10 ceKyHA, NoKa CBETOBOW UHAMKATOP 3aroputcA 2 pasa. 10
cek
4. HaxxaTb KHOMKY Kak pa3 B MOMEHT BTOPOW BCMbIWKWU U 3aTEM OTNYCTUTb KHOMKY.  \ 1/ o) 4
SN X a3
5. [MocneayloT ABe BCMbILWKMU:
- ecnu BTOpaA ANUTCA AOJblue NepBOM, 3TO 3HAYUT, YTO 6NTOKMPOBKA aKTUBHA,; NIV
P NN
- €CNv NPOJOMKNTENBHOCTb NEPBOW U BTOPOM OAVHAKOBA, akTUBHA pa3brioKMpoBKa. Y4 e
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5) YTtunusauua

Kak MOHTaX, Tak 1 AeMOHTaX U3enua Mo OKOHYaHUM CpoKa ero
cnyx6bl AOMKHbI MPOBOAUTLCA KBANUMULMPOBAHHLIM NEPCOHA-
nom. Hacrofllee usgenue CoCTOUT U3 pasnnyHbIX MaTepuanos,
HeKOTOpble U3 KOTOPbIX MOTYT NepepabaTtbiBaTbCA, a Apyrue noa-
nexat yTunusaumn. Bonee nogpobHyo MHOpMaumMio no nepe-
pa6oTKe M yTUAM3aUWMU PasfiMyHbIX BULOB MaTepuanoB MOXHO
NonyyMTb B MECTHbIX OpraHax no oxpaHe OoKpy><arowewn cpepbl.
OTpenbHble 4YacTu U3genuAa MOoryT coepXaTb BpedHble Wnu
onacHble BeLlecTBa, KOTOpble NPU HeHaaexallen yTunmsaumm
MOFYT MPUYMHWUTL Yep6 OKpY>KaroLen cpeae WM 3[40pPOBbIO
k yenoBeka. 3HaKOM, M306PaxEHHbLIM Ha PUCYHKe 5, yKasbiBaeTcA

Ha TO, YTO AaHHOE M3aenne Hemnb3a yTuu-
3upoBaTtb Kak 6bITOBbIE oTXoAbl.

XpaHuTte n yTUnuM3npyniTe [AaHHoe u3ge-
nve oTAenbHO OT 6bITOBOTO Mycopa B
COOTBETCTBUM C TPeGOBaHUAMU MECTHOTO
3aKOHOAATENbCTBA, WM BEPHUTE €ro B
MYHKT NPOAAXKN Npu NOKYrMKe HOBOro aHa-
nornyHoro umsgenua. [eicTsylowme Hop- e
Mbl MO OXpaHe OKpy>Katowwen cpeapl MoryT
npesycMaTpuBaTh CepbeaHble CaHKLMM 3a
HapylwleHne npasun ytunnusauun gaHHOro nsnenva. j

6) Yto AeniaTtb, eCJIN... HebornbLIoe PyKOBOACTBO Af1A BAC, €C/M YTO-TO He Tak!

MNocne noakntoyeHna 6nokKa ynpaBneHNA K CeTU He BbINoJ-
HAIOTCA KOMaHAbl NepeAaTyuka, CBETOAUOAHBIA MHAMKaTOP
He ropwmr.

MpoBepuTb NUTaHue 6r1oKa ynpasneHna: Mexay Knemmamm 5 n 6
[OMXKHO 6blTb ceTeBoe HanpsaxeHue. Ecnn nogaya HanpaxeHuA
OCyLLeCTBNASTCA NPaBUIIbHO, 3HAYUT, NpobremMa 3aknoyaeTca B
camom 6noke ynpasneHuA. Ero Heo6xoaMmo 3aMeHuUTb.

KHonka nowarosoro ynpasfieHUA NpU Ha)xaTMn He aKTUBM-
3upyeT onepauuio.

[MpoBepuTb aNeKTpUYecKoe coeanHeHne KHOMKKN: Ha BXoae KHon-
Ku (Mexay Knemmamu 4 1 6) 4OMKHO 6bITb CETEBOE HaNPAXEHWe
TOMbKO MPY HaXaTun Ha KHOMKY.

MNocne AUCTaHUMOHHOW KOMaHAbl CBETOAUOAHbLIA MHAUKA-
TOp u3gaet 6 ANMHHbIX BCMbIWEK, HO 3a 3TUM He cneayet
BbINOJIHEHWUE onepauuu.

HecoBnagaeHve hasbl HACTPONKN BpEMEHU, HEOHXOANMO NOBTOP-
HO NPOBECTY NpoLeaypy 3anoMUHaHUA nepegaTymka.

Mocne komaHAbl cBeTOAMOAHbLIA MHAUKATOP Bblgaet 10
BCMbILLEK, 3aTEM BbINOJIHAETCA OnepaumA.

[MporpaMma CaMOKOHTPONA 3anoMHEHHbIX NapameTpoB O06Hapy-
Xuna owunbky. B aTom cnyyae Heo6x0aAMMO MOMHOCTLIO O4YUCTUTD

~

namATb 1 Nocne 3Toro MOBTOPUTL BCe MpoLeaypbl Mo 3anomuHa-
HUIO NepefaTHnKoB 1 NPOrpaMmMmMpoBaHUio.

Pabouyee BpemAa HEBO3MOXXHO 3arnporpaMmupoBaTb B COOT-
BETCTBUM C NpoLeAypoit, onucaHHon B Tabnuue A10.
Paboyee BpemA HEBO3MOXHO 3anporpamMupoBaTb MpU MOMOLLM
nepeaaTyvka, BHECEHHOro B MamATb B COOTBETCTBUM C PEXUMOM I;
NpoBepUTb, YTOObI NepeaaTHmK 6bi1 BHECEH B NaMATL B pexxume |.

[Buratenb HenoABW)XEH, HO WMHOrAa NPUXOAUTCA ABaXAbl
AaBaTb NoLaroByl0 KOMaHAy, 4To6bl NPUBECTU €ro B AEACTBME.
3anporpammupoBaHHbIf (YCTaHOBIEHHbIN) nepuoa paboyero Bpe-
MEHN MOXET 6bITb CMULWKOM AOMMMM MO CPaBHEHWUIO C MPOAOS-
XKUTENbHOCTBIO Camon onepauun. XoTA ABUraTenb HEMOABUXKEH,
6510K ynpaBrieHMA MOXET NOCYMTaTb, YTO OH BCE elle B ABUXE-
HWW, OCHOBbIBAACb Ha Mnpegblaylwen komaHge. B atom cnydae
nepsan KOMaHAa MHTEPNPETUPYeTCA Kak KOMaHAa K OCTaHOBKe,
a BTOpad — KOMaHAa K ABVKeHwto. [InA ycTpaHeHWA 3TOW nmpo-
6nembl Heo6xoaAMMO NpaBuNbHO 3aaaTb pabodee Bpema (. 4.3).

3anomuHaHue nepeAaTyMKa HEBO3MOXKHO.
YTOUHUTb KONMMYECTBO BCMbIEK BO BpemA npoueaypbl 3ano-
MUHAHWA; 6 OJIMHHBIX BCMbILWEK 0603HAYAI0T, YTO 06bEM NaMATH
3arosiHeH; 2 BCMbILWKKW, BTOpanA U3 KOTOpbIX 6onee AnnHHaA, 060-
3HavaloT, YTO 6/TIOKMPOBKA NaMATK NepeaaTynka akTMBHa.

J

7) TexHM4YeCKUe XxapaKkTepucTUKu

/

MpumeyaHue. Bce TexHn4eckne napameTpbl aaHbl npy 20 °C.

Bnok ynpaBnexnua TT2N

~

MuTtanue

120 vnn 230 B nepem.Toka, 50/60 'y, orpaHnyeHuns: 100+255 B nepem.Toka

MakcumanbHaA MOWHOCTb ABUraTenemn

500 BA ona Vn = 230 B, 600 BA gnaVn =120 B

PaboyaAa Temnepatypa -20+55 °C

Pasmepbl /Bec 40 x 18 x 32/ 20r

CreneHb 3aWwmThl IP20 (Becb kopnyc)

BpeMH npoAoJKNTENbHOCTU onepaunn

4+240 cek (3aBoackan HacTpowka - npumepHo 150 cek)

PaavonpuemHuk
YacToTa 433.92 Ml'y,
Koaunposka FLO (nocTtosHHbIN koa), FLOR (anHammyecknin kog), SMILO (anHammyecknin ko)

Kon-Bo CoXpaHAeMbIX nepegaT4ynkos

30, Bknto4vana makc.3 norogHblx gatymka VOLO S RADIO

HanbHOCTb AeNCTBMA NepesaTynkon

pacyeTHasa 150 m Ha cBo6oAHOM npocTpaHcTBe 1 20 M B nomeLleHun (*)

(*) Ha paanyc nenctemA nepenaTynMkoB MOFYT OKasaTb BUAHWE Apyrne YCTPOMCTBA HEMPEPbIBHOW nepeaayn, AenNCcTBYOWME Ha ToN
e vacToTe, Hanpumep: GyauSIbHUKK, HAYLWHWKKN U T.4., KOTOpblE CO34at0T NOMEXU ANA NpueMHuKa 6/1oka yrpasneHus.

B uenax ontumusaumm Nice S.p.A. octaBnAetr 3a cob6oM npaBoO BHOCUTb WU3MEHEHUA B uU3genue B Cclyvyae
HeobxoAMMOCTU, COXpaHAA 3aAaHHble PYHKUMU M obnacTb npeanonaraemMoro UCNosib3oBaHUA.

/
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NEKJIAPALIMA COOTBETCTBUA EC
Hexknapauuma o cooTBeTcTBUM TpeboBaHuAm [AupekTuB: 2006/95/CE (LVD) n 2004/108/CE (EMC)

MpumeyaHune - CoaepxxaHve HaCTOALEN AeKapaumuy cooTBeTCTBYeT AaHHbIM, 3aeK1apupoBaHHbIM B 0(OULNATTbHOM
JOKYyMeHTe, KOTOpPbIl MOXeT 6biTb npeacTasseH B ogpuce komnauum Nice S.p.a., U, B 4HaCTHOCTU, B CBOeM rnocneaHei
Bepcuu, AOCTYIMHOM O MOMEHTa nepejaqYu HacTOALero pyKoBoACTBAa B nedYats. [lpuBeAeHHbIV TEKCT Aeknapaumy 6bi
afanTupoBaH Mo U3[aTeslbCKUM COObpaXKeHUAM. Konuio opuruHaibHoi AeKknapaumy MOXHO 3anpocuts y komnaHum Nice
Sp.A. (TV) .

Homep: 247/TT2N PeBususa: 4 Asbik: RU
HasBaHue usrotosutens: Nice s.p.a.
Anpec: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigné, 31046 Oderzo (TV) ltaly (UTanua)

Jlvuo, ynosiIHoMoO4YeHHOe Ha
cocTaBJIEHUE TEXHUYECKOMN

AOKYyMeHTaLuuu: Nice s.p.a.
Bupa uspenus: BcTpauBaemblin 6110K ynpaBneHns
Mopenb: TT2N

[JonosnHutenbHble npuHaaneXxXHocCcTu:

A, Hmxenognucaswwuinca, Maypo CopanHm (Mauro Sordini), B kKadecTBe ['eHepanbHOro gupekTopa, 3aAaBnat co
BCEN OTBETCTBEHHOCTbIO, YTO YKa3aHHOe Janee U3henve NpusHaHo COOTBETCTBYOWMM TpeboBaHMAM HUXKeY-
KasaHHbIX AUPEKTUB:

e Inpektuea 1999/5/CE EBPOMENCKOIO NAPIAMEHTA 1 COBETA MUHUCTPA ot 9 mapTa 1999 roga B
YacTu pagmo YCTPOWCTB U TeIeKOMMYHUKAaLMOHHbIX YCTPOMCTB, a TakXe CrefyowmM rapMOHU3MPOBaHHbIM
cTaHpapTam:

- OxpaHa 3g0poBbA: (cT. 3(1)(a)): EN 62479:2010

- OnekTpuyeckana 6e3onacHocTb: (cT. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006+ A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013
- OnekTpomarHuTHaA coBmecTumocTb: (cT. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013
- PagmnocnekTp: (cT. 3(2)): EN 300 220-2 V2.4.1:2012

JOVPEKTUBA 2006/95/CE EBPOMENCKOIO NAPJIAMEHTA 1 COBETA MUHUCTPOB ot 12 nekabpsa 2006
r., Kacaroulenca yHndukaumm saakoHoaaTenbcTea cTpaH-4neHoB EC B YacTy anekTpnyeckoro matepuana ana
UCMOoMb30BaHNA B YKa3aHHbIX Npeenax HanpsaXXeHnsa, B COOTBETCTBMM CO CeayoWuMn rapMoHN3UPOBaHHbI-
mu: EN 60730-1:2011

Opepuo, 1 uona 2014 .

Mux. Maypo CopauHu
(Mauro Sordini)
(FeH HbIY AMPeKTop)
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